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Przedmowa

Zapraszamy do zakupu i uzytkowania podnoszonej platformy roboczej produkowanej przez Lingong
Group Jinan Heavy Machinery Co., Ltd. Maszyna ta zostata zaprojektowana zgodnie z normg
EN280:2013/A1:2015. Niniejsza instrukcja przedstawia mechanizm, naped i dziatanie, konserwacije
i regulacje, parametry techniczne i dane regulacyjne konserwacji podnoszonej platformy roboczej w celu
zapewnienia wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa oraz prawidtowej obstugi i konserwacji maszyny.

To, jak najlepiej wykorzystaé maszyne, jest celem, do ktérego dgzymy wspdlnie z Panstwem, a ktory
w duzej mierze zalezy od tego, czy znacie Panstwo maszyne i czy konserwacja jest staranna
i kompleksowa. Mamy szczerg nadzieje, ze przed pierwszym uruchomieniem i obstugg maszyny oraz
przed jej naprawg i konserwacjg przeczytajg Panstwo uwaznie niniejszg instrukcje obstugi, i ze
zapoznali sie Panstwo z opisanymi sposobami obstugi i konserwacji.

llustracje i opisy w tej instrukcji sg poprawne w momencie publikacji, ale struktura i wydajnos¢ naszych
produktéw sg stale ulepszane. Wyglad, dziatanie i instrukcje konserwacji mogg ulec zmianie bez
uprzedzenia. W celu uzyskania najnowszych informacji na temat maszyny oraz w razie pytan
dotyczacych niniejszej instrukcji, prosimy o kontakt z naszg firma.

Instrukcja ta dotyczy podnoszonych platform roboczych SR1018E i SR1218E. Uzytkownicy powinni
Scisle przestrzegaé okreséw konserwaciji okreslonych w harmonogramie konserwaciji.

Niniejsza instrukcja powinna zawsze znajdowaé sie w okre$lonym miejscu, aby mozna jg byto
przeczyta¢ w kazdej chwili. Niniejsza instrukcja jest czescig maszyny. W przypadku przekazania prawa
witasnosci lub prawa uzytkowania maszyny, nalezy przekazac niniejszg instrukcje. Jesli instrukcja
zostata zgubiona, uszkodzona lub jest nieczytelna, prosimy o jej jak najszybszg wymiane!

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim przez Lingong Group Jinan Heavy Machinery Co.,
Ltd. i nie moze by¢ kopiowana ani powielana bez pisemnej zgody firmy.

A Ostrzezenie

Obstuga, naprawa i konserwacja maszyny moze by¢é wykonana wylacznie przez
odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany personel.

Nieprawidiowa obstuga, konserwacja i naprawa s3a niebezpieczne i moga
spowodowa¢ obrazenia ciata i Smieré¢.

Przed przystapieniem do jakiejkolwiek obstugi lub konserwacji operator powinien
dokladnie przeczytaé niniejszg instrukcje. Przed przeczytaniem i zrozumieniem
niniejszej instrukcji nie nalezy uzywac, przeprowadzaé¢ jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych ani naprawia¢ maszyny.

Uzytkownik powinien zatadowaé platforme wytacznie zgodnie z jej nosnoscia. Nie
nalezy przecigzac¢ platformy ani nie nalezy wprowadzaé¢ zadnych modyfikacji bez
zgody LGMG.

Przepisy dotyczace obstugi i zapobiegania zawarte w niniejszej instrukcji maja
zastosowanie wytacznie do okreslonego zastosowania maszyny.

v
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Srodki bezpieczenstwa

Operatorzy powinni znac i przestrzega¢ aktualnych krajowych i lokalnych przepiséw bezpieczenstwa, a
w przypadku braku przepisow krajowych lub lokalnych, nalezy stosowac instrukcje bezpieczenstwa
zawarte w niniejszej instrukciji.

Wiekszos¢ wypadkoéw jest spowodowana nieprzestrzeganiem wymagan dotyczacych obstugi
i konserwacji maszyn. Aby unikng¢ wypadkow, przed przystgpieniem do obstugi i konserwacji nalezy
przeczyta¢, zrozumiec i przestrzega¢ wszystkich ostrzezen i Srodkow ostroznosci zawartych w niniejszej
instrukcji i na maszynie.

Srodki ostroznosci zostang szczegdtowo opisane w czeéci ,Bezpieczenstwo" w rozdziale 1.

Nie mozna przewidzie¢ wszystkich mozliwych zagrozenh, a instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
zawarte w niniejszej instrukcji mogg nie opisywaé wszystkich mozliwych srodkéw bezpieczehstwa. W
przypadku stosowania procedur i operacji niezalecanych w niniejszej instrukcji, nalezy zapewni¢
bezpieczenstwo sobie i innym oraz nie dopusci¢ do uszkodzenia maszyny. Jesli nie masz pewnosci co
do bezpieczenstwa niektérych operacji, skontaktuj sie z nami lub ze swoim sprzedawca.

Srodki ostroznosci dotyczgce obstugi i konserwacji podane w niniejszej instrukcji majg zastosowanie
tylko wtedy, gdy maszyna jest uzywana zgodnie z przeznaczeniem. Jezeli maszyna bedzie uzywana do
celow nieopisanych w niniejszej instrukcji, nasza firma nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za
bezpieczenstwo. Odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo podczas takich operacji ponosi uzytkownik
i operator.

W Zadnym wypadku nie nalezy wykonywac czynnosci zabronionych w niniejszej instrukcji.

Ponizsze oznaczenia stuzg do identyfikacji informacji dotyczacych bezpieczenstwa w niniejszej instrukc;ji
obstugi:

A Niebezpieczenstwo - Jesli nie zostang podjete odpowiednie kroki, niebezpieczne sytuacje

moga prowadzi¢ do powaznych obrazen lub $smierci. Znak ten oznacza réwniez, ze jesli nie
uniknie sie takiej sytuacji, moze ona spowodowaé¢ powazne uszkodzenie maszyny.

A Ostrzezenie - Jesli nie zostang podjete odpowiednie kroki, potencjalnie niebezpieczne

sytuacje moga prowadzi¢ do powaznych obrazen lub smierci. Znak ten oznacza réowniez, ze jesli
nie uniknie sie takiej sytuacji, moze ona spowodowac¢ powazne uszkodzenie maszyny.

A Uwaga - Jesli nie zostang podjete odpowiednie kroki, sytuacje moga prowadzi¢ do

niewielkich lub umiarkowanych obrazen. Znak ten oznacza réwniez, ze jesli nie uniknie sie takiej
sytuacji, moze ona spowodowac uszkodzenie maszyny lub skréci¢ jej zywotnos¢
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1.1Niebezpieczenstwo

Nieprzestrzeganie instrukcji i zasad
bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji moze by¢ przyczyng smierci lub
powaznych obrazen ciafa.

1.2 Zakaz obstugi

z wyjatkiem nastepujacych
przypadkéw

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej obstugi

pojazdu maszyny w niniejszej instrukcji i stosuje
sie do nich.

1) Unikaj niebezpieczenstw. Przed przejsciem
do nastepnego kroku nalezy zapoznac sie
z zasadami bezpieczenstwa i je zrozumiec.

2) Zawsze sprawdzaj przed uruchomieniem.

3) Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze
przeprowadzi¢ test dziatania.

4) Sprawdz miejsce pracy.
5) Uzywaj maszyny tylko zgodnie z jej
przeznaczeniem.

6) Przeczytaj, zrozum i przestrzegaj instrukc;ji
i zasad bezpieczenstwa zawartych
w instrukcji bezpiecznej obstugi producenta
oraz na etykiecie maszyny.

7) Przeczytaj, zrozum i przestrzegaj zasad
bezpieczenstwa uzytkownikow oraz
przepisébw obowigzujgcych w miejscu
pracy.

8) Nalezy przeczyta¢, zrozumie¢ i stosowac
sie  do  wszystkich  obowigzujgcych
przepisow.

9) Musisz odbyé odpowiednie szkolenie
w zakresie bezpiecznej obstugi maszyny.

1.3 Klasyfikacja zagrozen

A Uwaga

Klasyfikacja zagrozen

Znaczenie symboli, systemu oznaczen
opartym na kolorach i znakéw
produktow LGMG jest nastepujace:

Symbol ostrzezenia

o niebezpieczenstwie: stuzy do
ostrzegania o potencjalnych urazach.
Nalezy przestrzega¢ wszystkich
instrukcji bezpieczenstwa podanych

ponizej tych oznaczen, aby uniknaé
sytuacji mogacych spowodowacé
obrazenia ciata i Smieré¢.

Oznacza

Czerwony: niebezpieczne
sytuacje. Jesli zlekcewazone,
doprowadzi do $mierci lub powaznych
obrazen ciata.

AWarning

Pomaranczowy: Oznacza
niebezpieczne sytuacje. Jesli
zlekcewazone, moze doprowadzi¢ do
smierci lub powaznych obrazen ciata.

Ac;aution

Z6lty: Oznacza niebezpieczne sytuacje.
Jesli zlekcewazone, moze doprowadzié
do drobnych lub srednich obrazen
ciatla.

Oznacza

Niebieski: niebezpieczne
sytuacje. Jesli zlekcewazone,
moze doprowadzi¢ do utraty lub
uszkodzenia mienia.

1.4 Zamierzone

przeznaczenie

Korzystanie z maszyny jest ograniczone tylko
do podnoszenia personelu, narzedzi
i materiatéw do miejsca pracy na wysokosci.

A Uwaga: Przewozenie tadunkéw jest

zabronione.
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1.5 Konserwacja oznaczen
bezpieczenstwa

1) Wymien wszystkie ~ zagubione lub
uszkodzone znaki bezpieczenstwa, aby
operator mogt w kazdej chwili przypomnie¢
sobie o bezpieczenstwie.

2) Umyj znak bezpieczenstwa za pomoca
tagodnego mydta i czystej wody.

3) Nie nalezy uzywa¢ srodkéw czyszczgcych
opartych na rozpuszczalniku, poniewaz

mogg one uszkodzi¢ material oznaczenia
bezpieczenstwa.

1.6 Zagrozenie porazeniem
elektrycznym

1) Urzadzenie nie jest izolowane i nie
zapewnia ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym w  przypadku
kontaktu lub zblizenia do przewodu.

.\

n e

O

Zachowaj odpowiednig, bezpieczng odlegtosc
maszyny do linii zasilania i maszyny
elektrycznej zgodnie z obowigzujgcym prawem
i przepisami panstwowymi oraz instrukcjami
zawartymi w ponizszej tabeli.

4) Nie wolno uzywaé maszyny w przypadku
wytadowan atmosferycznych lub burzy.

5) Podczas spawania nie wolno uzywac
maszyny jako uziemienia.

1.7 Niebezpieczenstwo
przewrdécenia sie

Personel, wyposazenie i materiaty znajdujgce
sie na platformie nie mogg przekraczaé
maksymalnej nosnosci platformy i przedtuzenia
platformy.

Element SR1018E

. | Na
Maksymalna Wewnatrz: Zewnatrz:
pojemnos¢ 4 osoby 2 osoby '
Maksymalne
obcigzenie robocze | 454 kg 454 kg
platformy
Zalecane
Udzwig 140 kg 140 kg
przedtuzenia
platformy
Element SR1218E

| Na

Maksymalna Wewnatrz: zewnatrz:
pojemno$¢é 3 osoby 2 osoby

Maksymalne
obcigzenie robocze 365 kg 365 kg
platformy

Zalecane 140 k 140 k
Udzwig przedtuzenia d d

platformy

Napiecie Wyma%acjr::gt:sézgieczna
0-300 V Bez dotykania.

300 V-50 kV 3,06m

50 kV-200 kV 46 m

200 kV-350 kV 6,10 m

350 kV-500 kV 7,62m

500 kV-750 kV 10,67 m

750 kV-1000 kV 13,72 m

2) Uwazaj na silne wiatry lub podmuchy.

Uwzglednij czynniki takie jak ruch platformy,

kotysanie sie lub opadanie przewodow.

3) Jesli maszyna styka sie z przewodem
zasilania, nalezy sie od niej oddalié.
Pracownikom znajdujgcym sie na ziemi lub
platformie zabrania sie dotykania maszyny
lub obstugiwania jej przed odcieciem
zasilania.

1.8 Bezpieczenstwo
W miejscu pracy

1) Platforme mozna podnosi¢ wytgcznie na

twardym, ptaskim i rbwnym podfozu.




A\ LEMG

Instrukcja obstugi podnoszonej platformy roboczej

7)

9)

Predkos$¢ nie moze przekraczaé 0,5 km/h
przy podniesionej platformie.

Alarm przechytu nie moze byc¢ traktowany
jako wskaznik poziomu. Gdy maszyna jest
powaznie pochylona, wigczy sie alarm
przechytu podwozia i platformy.

Jesli wigczy sie alarm przechytu, opusc
platforme i przemies¢ jg na a solidne,
ptaskie podioze. Jesli alarm przechytu
wilgczy sie przy podniesionej platformie,
platforma powinna zosta¢ bardzo ostroznie
opuszczona.

W przypadku, gdy maszyna jest uzywana na
zewnatrz, nie nalezy podnosi¢ platformy,
gdy predkos¢ wiatru jest wieksza niz 12,5
m/s., jesli predkos¢ wiatru przekracza limit
po podniesieniu platformy, prosze
natychmiast opusci¢ platforme i zatrzymac
prace maszyny.

Nie wolno uzywaé maszyny przy silnym
wiatrach lub podmuchach. Nie mozna
zwiekszy¢  powierzchni  platformy lub
tadunku. Zwiekszenie obszaru narazonego
na dziatanie wiatru spowoduje zmniejszenie
stabilnosci maszyny.

- - {
AN
— 5
>’ — e —

Przy podniesionej platformie maszyna nie
moze pracowa¢ na nierbwnym terenie,
niestabilnej powierzchni lub w innych
niebezpiecznych sytuacjach lub w poblizu
takich obszaréw.

W stanie ztozonym maszyna musi poruszac
sie bardzo ostroznie i zmniejszac¢ predkos$¢,
gdy pracuje na nieréwnych nawierzchniach,
niestabilnej lub  gtadkiej  nawierzchni
z kamieniami lub w poblizu tunelu lub
stromego zbocza.

Nie wolno uzywaé aparatu sterowniczego

platformy (PCU) do uwalniania platformy,
gdy utknefa, zostata zablokowana lub jej
normalne dziatanie jest zakitécane przez
inne rzeczy znajdujgce sie poblizu. Przed
uzyciem naziemnego aparatu
sterowniczego (GCU), caly personel musi
opusci¢ platforme.

10) Nie pchaj ani nie ciggnij niczego poza

platforme.

|?

11) Nie uzywaj maszyny jako dzwigu.

12) Nie umieszczaj, nie mocuj ani nie zawieszaj
tadunkoéw na zadnym elemencie maszyny.

& 1.4

13) Nie umieszczaj drabin ani rusztowan
w platformie, ani nie opieraj ich o czesci
maszyny.

14) Nie mocu;j
budynkéw.

plattorm do sgsiadujgcych

15) Nie zmieniaj ani nie wylgczaj wytgcznika
krancowego.

16) Nie mocu;j
podzespotow.

plattorm do sgsiadujgcych

17) Nie umieszczaj fadunkéw poza barierg
ochronng platformy.

18) Nie zmieniaj ani nie uszkadzaj zadnych
podzespotow, ktére mogg mie¢ wplyw na
bezpieczenstwo i stabilnos¢ maszyny.

19) Nie zastepuj kluczowych czesci, ktére majg
wpltyw na stabilno$¢ maszyny, czesciami
0 innej wadze lub specyfikaciji.

20) Nie zmieniaj ani nie modyfikuj platformy
roboczej. Nie montuj dodatkowego sprzetu
do umieszczania narzedzi Ilub innych
materiatdbw na platformach, pedatach Iub
poreczach, ktory zwiekszy ciezar
i powierzchnie platformy lub obcigzenie.

21) Nie przesuwaj maszyn ani innych
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przedmiotow na platformie.

22) Transportuj tylko takie narzedzia i materiaty,
ktére sg réwnomiernie roztozone i mogg
byé bezpiecznie przenoszone przez osoby
znajdujgce sie na platformie.

23) Nie uzywaj maszyn na ruchomych
powierzchniach i pojazdach.

24) Upewnij sie, ze wszystkie opony sg
w dobrym stanie, a nakretki zostaly
prawidtowo dokrecone.

25) Temperatura otoczenia dla pracy maszyny
wynosi od -20 ° Cdo 40 ° C.

26) Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia dla pracy
maszyny nie powinna by¢ wieksza niz 90%
(przy 20°C)

27) Dopuszczalne wahania napiecia zasilania
maszyny wynoszg +10%.

1.9 Niebezpieczenstwa
zwigzane ze zmiazdzeniem
i przygnieceniem

1) Nie przesuwaj rgk i ramion w poblizu czesci,
ktore groza zmiazdzeniem
i przygnieceniem, a takze trzymaj je z dala
od ramion nozycowych.

2) Nie umieszczaj rgk w pozycji, w ktorej
mozesz zostaé przygnieciony podczas
skfadania poreczy.

3) Trzymaj porecz pomostu przez caly czas
usuwania sworzni przymocowanych do
poreczy. Nie pozwdl, by barierka ochronna
platformy odpadia.

4) Zachowaj zdrowy osad i planowanie
podczas obstugi maszyny z urzgdzenia
sterujgcego na ziemi. Zachowaj bezpieczng
odlegtos¢ miedzy operatorem, maszyng
i przedmiotami stacjonarnymi.

1.10 Ryzyko pracy na
pochytosciach

Nie jedz maszyng na pochytosciach, ktore
przekraczajg wartosci znamionowe nachylenia
maszyny i pochylosci bocznych. Wartosci
znamionowe nachylenia dotyczg maszyn
w stanie wznoszacym.

Instrukcja obstugi podnoszonej platformy roboczej
______________________________ ______________________________J

pracy (lewo i prawo)

Model SR1218E
Maksymalny
dopuszczalny kat 3°
pracy (przéd i tyt)
Maksymalny
dopuszczalny kat 2°

pracy (lewo i prawo)

Model SR1018E
Maksymalny
dopuszczalny kat 3°

pracy (przod i tyh)

Maksymalny 90
dopuszczalny kat

1.11 Ryzyko upadku

1) Podczas pracy, operator na platformie musi
nosi¢ petne zabezpieczenie ciala i byc¢
zabezpieczony na zatwierdzonych
punktach zaczepienia liny za pomoca
hakéw z tasmag bezpieczenstwa. Do
kazdego punktu kotwiczgcego moze by¢
przymocowany tylko jeden hak.

.
“i

2) Nie wspinaj sie ani nie stawaj na barierce
ochronnej platformy. Zawsze nalezy stac
solidnie na podfodze platformy.

3) Nie schodz z platformy, gdy jest ona
podniesiona.

4) Podloga platformy powinna by¢ wolna od
zanieczyszczenh.

5) Przed rozpoczeciem pracy zamknij drzwi
wejsciowe.

6) Nie uzywaj maszyny, jesli barierki ochronne
nie sg prawidtowo zainstalowane lub jesli

nie mozna zagwarantowa¢ bezpiecznej
pracy przy drzwiach wejsciowych.

7) Nie wchodz na platforme i nie wychodz
z niej, jesli maszyna nie jest w stanie
ztozonym.

1.12 Ryzyko kolizji

1) Zwr6¢ uwage na zasieg widocznosci i martwe
pola podczas uruchamiania lub
manipulowania maszyna.

2) Zwro¢ uwage na pozycje platformy
wysuwanej podczas  przemieszczania
maszyny.

3) Sprawdz, czy w miejscu pracy nie ma
przeszkod nad gtowa lub innych mozliwych
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zagrozen.

4) Podczas chwytania poreczy
zabezpieczajgcej pomostu nalezy uwazacé
na niebezpieczehstwa zwigzane ze
zmiazdzeniem.

5) Uzytkownicy muszg przestrzega¢ przepisow
serwisowych dotyczgcych srodkéw ochrony
osobistej wymaganych przez pracodawce,
w miejscu pracy oraz okreslonych
w ustawach i rozporzgdzeniach rzgdowych.

6) Podczas jazdy i kierowania nalezy stosowaé
sie do strzatek kierunkowych funkcji jazdy
i kierowania na gornej skrzynce kontrolne;j
i etykietach na platformie.

7) Nie uzywaj maszyny na trasie przejazdu
dzwigu lub maszyny wysokosciowej, jesli
urzgdzenie sterujgce dzwigu nie zostato
zablokowane i/lub nie =zostaly podjete
Srodki ostroznosci, aby zapobiec
ewentualnej kolizji.

8) Zabron niebezpiecznej jazdy lub zabawy
podczas uzytkowania maszyny.

9) Dozwolone jest opuszczanie platformy, gdy
w strefie pod platformg nie ma personelu
i przeszkod.

10) Ogranicz predkos¢ jazdy w zaleznosci od
stanu podtoza, stopnia zakleszczenia,
nachylenia, pozycji personelu i innych
czynnikdw, ktére mogg spowodowac
kolizje.

11) Zalecaj operatorowi noszenie
odpowiedniego kasku ochronnego podczas
pracy z maszyna.

1.13 Ryzyko uszkodzenia

podzespotéw

1) Podczas spawania nie wolno uzywac
maszyny jako uziemienia.

2) Nie uzywaj maszyny w miejscu, gdzie moze
wystepowac pole magnetyczne.

1.14 Ryzyko wybuchu
i pozaru

1) Nie wuzywaj maszyny w miejscach

niebezpiecznych lub w miejscach, gdzie
mogg znajdowaé sie fatwopalne lub
wybuchowe gazy lub czgsteczki.

2) Dozwolone jest tankowanie maszyny lub
tadowanie akumulatora tylko w miejscach
otwartych i dobrze wentylowanych, z dala
od iskier, ptomieni, palgcych sie
papierosow itp.

3) Nie obstuguj ani nie taduj maszyny w miejscu,
gdzie mogg znajdowac sie tatwopalne lub
wybuchowe gazy lub czgsteczki.

1.15 Niebezpieczenstwo
uszkodzenia maszyny

1) Nie uzywaj uszkodzonej Ilub wadliwej
maszyny.

2) Upewnij sie, ze dokfadnie sprawdzono
maszyne przed jej  uruchomieniem
i przetestowano wszystkie funkcje przed
kazdg zmiang. Uszkodzong lub wadliwg
maszyne nalezy natychmiast oznakowaé
i przerwac prace.

3) Upewnij sie, ze wszystkie czynnosci
obstugowe zostaty wykonane zgodnie
z zaleceniami zawartymi w tej instrukcji
obstugi.

4) Upewnij sie, ze wszystkie miejsca do
oznaczania sg wiasciwe | tatwe do
zidentyfikowania.

5) Upewnij sie, ze niniejsza instrukcja obstugi
jest przechowywana w skrzynce na
dokumenty na platformie.

1.16 Niebezpieczenstwo
obrazen ciata

1) Nie uzywaj maszyny, gdy wycieka z niej
olej hydrauliczny lub wydobywa sie
powietrze. Wyciek oleju hydraulicznego lub
powietrza moze przebi¢ skore Ilub ja
poparzyc.

2) Zawsze uzywaj maszyny w dobrze
wentylowanym miejscu, by unikng¢ zatrucia
tlenkiem wegla.

3) Nieprawidtowy kontakt z jakimkolwiek
elementem znajdujgcym sie pod ostong
moze spowodowaé powazne obrazenia.
Tylko przeszkolony personel serwisowy
moze remontowacC przedziat. Sugestia:
Dopiero po przeprowadzeniu kontroli przed
eksploatacjg operator moze dokonaé
remontu przedzialu. Podczas pracy
wszystkie przedziaty muszg by¢ zamkniete
i zaryglowane.
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1.17 Zasady bezpieczenstwa
dotyczace akumulatoréw
Ryzyko zaptonu

1) Akumulator zawiera substancje kwasowe.
Pamietaj, by podczas uzywania
akumulatora nosi¢ odziez ochronng
i okulary ochronne.

2) Unikaj przelewania substancji kwasowych
lub kontaktu z nimi w akumulatorze. Uzyj

sody i wody, aby zneutralizowac
wylewajgce sie z akumulatora substancje
kwasowe.

Ryzyko wybuchu

1) Nie dopuszczaj iskier, ptomieni

i zapalonych papierosbw w poblize
akumulatora, poniewaz moze on wydziela¢
wybuchowe gazy.

2) Nie uzywaj narzedzi, ktéore mogg
spowodowaC iskrzenie w  kontakcie
z zaciskiem akumulatora lub kablem.

Ryzyko uszkodzenia podzespotow

Nie faduj akumulatora za pomocg tadowarki
0 napieciu powyzej 48 V.
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Nr Nazwa Nr Nazwa

1 Drzwi wejsciowe platformy 10 Koto nieskretne

2 Barierka platformy 11 Transportoyvy _punkt

zaczepienia
3 Uchwyt blokujgcy przedtuzenia 12 Drabinka wejéciowa
platformy

Punkt zaczepienia linki 13 Ramie zabezpieczajgce
Skrzynka na dokumenty 14 Czujnik przechytu
Przedtuzenie platformy 15 Dolna skrzynka kontrolna

Aparat sterowniczy platformy

Koto skretne

Ol N0 | D

Strona akumulatora
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Etykieta SR1018E/SR1218E

1-2534000390/1003
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Lista etykiet SR1018E/SR1218E

Nr Kod Nazwa
1 2534000390/1003 _Znak obcigzenia
znamionowego-SR1218E/SR1018E

2531000179 Oznaczenie maksymalnej sity recznej
2534000024 Linia ostrzegawcza

4 2534000032 Oznaczenie ramisvril(ija*ot\;\(/e;g(i)eczehstwa wozka

5 2831990027 Oznaczenie uchwytu podnoszgcego

6 2534000391 Znak obcigzenia kot

7 2534000218 LOGO grupy

8 2534000220 LOGO grupy

9 2534000022 Niebezpieczenstwo zderzenia

10 2534000011 Ostroznie-Dostep do przedziatu

11 2534000009 Etykieta-Niebezgriggéf:stwo porazenia

12 2534000029 Etykieta-Niebezp;iggzsekr'és;gvo wstrzykniecia

13 2534000004 Niebezpieczenstwo wybuchu i oparzen

14 2534000008 Niebezpieczehstwo-Przewrdcenie

15 2534000102 Etykieta-Strzatki kierunkowe

16 2534000019 Znak ostrzegajacri/]apgsgyzblizaniem sie do

17 2534001201/2 Kosmetyczne-SR1218E/SR1018E

18 2534000172 Niebezpieczehstwo

19 2534000033 Znak strzatki kierunkowej

20 2534000229 Oznaczenie zakazu

21 2534000013 Znak ostrzegawczy opuszczania platformy

22 2534000119 Znak przeczytaj instrukcje obstugi

23 2534000017 Znak punktu mocowania linki

24 2534000272 Oznaczenie IPAF

25 2534000018 Nataduj akumulator

26 2534000034 Awaryjne opuszczenie

27 2534000145 Znaki ostrzegawcze

28 2534000167 Akumulator energii

29 2534000276 Nalepka-CE

30 2534001166 Niebezpieczehstwo

31 2534001173 Etykieta-Mocowanie transportowe

32 2434001377 Oznaczenie oleju

33 2534001610 Tabliczka znamionowa catej maszyny

34 2534001922 Obcigzenie kota

35 2534002181 Wylgcz zasilanie

20
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Dane techniczne

Parametry maszyny SR1018E (S10181DTCE30)

Parametry wydajnosci maszyny

Element Parametr Element Parametr
Obcigzenie znamionowe (kg) 454 Predkos¢ podnoszenia (s) 39+4
Zalecany udzwig przedtuzenia 140 Predkosc¢ opuszczania (s) 4614
platformy (kg)

wewnatrz
400

Waga maszyny (kg) 4350 Maksymalna | (N)
Maksymalna liczba pracownikéw 4 sita reczna na zewnatrz 400
(wewnatrz) (N)
Maksymalna liczba pracownikéw ° Kat poziomowania (przod 5 7°/5 5°
(na zewnatrz) i tyh) ’ ’
Maksymalna wysoko$¢ robocza 1.7 Kat poziomowania (lewo 12°
(m) ’ i prawo)
Maksymalna wysokos$¢ platformy 97 Maksymalny dopuszczalny 30
(m) ’ kat roboczy (przdd i tyt)

- s Maksymalny dopuszczalny o
Minimalny promien skretu (m) 4,75 Kat roboczy (lewo i prawo) 2
Predkos¢ jazdy maszyny 6.1+0.5 Maksymalna dopuszczalna 125
(w stanie ztozonym) (km/h) S predkos¢ wiatru (m/s) ’
Predkosc¢ jazdy maszyny
(w stanie podniesionym) (km/h) 0,5£0,2 ) Naped na tyine koia

— Tryb jazdy

Teoretyczng zdolqosp , 35% Przednie kota skretne
pokonywania wzniesien (%)
Droga hamowania (bez 15
obcigzenia) (m) ’
Gléwne wymiary

Element Parametr Element Parametr
Diugosé maszyny (mm) 3760 (Rn?;r;“ar przedtuzonej platformy 1520
Szerokos¢ maszyny (mm) 1790 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2290
Wysokos¢ maszyny - barierka 2550 Bieznik (mm) 1507
platformy roztozona (mm)
Wysokos¢ maszyny - barierka 1890 | Przeswit (po podniesieniu) (mm) 230
platformy ztozona (mm)
Rozmiar gtéwnej platformy 2790%1600 Rozmiar opony (srednica x D663 x 283

(dtugosc x szerokos¢) (mm)

szerokos¢) (mm)

System jezdny

Reduktor jazdy

Element Specyfikacja/Zawartos¢
Znamionowy wyjsciowy 3500
moment obrotowy (Nm)
Wspoitczynnik predkosci 57,49:1
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Uktad hydrauliczny

Element Specyfikacja/Zawartos¢
Model System typu otwartego
Przemieszczenie pompy (ml/obr.) 4,5
System
funkcyjny System podnoszacy Maks. cisnienie 197

robocze (MPa)

Ukfad kierowniczy Maks. cisnienie 103
robocze (MPa) ’

System ptywajgcy Maks. cisnienie 208
robocze (MPa) ’

Uklad elektryczny

Element Specyfikacja/Zawartos¢
Napiecie znamionowe (V) 29
o Prad znamionowy (A) 125
Silnik jezdny Moc znamionowa (kW) 3,56
Znamionowa pre,dlfos'c': obrotowa 3400
(obr./min)
Napiecie znamionowe (V) 48
Prad znamionowy (A) 330
Silnik podnoszacy Moc znamionowa (kW) 8,9
Znamionowa pre;dlfoéé obrotowa 3290
(obr./min)
Napiecie wyjsciowe (V) 6
Akumulator -
Pojemnos¢ (Ah) 315 (20 godzin)
Nominalne napl?\j:;e wejsciowe AC 85-265 AC
Maksymalny prad wejsciowy AC (A) 15
tadowarka - — —
Nominalne napiecie wyjsciowe DC 48
V)
Maksymalny prad wyjsciowy DC (A) 35
Ukfad sterowania Napiecie (V) 48
Pojemnos¢ oleju
Element Parametr
Olej hydrauliczny (1) 70
Olej przektadniowy reduktora jazdy (1) 0,68*2

Uwaga: Odpowiedni olej hydrauliczny nalezy dobra¢ w zaleznosci od srodowiska i temperatury
podczas dodawania oleju hydraulicznego. Patrz ponizej:

Element Warunek Mgrlfa . Uwagi
lepkosci oleju
. . - 9 ° Olej Zalecana marka
Olej hydrauliczny Najnizsza temperatura >-9 ° C hydrauliczny Chevron

25
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przeciwzuzyci
owy L-HM 46

-33 ° < Najnizsza
temperaturas<-9 ° C

Olej
hydrauliczny
niskotemperat

urowy L-HV
46
Olej
hydrauliczny
-39 ° < Najnizsza bardzo
temperatura<-33 ° C niskotemperat
urowy L-HS
46
10# Lotniczy
Najnizsza temperatura<-39°C olej
hydrauliczny
30°C < Najnizsza temperatura 85W/140
-10°C < NaJn|z§g?Ctemperatura < 85W/90
Olej reduktorowy 5 — API GL-5
-30 °C < Najnizsza temperatura <
o 80 W/90
-10 °C
Najnizsza temperatura < -30°C 75 W
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Dane techniczne

Parametry maszyny SR1218E (S12181DTCE30)

Parametry wydajnosci maszyny

Element Parametr Element Parametr
Obcigzenie znamionowe (kg) 365 Predkos¢ podnoszenia (s) 6114
Zalecany udzwig przediuzenia s .
platformy (kg) 140 Predkosc¢ opuszczania (s) 5514

wewnatrz
400

Waga maszyny (kg) 5100 Maksymalna | (N)
Maksymalna liczba pracownikéw 3 sita reczna na zewnatrz 400
(wewnatrz) (N)
Maksymalna liczba pracownikéw ° Kat poziomowania (przod 5 7°/5 5°
(na zewnatrz) i tyh) ’ ’
Maksymalna wysoko$¢ robocza 13.9 Kat poziomowania (lewo 12°
(m) ’ i prawo)
Maksymalna wysokos$¢ platformy 11.9 Maksymalny dopuszczalny 30
(m) ’ kat roboczy (przod i tyt)

- s Maksymalny dopuszczalny o
Minimalny promien skretu (m) 4,75 Kat roboczy (lewo i prawo) 2
Predkos¢ jazdy maszyny 6.1+0.5 Maksymalna dopuszczalna 125
(w stanie ztozonym) (km/h) S predkos¢ wiatru (m/s) ’
Predkosc¢ jazdy maszyny
(w stanie podniesionym) (km/h) 0,5£0,2 ) Naped na tyine koia

— Tryb jazdy

Teoretyczng zdolqosp , 35% Przednie kota skretne
pokonywania wzniesien (%)
Droga hamowania (bez 15
obcigzenia) (m) ’
Gléwne wymiary

Element Parametr Element Parametr
Dlugo$¢ maszyny (mm) 3760 (Rn?;r;“ar przediuzonej platformy 1520
Szerokos¢ maszyny (mm) 1790 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2290
Wysokos¢ maszyny - barierka 2700 Bieznik (mm) 1507
platformy roztozona (mm)
Wysokos¢ maszyny - barierka 2040 | Przeswit (po podniesieniu) (mm) 230
platformy ztozona (mm)
Rozmiar gtéwnej platformy 2790%1600 Rozmiar opony (srednica x D663 x 283

(dtugosc x szerokos¢) (mm)

szerokos¢) (mm)

System jezdny

Reduktor jazdy

Element Specyfikacja/Zawartos¢
Znamionowy wyjsciowy 3500
moment obrotowy (Nm)
Wspoitczynnik predkosci 57,49:1
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Uktad hydrauliczny

Element Specyfikacja/Zawartos¢
Model System typu otwartego
Przemieszczenie pompy (ml/obr.) 6
System
funkcyjny System podnoszacy Maks. cisnienie 197

robocze (MPa)

Ukfad kierowniczy Maks. cisnienie 103
robocze (MPa) ’

System ptywajgcy Maks. cisnienie 208
robocze (MPa) ’

Uklad elektryczny

Element Specyfikacja/Zawartos¢
Napiecie znamionowe (V) 29
o Prad znamionowy (A) 125
Silnik jezdny Moc znamionowa (kW) 3,56
Znamionowa pre,dlfos'c': obrotowa 3400
(obr./min)
Napiecie znamionowe (V) 48
Prad znamionowy (A) 330
Silnik podnoszacy Moc znamionowa (kW) 8,9
Znamionowa pre;dlfoéé obrotowa 3290
(obr./min)
Napiecie wyjsciowe (V) 6
Akumulator -
Pojemnos¢ (Ah) 315 (20 godzin)
Nominalne napl?\j:;e wejsciowe AC 85-265 AC
Maksymalny prad wejsciowy AC (A) 15
tadowarka - — —
Nominalne napiecie wyjsciowe DC 48
V)
Maksymalny prad wyjsciowy DC (A) 35
Ukfad sterowania Napiecie (V) 48
Pojemnos¢ oleju
Element Parametr
Olej hydrauliczny (1) 70
Olej przektadniowy reduktora jazdy (1) 0,68*2

Uwaga: Odpowiedni olej hydrauliczny nalezy dobra¢ w zaleznosci od srodowiska i temperatury
podczas dodawania oleju hydraulicznego. Patrz ponizej:

Element Warunek Mgrlfa . Uwagi
lepkosci oleju
. . - 9 ° Olej Zalecana marka
Olej hydrauliczny Najnizsza temperatura >-9 ° C hydrauliczny Chevron
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przeciwzuzyci
owy L-HM 46

-33 ° < Najnizsza
temperaturas<-9 ° C

Olej
hydrauliczny
niskotemperat

urowy L-HV
46
Olej
hydrauliczny
-39 ° < Najnizsza bardzo
temperatura<-33 ° C niskotemperat
urowy L-HS
46
10# Lotniczy
Najnizsza temperatura<-39°C olej
hydrauliczny
30°C < Najnizsza temperatura 85W/140
-10°C < NaJn|z§g?Ctemperatura < 85W/90
Olej reduktorowy 5 — API GL-5
-30 °C < Najnizsza temperatura <
o 80 W/90
-10 °C
Najnizsza temperatura < -30°C 75 W
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5.1 Naziemny aparat sterowniczy (GCU)

////

[ ]
BECEE
16 3
15 : 7
i% A Q)
11 | T
=
10//
o— 1O

Nr Nazwa Opis funkcji obstugi
Bezpiecznik

2 Bezpiecznik
Nacisnij wylgcznik awaryjny, aby zatrzymaé

3 Wylgcznik awaryjny wszystkie funkcje; pociagnij wytgcznik awaryjny,
aby uruchomi¢ maszyne.

4 Czasomierz
Przekre¢ przetagcznik do pozycji platformy,
a aparat sterowniczy platformy zacznie dziatac;

5 Wylgcznik Kluczykowy przekre¢ pr_ze’facznlk _do pozycji neutra_llnej,
a maszyna sie zatrzyma; przekre¢ przetgcznik do
pozycji naziemnej, a naziemny aparat
sterowniczy zacznie dziatac.

6 Przycisk aktywaciji funkcji opuszczania | Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje

awaryjnego awaryjnego opuszczenia.

7 Przetgcznik opuszczania awaryjnego Namspu ten przyC|sk., aby wiaczy¢ funkcie

awaryjnego opuszczenia.
Brzeczyk
Przycisk opuszczania platformy Nacisnij ten przycisk, aby opusci¢ platforme

10 Przycisk wtaczania funkcji podnosnika NaC|s_n|J ’ przytrzyr_naj ten przycisk, aby wigczy¢
funkcje podnoszenia

11 Przycisk podnoszenia platformy Nacisnij ten przycisk, aby podnies¢ platforme

12 Przycisk menu w gore
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13 Przycisk wyjscia z menu
14 Przycisk menu w dot
15 Wyswietlacz

16 Przycisk otworzenia menu

5.2 Gérna skrzynka kontrolna (PCU)

Podnoszen

Wyswietlacz ie Jazda

Niska
predkosc

Podpora

Wskazniki wytgcznika krancowego
podpory

Skret w lewo > Skret w
. prawo

Wiacz
Dzojstik

Wychznik
awaryjny
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5.3 Podstawowe dziatanie

Glowne zrodio zasilania i bezpieczenstwo

1)

Przetgcznik kluczykowy zasila wytgcznik
awaryjny i przetgcznik wyboru na podwoziu
lub platformie. Zasilanie zostanie odciete,
gdy przefgcznik znajdzie sie w pozycji
srodkowej, a maszyna  pozostanie
w wybranym trybie pracy, gdy kluczyk
zostanie wyjety w dowolnej z trzech
pozycji.

Zaréwno podwozie, jak i aparat sterowniczy
platformy wyposazone sg w wylgczniki
awaryjne, ktore sg potgczone szeregowo
i muszg byé  wyciggniete  przed
rozpoczeciem normalnej pracy. Nacisniecie
ktéregokolwiek z wytgcznikow awaryjnych
na podwoziu lub platformie spowoduje
odciecie zasilania. Funkcja bezpieczenstwa
opiera sie na pelinym obwodzie, ktéry
zostanie  przerwany po  naci$nieciu
dowolnego wytgcznika awaryjnego.

Przed uruchomieniem funkcji jazdy,
kierowania, podnoszenia lub opuszczania
nalezy nacisng¢ wigcznik na dzojstiku.

Podnoszenie i bezpieczenstwo

1)

2)

Przetagcznik nachylenia na obudowie
wskazuje, czy obudowa jest
wypoziomowana.

Obcigzenie  nie  moze  przekraczacé
obcigzenia Znamionowego maszyny
danego modelu.

Platforma moze by¢ podnoszona Ilub
opuszczana z dwoch pozycji: z podwozia
lub z platformy. Przetgcznik kluczykowy
stuzy do wyboru pozycji, z ktérej ma byc¢
obstugiwana.

W pozycji podwozia, przycisk ECU moze
obstugiwa¢  tylko podnoszenie lub
opuszczanie platformy.

W pozyciji platformy, operator moze wybraé
tryb podnoszenia.
Podnoszenie/opuszczanie i predko$s¢é moga
by¢ kontrolowane poprzez poruszanie
dzojstikiem. Platforma zostanie
podniesiona, gdy dzojstik  zostanie
przesuniety do przodu, a opuszczona, gdy
dzojstik zostanie przesuniety do tytu.

Jesli wsréd  opcji  funkcji  jest opcja
wykrywania  obcigzenia, elektroniczna
jednostka sterujgca (ECU) na podwoziu
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uruchomi alarm i =zabroni pracy, gdy
platforma zostanie przecigzona.

7) Jesli wystgpi usterka w zaworze
podnoszenia lub opuszczania, kod biedu
zostanie wyswietlony na LED goérnej
skrzynki kontrolnej oraz na wys$wietlaczu
LCD jednostki ECU.

Jazda i bezpieczenstwo

1) Jazda moze by¢ sterowana tylko za
pomocg dzojstika na gornej skrzynce
kontrolnej, a przetacznik kluczykowy
powinien by¢é ustawiony w  pozycji
platformy.

2) Jesli chcesz, aby maszyna jechata, musisz
wybrac tryb jazdy i nacisng¢ wiacznik na
dzojstiku.

3) Przesun dzojstik do przodu i do tylu, aby
kontrolowac kierunek i predko$¢ jazdy.

4) Mozesz wybraé opcje "Wysoka predkos¢"
lub "Niska predkos¢" tylko wtedy, gdy
platforma jest w stanie ztozonym. Jednakze,
gdy platforma jest w stanie podniesionym
(poza dolng granicg), maszyna moze
pracowa¢ tylko z ‘"predkoscig po
podniesieniu".

5) Jesli platforma jest przecigzona, nie bedzie
mozna wykonac zadnej operacji
podnoszenia.

6) W kazdym trybie bez jazdy hamulec jest
wytgczony.

Kierowanie i bezpieczenstwo

1) Przefgcznik kluczykowy musi by¢
ustawiony w pozyciji platformy.

2) Sterowanie moze odbywaé sie tylko za
pomocg lewego i prawego przycisku na
goérze dzojstika gérnej skrzynki kontrolnej.

3) Jesli chcesz skreci¢, musisz wybrac¢ tryb
jazdy i nacisng¢ przetgcznik aktywacji na
dzojstiku.

Inne operacje

1) Podczas podnoszenia lub jazdy czasomierz
na podwoziu bedzie dziatat.

2) Lewa dwucyfrowa LED na gornej skrzynce
kontrolnej stuzy do wyswietlania stanu
akumulatora, a prawa dwucyfrowa LED
stuzy do wyswietlania stanu systemu lub
kodu btedu.

Praca przy niskim poziomie natadowania
akumulatora
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1) Stan natadowania akumulatora jest
okreslany przez operatora ustawiajgcego
poziom natadowania akumulatora, a paski
poziomu natadowania akumulatora s3g
wyswietlane na gornej skrzynce kontrolne;j.

2) Normalna jazda bedzie dozwolona, gdy
bedg widoczne dwa Iub wiecej paski
poziomu natadowania akumulatora.

3) Predkos$c¢ jazdy zostanie zmniejszona, gdy
bedzie widoczny jeden pasek poziomu
natadowania akumulatora.

Podpora

Ustaw przetgcznik kluczykowy w tryb goérnej
skrzynki kontrolnej, wcisnij przyciski podpory,
wcisnij przycisk wtgczajgcy i przesun dzojstik do
przodu lub do tylu, podpora wysunie sie lub
schowa.
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Wyswietlacz na gornej i dolnej skrzynce kontrolnej

Tryb pracy Wyswietlacz gornej  skrzynki | Wyswietlacz  dolnej  skrzynki
kontrolne;j kontrolnej
Wiaczona, ale nie porusza sie Poziom akumulatora NVR.Inc
System gorne;j skrzynki
kontrolnej gotowy
Jazda do przodu lub do tytu Poziom akumulatora NVR.Inc
System gornej skrzynki

kontrolnej gotowy

Podnies platforme

Poziom natadowania
akumulatora + kod trybu pracy
maszyny

Kod trybu pracy maszyny

Opus¢ platforme Poziom natadowania | Wersja oprogramowania
akumulatora + wersja
oprogramowania

Wystgpit bfad Poziom natadowania | Kod btedu
akumulatora + kod btedu

Tryb sterowania podwoziem CH Podwozie NVR.Inc

System gotowy

Rozwigzywanie problemoéw systemu i kody btedow

W stanie alarmu o btedzie kod alarmu bedzie migat raz na sekunde na wyswietlaczu gornej skrzynki

kontrolne;.

Tabela: Kod alarmu

Wyswietlacz Opis Reakcja maszyny
01 Btad uruchamiania systemu Wstrzymaj wszystkie
Czynnosci
02 Btad komunikacji systemu Wstrzymaj wszystkie
Czynnosci
03 Typ maszyny nie zostat ustawiony przy pierwszym uzyciu | Wstrzymaj wszystkie
czynnosci
04 Ustawiony kod jest nieprawidiowy Wstrzymaj wszystkie
Czynnosci
05 Btad przerwania komunikacji Wstrzymaj wszystkie
€czynnosci
12 Przycisk podnoszenia lub opuszczania podwozia jest| Zatrzymaj wszystkie
wigczony niepoprawnie podczas startu elementy sterujgce podwozia
13 Btad redundancji wytgcznika krancowego Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
14 Btad komunikacji z kontrolerem 1 ZAPI Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
15 Btad komunikaciji z kontrolerem 2 ZAPI Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
16 Awaria cewki elektromagnesu podpory 1 Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
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17 Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 2 Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
19 Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 3 Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
27 Btad cewki proporcjonalnego zaworu | Zatrzymaj podnoszenie
elektromagnetycznego i jazde
31 Btad czujnika cisnienia Wstrzymaj wszystkie
czynno$ci
32 Btad czujnika kata Wstrzymaj wszystkie
czynnosci
33 Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 4 Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
34 Wykonaj awaryjne opuszczanie 1S po alarmie | Zapisz tylko kod usterki
przecigzeniowym
35 Brak obcigzenia bigd danych kalibracji petnego | Pokaz tylko alarm
obcigzenia
42 Przycisk skretu w lewo platformy jest nieprawidtowo | Pokaz tylko alarm
wcisniety podczas startu.
43 Przycisk skretu w prawo platformy jest nieprawidtowo | Pokaz tylko alarm
wcisniety podczas startu.
44 Awaria sterownika ZAPI Pokaz tylko btad
46 Przycisk wigczajgcy dzojstik platformy jest niewtasciwie | Zaprzestan sterowania
wcisniety podczas startu. platformag
47 Dzojstik platformy nie znajduje sie w pozycji neutralnej | Predkosé spada do
podczas startu predkosci po podniesieniu
49 Nieprawidtowo wcisniety przetgcznik wspornika platformy | Zaprzestan sterowania
podczas uruchamiania platformag
50 Btad cewki ptywajgcej lewego mostka Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
51 Btad cewki ptywajacej prawego mostka Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
52 Btad cewki jazdy do przodu Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
53 Btad cewki cofania Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
~54 ) Btad cewki podnoszacej Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
56 Btad cewki skretu w prawo Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
57 Btad cewki skretu w lewo Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
58 Btad czujnika cisnienia akumulatora Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
59 Btad cewki wigczania ptywania Zatrzymaj podnoszenie
i jazde
68 Alarm niskiego napiecia Wstrzymaj wszystkie
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czynnosci

80 Alarm obcigzenia powyzej 80% Tylko alarm

90 Alarm obcigzenia powyzej 90% Tylko alarm

93 Btad kalibracji poziomej Wstrzyr’na}j wszystkie
CZyNnnosci

99 Alarm obcigzenia powyzej 99% Tylko alarm

oL Alarm przecigzeniowy platformy Wstrzyr’na}j wszystkie
CZyNnnosci

LL Maszyna jest przechylona poza granice bezpieczehstwa iijtZr?émaj podnoszenie

Wskazowki dotyczace rozwigzywania problemow

Wyswietlacz | OPis

01 Btgd uruchamiania systemu: ECU moze by¢ uszkodzony, wymien ECU

02 Bfad komunikacji systemowej: sprawdz potgczenie linii komunikacyjnych i innych kabli.
Jesli usterki nadal nie mozna usuna¢, nalezy wymieni¢ goérng skrzynke kontrolng lub ECU

03 Typ maszyny nie jest ustawiony przy pierwszym uzyciu: ustaw odpowiedni typ maszyny

04 Wybrany typ maszyny nie znajduje sie w zakresie zastosowania, wybierz ponownie
zgodnie z modelem

05 Bfad przerwania komunikaciji: sprawdz okablowanie ECU i gornej skrzynki kontrolnej

12 Nieprawidtowe nacisniecie przycisku podnoszenia lub opuszczania na podwoziu podczas
startu: Sprawdz, czy przycisk "gora" lub "dét" panelu ECU nie jest uszkodzony

13 Bfad redundancji wytgcznikéw krancowych: sprawdz 4 wytgczniki krancowe wysiegnika
i dolne wytgczniki krancowe, sprawdz okablowanie wytgcznikéw

14 Btad komunikacji ze sterownikiem ZAPI 1: sprawdz okablowanie pomigedzy sterownikiem
ZAPI 1a ECU

15 Btagd komunikacji ze sterownikiem ZAPI 2: sprawdz okablowanie pomiedzy sterownikiem
ZAPI 2 a ECU
Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 1: Sprawdz potgczenia cewek, aby

16 upewnic sie, ze nie ma zadnych
probleméw. Jesli nie ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub
przerwania obwodu.
Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 2: Sprawdz potgczenie cewki, aby

17 upewnié sie, ze nie ma problemu.
Jedli nie ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub przerwania
obwodu.
Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 3: Sprawdz potgczenie cewki, aby

19 upewnié sie, ze nie ma problemu. Jesli nie ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce
nie ma zwarcia lub przerwania obwodu.

27 Sprawdz, czy zawor proporcjonalny jest prawidtowo podtgczony.

31 Bfgd czujnika cisnienia: Sprawdz okablowanie czujnika i sam czujnik. Mozesz tez
sprawdzi€, czy wybrana jest wiasciwa opcja maszyny z wykrywaniem przecigzen.

32 Bfad czujnika kata: Sprawdz okablowanie czujnika i sam czujnik. Mozesz tez sprawdzic,
czy wybrana jest wlasciwa opcja maszyny z wykrywaniem przecigzen.
Awaria cewki zaworu elektromagnetycznego podpory 4: Sprawdz potgczenie cewki, aby

33 upewnié sie, ze nie ma problemu. Jesli nie ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce
nie ma zwarcia lub przerwania obwodu.

34 Wykonaj awaryjne opuszczanie 1S po alarmie przecigzeniowym: zarejestruj tylko
awaryjne opuszczanie

35 Sprawdz proces kalibraciji
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Podczas startu przycisk skretu platformy w lewo zostat wcisniety nieprawidtowo: upewnij

42 sie, ze nic nie przytrzymuje przycisku na dzojstiku. Jesli nie, rozwaz wymiane dzojstika
lub goérnej skrzynki kontrolnej.
Podczas startu przycisk skretu platformy w prawo zostat wcisniety nieprawidtowo:

43 upewnij sie, ze nic nie przytrzymuje przycisku na dzojstiku. Jesli nie, rozwaz wymiane
dzojstika lub gérnej skrzynki kontrolnej.

44 Awaria sterownika ZAPI: sprawdz sterownik ZAPI i jego okablowanie
Podczas startu przetgcznik wigczajgcy dzojstik platformy zostatl niewtasciwie wcisniety:

46 Upewnij sie, ze nic nie przytrzymuje wigcznika na dzojstiku. Jesli nie, rozwaz wymiane
dzojstika lub gornej skrzynki kontrolnej.
Bfad: dzojstik platformy nie znajduje sie w pozycji Srodkowej podczas startu: Upewnij sie,

47 ze dzojstik jest ustawiony w pozycji srodkowej. Sprawdz ustawienie s$rodkowego
parametru. Jesli nie ma problemu, rozwaz wymiane uchwytu lub gornej skrzynki
kontrolne;.
Nieprawidtowo wcisniety przetgcznik wspornika platformy podczas uruchamiania:

49 Upewnij sie, ze nic nie naciska na przycisk na dzojstiku. Jesli nie, rozwaz wymiane
dzojstika lub gornej skrzynki kontrolnej.
Btad cewki ptywajacej lewego mostka: Sprawdz, czy nie ma problemu z podtgczeniem

50 cewki. Jesli nie ma problemu, sprawdz czy obwdd cewki nozycowej nie jest zwarty lub
przerwany.
Btad cewki ptywajgcej prawego mostka: Sprawdz potgczenie cewki, aby upewni¢ sie, ze

51 nie ma problemu. Jesli nie ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub
przerwania obwodu.

~54) Btad cewki podnoszgcej: Sprawdz, czy nie ma problemu z podigczeniem cewki. Jesli nie

ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub przerwania obwodu.

56 Bfad cewki skretu w prawo: Sprawdz, czy nie ma problemu z podtaczeniem cewki. Jesli
nie ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub przerwania obwodu.

57 Btad cewki skretu w lewo: Sprawdz, czy nie ma problemu z podtgczeniem cewki. Jesli nie
ma problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub przerwania obwodu.

58 Btad czujnika cisnienia akumulatora: Sprawdz okablowanie czujnika i sam czujnik.

59 Bfad cewki umozliwiajgcej ptywanie: Potwierdz, ze nie ma problemu. Jesli nie ma
problemu, sprawdz, czy w samej cewce nie ma zwarcia lub przerwania obwodu.

68 Alarm niskiego napiecia: sprawdz, czy napiecie w pojezdzie nie jest zbyt niskie i czy nie
nalezy go natadowac

80 Alarm obcigzenia powyzej 80%: Platforma zbliza sie do granicy obcigzenia. Nalezy
rozwazy¢ niezwiekszanie obcigzenia.

90 Alarm obcigzenia powyzej 90%: Platforma zbliza sie do granicy obcigzenia. Nalezy
rozwazy¢ niezwigkszanie obcigzenia.

93 Btad kalibracji poziomej: kalibracja pozioma za pomocg przycisku

99 Alarm obcigzenia powyzej 99 %: Osiggnieto limit obcigzenia platformy. Nie nalezy
zwiekszac obcigzenia.

oL Bfad przecigzenia platformy: Natychmiast usuh nadmierne obcigzenie.
Bfad: przechyt maszyny przekracza granice bezpieczehstwa: Jesli maszyna jest

LL przechylona, znajdz sposéb na jej wypoziomowanie. Jesli maszyna jest wypoziomowana,

sprawdz okablowanie czujnika poziomu lub sam czujnik.
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Rozdziat 6 Inspekcja przed rozpoczeciem
pracy
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6.1 Zadna operacja nie
bedzie dozwolona dopdki

1)

Uzytkownik nie zrozumie zasad
bezpiecznej obstugi maszyny w niniejszej
instrukcjg obstugi i nie zastosuje sie do
nich.

Unikaj niebezpiecznych sytuaciji.

Nalezy zawsze przeprowadza¢ kontrole
przed rozpoczeciem pracy.

Przed przejsciem do nastepnego kroku
nalezy zapozna¢ sie z kontrolg przed
rozpoczeciem pracy.

Dokonaj inspekcji miejsca pracy.

Zawsze przeprowadzaj
testy funkcjonalne.

przedoperacyjne

Uzywaj maszyny wytgcznie zgodnie z jej
przeznaczeniem.

6.2 Podstawowe zasady

1)

Obowigzkiem operatora jest
przeprowadzenie kontroli przed
rozpoczeciem pracy i rutynowej

konserwaciji.

Kontrola przed rozpoczeciem pracy jest
czynnoscig intuicyjna, ktéra jest
przeprowadzana przez operatora przed
rozpoczeciem kazdej zmiany. Celem
inspekciji jest ustalenie, czy nie istnieje jakis
istotny problem z maszyna, zanim operator
przeprowadzi probe funkcjonalna.

Kontrola przed rozpoczeciem pracy moze
byé réwniez wykorzystana w celu
okreslenia, czy konieczna jest rutynowa
konserwacja. Operator moze
przeprowadzac¢ rutynowg konserwacje tylko
elementéw  okreslonych w niniejszej
instrukcji obstugi.

Zapoznaj sie z listg kontrolng na nastepnej
stronie i sprawdz, kazdy element i pozycje
pod katem wymiany czesci, uszkodzen,
luzéw lub brakéw.

Maszyny, ktére zostaly uszkodzone Ilub
zmodyfikowane nie mogg by¢ uzywane. W
przypadku jakichkolwiek uszkodzen Ilub
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nieautoryzowanych zmian odbiegajgcych
od normalnego stanu, maszyna powinna
zostaé oznakowana, a jej eksploatacja
zabroniona.

Tylko wykwalifikowani technicy serwisowi
mogg konserwowa¢ maszyne zgodnie
z instrukcjami producenta. Po wykonaniu
czynnosci konserwacyjnych operator musi
ponownie przeprowadzi¢ kontrole przed
rozpoczeciem pracy, a dopiero potem
przeprowadzi¢ test dziatania.

Regularne przeglady konserwacyjne
powinny by¢ wykonywane przez
wykwalifikowanych technikéw serwisowych
zgodnie ze specyfikacjami producenta
i wymaganiami wymienionymi
w podreczniku obowigzkow.

6.3 Inspekcja przed
rozpoczeciem pracy

1)

Upewnij sie, ze instrukcja obstugi jest

kompletna, czytelna i przechowywana
w skrzynce na instrukcje obstugi na
platformie.

Upewnij sie, ze wszystkie naklejki sag
wyrazne, czytelne i znajdujg sie we
wiasciwym miejscu. Patrz: czesc
o naklejkach.

Sprawdz olej hydrauliczny pod katem
wyciekéw i sprawdz, czy poziom oleju jest
wiasciwy. Prosze uzupetnia¢ olej w miare
potrzeb. Patrz: czes¢ ,Konserwacja”.

Sprawdz ptyn w akumulatorze pod kagtem
wyciekéw i odpowiedniego poziomu. W
razie potrzeby dolej wody destylowanej.
Patrz: czes¢ ,Konserwacja”

Sprawdz nastepujgce elementy lub obszary
pod katem uszkodzen, nieprawidiowego
montazu, brakujgcych  czesci oraz
nieautoryzowanych zmian:

Podzespoty elektryczne, przewody i kable

Przewody hydrauliczne, zigcza, bloki

zaworow, sitowniki hydrauliczne

Wktadki cierne
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Opona i koto

Wytgcznik krancowy, alarm i klakson
Nakretki, Sruby i inne elementy mocujgce
Przedtuzenie platformy

Port wejsciowy platformy

Wskazniki i alarmy

Ramie zabezpieczajgce

Sworznie i elementy mocujgce

Dzwignia sterowania platformag

Sprawdz calg maszyne pod katem:
Peknie¢ spawdw lub elementéw konstrukcji
Wgniecen lub uszkodzeh maszyny

Upewnij, ze wszystkie elementy konstrukgciji
i inne krytyczne podzespoty sg kompletne,
a wszystkie skojarzone elementy mocujgce
i sworznie znajdujg sie we wtasciwym
potozeniu i sg dokrecone.

Barierka zostata zamontowana, Sruby
barierki znajdujg sie na swoim miejscu i sg
prawidtowo dokrecone.

A Ostrzezenie: Jesli platforma musi by¢

podniesiona, by sprawdzi¢ maszyne,
upewnij sie, ze ramie zabezpieczajace jest
we wlasciwej pozycji. Patrz: rozdziat
»instrukcja uzytkowania”.
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7.1 Zakaz obstugi
z wyjatkiem nastepujacych
przypadkéw

1)

7)

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej
obstugi pojazdu maszyny w niniejszej
instrukcji i stosuje sie do nich.

Unikaj niebezpieczenstw.

Zawsze sprawdzaj przed uruchomieniem.
Sprawdz miejsce pracy.

Poznaj i zrozum kontrole miejsca pracy,
a nastepnie wykonaj nastepng operacje.
Przed rozpoczeciem pracy nalezy zawsze
przeprowadzi¢ test dziatania.

Maszyne nalezy uzywac tylko zgodnie z jej
przeznaczeniem.

7.2 Podstawowe zasady

1)

Kontrola miejsca pracy pomaga
operatorom okresli€, czy miejsce pracy
zapewnia bezpieczng prace maszyny.
Operator powinien wykonac¢ te prace przed
przemieszczeniem maszyny nha miejsce
pracy.

Znajomos¢ i pamietanie o zagrozeniach
w miejscu pracy jest obowigzkiem
operatora, ktory ma by¢ $Swiadomy
zagrozen i unika¢ ich podczas
przemieszczania, instalowania i obstugi
maszyn.

7.3 Kontrola miejsca pracy

Nalezy

zachowaé ostrozno$¢ i unikaé

nastepujgcych niebezpiecznych sytuacii

Stromizny lub jaskinie ze stromiznami
Wystepy, przeszkody lub gruz
Opadajgca powierzchnia

Niestabilna lub gtadka powierzchnia

Przeszkody powietrzne i linie wysokiego
napiecia

Obszar niebezpieczny

Podparcie powierzchniowe
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8)
9)

niewystarczajgce do wytrzymania petnego
obcigzenia wywieranego przez maszyne

Wiatr i warunki pogodowe

Obecnos¢ oséb nieupowaznionych.

10) Inne mozliwe niebezpieczne warunki
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8.1 Zadna operacja nie
bedzie dozwolona dopdki

1) Uzytkownik nie zrozumie zasad
bezpiecznej obstugi maszyny w niniejszej
instrukcjg obstugi i nie zastosuje sie do
nich.

2) Unikaj niebezpiecznych sytuaciji.

3) Zawsze przeprowadzaj kontrole
przedoperacyjne

4) Dokonaj inspekcji miejsca pracy.

5) Zawsze przeprowadzaj przedoperacyjne

testy funkcjonalne.

6) Przed przejsciem do nastepnego kroku
nalezy zapozna¢ sie z testem dziatania
i inspekcja.

7) Uzywaj maszyny wylgcznie zgodnie z jej
przeznaczeniem.

8.2 Podstawowe zasady

1) Testy dziatania stuzg do wykrywania
usterek przed uzyciem maszyny. Operator
musi wykona¢ opisane czynnosci, aby
sprawdzi¢ wszystkie funkcje maszyny.

2) Nie uzywaj niesprawnego maszyny. W
przypadku  wykrycia usterki nalezy
oznaczy¢ i zatrzymaé maszyne.

3) Tylko wykwalifikowani technicy serwisowi
mogg konserwowa¢ maszyne zgodnie
z instrukcjami producenta.

4) Po zakohczeniu konserwacji operator musi
ponownie przeprowadzi¢ kontrole przed
rozpoczeciem eksploatacji i test dziatania
przed eksploatacjg maszyny.

8.3 Test dziatania

1) Woybierz miejsce testowe, ktore jest solidne,
poziome i wolne od przeszkdd. Upewnij sie,
czy zaciski akumulatora sg podtgczone
prawidtowo.

8.4 Na naziemnym aparacie
sterowniczym

1) Pociagnij czerwony przycisk wytgczania
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awaryjnego na platformie i na ziemi do
pozycji ,ON”.

2) Przekre¢  przetgcznik  funkcyjny  na
naziemnym aparacie sterowniczym.

3) Zwré¢ uwage na wyswietlacz LCD na
naziemnym aparacie sterowniczym.

Rezultat: Ekran LCD zaswieci sie i zostanie
wyswietlony interfejs operatora.

Test funkcji zatrzymania awaryjnego

1) Nacisnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” na dolnej skrzynce kontrolnej do
pozycji ,OFF”.

Rezultat: Maszyna zostanie zatrzymana
i wszystkie funkcje przestang dziatac.

2) Wyciagnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” do pozycji ,ON”.

Test funkcji podnoszenia/opuszczania

Alarm dzwiekowy maszyny i standardowy
sygnat klaksonu pochodzg z tego samego
centralnego alarmu. Klakson bedzie wydawat
ciggly dzwiek. Alarm opuszczania zabrzmi 60
razy na minute. Alarm, ktoéry rozlega sie, gdy
maszyna jest przechylona, rozlega sie 180 razy
na minute.

1) Nie nalezy naciska¢ przycisku wigczania
funkcji podnoszenia. Nacisnij i przytrzymaj
przycisk podnoszenia lub opuszczania
platformy.

Rezultat: Platforma nie powinna sie ani
podnosi¢ ani opuszczacd.

2) Nie naciskaj przycisku podnoszenia Iub
opuszczania platformy.

3) Nacisnij przycisk  wigczania  funkcji
podnoszenia.
Rezultat: Nie mozna  wiaczy¢  funkcji

podnoszenia.

4) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczania

funkcji podnoszenia i nacisnij przycisk
podnoszenia platformy.
Rezultat: Platforma powinna zostaé
podniesiona.

5) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wiaczania
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funkcji podnoszenia i
opuszczenia platformy.

nacisnij przycisk

Rezultat: Platforma powinna zosta¢ opuszczona.

Podczas opuszczania platformy powinien rozlec
sie alarm opuszczania.

Test funkcji opuszczania awaryjnego

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk witgczania
funkcji podnoszenia i podnie$ platforme na
60 cm.

2) Nacisnij naziemny czerwony przycisk
~,Emergency Stop” do pozycji ,OFF”.

3) Wyciagnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” do pozycji ,ON”.

4) Przesun i przytrzymaj przycisk wigczajgcy
funkcje opuszczania awaryjnego.

5) Przesun i przytrzymaj przycisk opuszczania
awaryjnego.

Rezultat: Platforma powinna zosta¢ opuszczona.

Alarm opuszczania nie wigczy sie.

8.5 Test aparatu
sterowniczego platformy

Test funkcji
awaryjnego

zatrzymania

1) Nacisnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” platformy do pozyc;ji ,OFF”.

Rezultat: Maszyna zostanie zatrzymana
i wszystkie funkcje przestang dziatac.

2) Wyciggnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” do pozycji ,ON”.

Rezultat: Aparat sterowniczy platformy powinien
wyswietli¢ interfejs operatora i moze normalnie
pracowac.

Test klaksonu

1) Nacisnij przycisk klaksonu.

2) Rezultat: Rozlegnie sie sygnat klaksonu.
Test przycisku aktywacji funkcji jazdy

1) Nie naciskaj przycisku witgczania funkciji
jazdy na dzwigni sterowania.

2) Powoli przesun dzwignie sterowania
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w kierunku wskazanym przez niebieskg
strzatke i powoli przesuh jg w kierunku
wskazanym przez z6itg strzatke.

Rezultat: Zadne funkcje nie bedg dziataé.

Test  funkcji
i wiaczania funkcji

podnoszenia/opuszczania

1) Uruchom maszyne.

2) W kierunku wskazanym przez niebieskag

i zOltg strzatke aktywuj przetgcznik
kotyskowy gora/dot.
Rezultat: Platforma nie powinna sie ani

podnosi¢ ani opuszczad.

3) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wiaczenia
funkcji podnoszenia.

4) Uruchom przetgcznik kotyskowy
podnoszenia/opuszczania w  kierunku
wskazanym przez niebieska strzatke.

Rezultat: Platforma
podniesiona i powinien
podnoszenia.

powinna zostac
rozlec sie alarm

5) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wiaczenia
funkcji podnoszenia.

6) Nacisnij i przytrzymaj kierunek wskazany
przez z6ttg strzatke, aby aktywowac
przetgcznik kotyskowy
podnoszenia/opuszczania.

Rezultat: Platforma powinna zosta¢ opuszczona.
Gdy platforma opuszcza sie, wigcza sie sygnat
dzwiekowy opuszczania.

Test funkcji skrecania

A Ostrzezenie: Podczas przeprowadzania

testow funkcji kierowania i jazdy nalezy
stang¢ na s$rodku platformy, przodem do
strony skretnej maszyny.

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.

2) Nacisnij kciukowy przetgcznik kotyskowy
w gornej czesci dzwigni sterowania
w kierunku wskazanym przez niebieski
trojkat na panelu sterowania.

Rezultat: Kofa skretne powinny



A\ LEMG

Instrukcja obstugi podnoszonej platformy roboczej

skrecaw kierunku wskazanym przez niebieski
trojkat na panelu sterowania.

3) Nacisnij kciukowy przetgcznik kotyskowy
w kierunku wskazanym przez zotty trojkat
na panelu sterowania.

Rezultat: Kota skretne powinny skrecac
kierunku wskazanym przez zotty tréjkat na
panelu sterowania.

Test funkcji jazdy i hamowania

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.

2) Powoli przesun dzwignie sterowania
w kierunku wskazanym przez niebieskg
strzatke na panelu sterowania, az maszyna
zacznie sie porusza¢, a nastepnie ustaw
dzwignie z powrotem w pozycji srodkowe;j.

Rezultat: Maszyna powinna poruszaé sie
w kierunku wskazanym przez niebieskg strzatke
na panelu sterowania, a nastepnie nagle
zatrzymac sie.

3) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczania na
dzwigni sterowania.

4) Powoli przesun dzwignie sterowania
w kierunku wskazanym przez z0itg strzatke
na panelu sterowania, az maszyna zacznie
sie poruszaé, a nastepnie ustaw dzwignie
z powrotem w pozycji Srodkowe;.

Rezultat: Maszyna powinna porusza¢ sie
w kierunku wskazanym przez zo6ttg strzatke na
panelu sterowania, a nastepnie nagle
zatrzymac sie.

A Ostrzezenie: Hamulec musi by¢

w stanie zatrzymaé maszyne na kazdej
pochytosci, na ktérg moze ona sie wspigc.

Test predkosci napedu podnoszenia

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wigczania
funkcji podnoszenia i nacisnij przycisk
opuszczania platformy, aby podnies¢
platforme na wysokos¢ okoto 2,4 m od
podtoza.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.
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3) Powoli przesun dzwignie sterowania do
pozyciji petnej jazdy.

Rezultat: Maksymalna predko$¢ jazdy, jakag
mozna osiggna¢ przy podniesionej platformie,
nie powinna przekracza¢ 0,5 km/h.

Jesli maksymalna predkos¢ jazdy przekracza
0,5 km/h, gdy platforma jest podniesiona,
nalezy  natychmiast oznaczy¢ maszyne
i przestac jej uzywac.

8.6 Test dziatania czujnika
nachylenia

A Ostrzezenie: Test ten powinien by¢

przeprowadzony na ziemi przy uzyciu
aparatu sterowniczego platformy. Nie stawaj
wewnatrz platformy.

1) Catkowicie opus¢ platforme.

2) Umies¢ dwa bloki drewna o wymiarach 5 x
10 cm (2 x 4 cale) lub podobne pod
obydwoma kotami po jednej stronie i wjedz
na nie maszyna.

3) Podnies¢ platforme na pewng wysokosc.

4) Platforma zostanie zatrzymana i rozlegnie
sie alarm przechytu z czestotliwoscig 180
sygnatéw na minute. Na wyswietlaczu LED
urzgdzenia sterujgcego platformg oraz na
wyswietlaczu LCD sterowania naziemnego
powinno pojawi¢ sie LL. (Maszyna
przechylona)

5) Nacisnij przycisk funkcji jazdy.

6) Nacisnij i przytrzymaj przycisk witgczania
funkcji na dzwigni sterowania.

7) Przesun dzwignie sterowania w kierunku

niebieskg

ja w
wskazanym przez zo6itg strzatke.

wskazanym przez strzatke,

nastepnie  przesun kierunku
8) Rezultat: Funkcja jazdy nie bedzie dziata¢
w zadnym kierunku.

9) Opusci¢ platforme i usuhn oba kawatki
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9.1 Zadna operacja nie
bedzie dozwolona dopdki

Uzytkownik nie zrozumie zasad bezpiecznej
obstugi maszyny w niniejszej instrukcjg obstugi
i nie zastosuje sie do nich.

1) Unikaj niebezpiecznych sytuacji.

2) Zawsze przeprowadzaj kontrole
przedoperacyjne

3) Dokonaj inspekcji miejsca pracy.

4) Zawsze przeprowadzaj przedoperacyjne

testy funkcjonalne.

5) Uzywaj maszyny wytgcznie zgodnie z jej
przeznaczeniem.

9.2 Podstawowe zasady

1) Ta maszyna jest urzgdzeniem
podnoszgcym z napedem elektrycznym,
ktére jest wyposazone w platforme roboczg
na mechanizmie nozycowym. Drgania
generowane podczas pracy maszyny nie
bedg niebezpieczne dla  operatora
stojgcego na platformie roboczej. Maszyna
ta moze by¢ uzywana do zabierania
pracownikow i ich przenosnych narzedzi na
okreslong wysokosé¢ od podtoza lub do
osiggniecia okreslonego obszaru
roboczego nad maszyng lub urzadzeniem.

2) W rozdziale ,Instrukcje uzytkowania”
znajdujg sie szczegotowe instrukcje
dotyczgce wszystkich aspektéw maszyny.
Obowigzkiem operatora jest przestrzeganie

wszystkich zasad bezpieczenstwa
i instrukcji zawartych w Instrukcji obstugi
i konserwaciji.

3) Oprécz podnoszenia pracownikow

i narzedzi do napowietrznych miejsc pracy,
uzywanie tej maszyny do innych celéw jest
niebezpieczne.

/\

Ostrzezenie: Zabronione jest
przewozenie towaréw ta maszyna.
4) Maszyne moze obstugiwac tylko

przeszkolony i upowazniony personel. Jesli
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podczas tej samej zmiany roboczej wiecej
niz jeden operator uzywa tej samej
maszyny o réznym czasie, muszg to byc¢
wykwalifikowani  operatorzy i muszg
przestrzegac wszystkich zasad
bezpieczenstwa i instrukcji zawartych
w instrukcji obstugi i konserwacji. Oznacza
to, ze kazdy nowy operator powinien przed
uruchomieniem maszyny przeprowadzié¢
kontrole przed rozpoczeciem pracy, testy
dziatania i inspekcje miejsca pracy.

9.3 Awaryjne zatrzymanie

1) W naziemnym ukfadzie sterowania Iub
w ukfadzie sterowania na platformie
nacisnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” w potozenie ,OFF”, aby wytgczy¢
wszystkie funkcje.

2) Funkcja powinna zosta¢ naprawiona, jesli
nadal dziata po nacisnieciu ktéregokolwiek
z czerwonych przyciskow zatrzymania
awaryjnego.

9.4 Opuszczanie awaryjne

1) Przekre¢  przetgcznik  funkcyjny  na
naziemnym aparacie sterowniczym.

2) Upewnij sie, ze czerwone przyciski
zatrzymania awaryjnego w naziemnym
uktadzie sterowania i platformie s3
wysuniete do potozenia ,ON”.

3) Przesun i przytrzymaj przycisk wtgczajacy
funkcje opuszczania awaryjnego.

4) Przesun i przytrzymaj przycisk opuszczania
awaryjnego.

9.5 Praca z ziemi

1) Przed przystgpieniem do
maszyny nalezy upewni¢
akumulator jest podtgczony.

eksploataciji
sie, ze

2) Przekre¢  przetgcznik  funkcyjny  na

naziemnym aparacie sterowniczym.

3) Nacisnij przycisk ,Emergency Stop” na
ziemi i na platformie do pozycji ,OFF”.

Dostosuj pozycje platformy

4) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczenia
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funkcji podnoszenia.

5) Nacisnij  przycisk lub

opuszczania platformy.

podnoszenia

Funkcje napedu i kierowania nie sg dostepne
przez naziemny aparat sterowniczy.

9.6 Praca na platformie

1) Przed uruchomieniem maszyny upewnij sie,
ze akumulator jest podtgczony i przekreé
przetgcznik  kluczykowy na  aparat
sterowniczy platformy.

2) Wyciaggnij czerwony przycisk ,Emergency
Stop” na ziemi i na platformie do pozyciji
»ON”.

Dostosuj pozycje platformy

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wigczenia
funkcji podnoszenia.

2) Nacisnij przycisk podnoszenia/opuszczania
w wybranym kierunku.

Skret

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.

2) Obréci¢ kota skretne z  pomoca
przetgcznika kotyskowego znajdujgcego sie
na gorze dzwigni sterowania.

Tryb jazdy

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.

2) Zwieksz predkos¢: Powoli  przesun
dzwignie sterowania z potozenia
srodkowego.

Zmniejsz predkos¢: Powoli przesun dzwignie
sterowania w strone potozenia srodkowego.
Zatrzymaj: Ustaw dzwignie sterowania

w potozeniu srodkowym lub zwolnij przetgcznik
wigczania funkgji.

Okresli¢ kierunek, w ktérym maszyna bedzie sie
poruszac, korzystajagc z aparatu sterowniczego
platformy i strzatki kierunkowej na platformie.

Gdy platforma jest podniesiona, predkosc
maszyny zostanie ograniczona.

Stan akumulatora bedzie miat wptyw na
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wydajnos¢ urzgdzenia. Gdy miga wskaznik
akumulatora, zmniejsza sie predkos¢ jazdy
i predko$¢ dziatania urzadzenia.

Przetacznik wyboru jazdy

Symbol gdy maszyna jest na pochytosci:
Podczas nachylenia nalezy pracowaé w niskim
zakresie predkosci.

9.7 Jazda po pochytosci

Ustal wartosci znamionowe maszyny dla
nachylenia i nachylenia bocznego. Wartosc
znamionowa nachylenia obowigzuje dla
maszyny w stanie ztozonym.

SR1018 | SR1218
E E
ﬂMaksymaln 35% 35%
a wartos¢ nachylenia (19°) (19°)
w stanie ztozonym
iMaksymaln 35% 35%,
a wartos¢ nachylenia (19°) (19°)
bocznego w stanie
ztozonym

A Ostrzezenie: Wartos¢ znamionowa

nachylenia jest ograniczona przez warunki
podioza i przyczepnosé.

Okresl nachylenie: Zmierz nachylenie za
pomocg cyfrowego pochytomierza lub wykonaj
ponizsze czynnosci.

Potrzebne narzedzia: linijka, prosty blok
o dtugosci co najmniej 1 m, tasma miernicza

Umies¢ drewniany blok na pochytosci, umiesé
linijke na goérn bloku pod dolnej

. udar o .
stronie pochy - 2$ koniec bloku az
znajdzie sie w poziomie. Utrzymuj blok
w poziomie i zmierz odleato$¢ pionowa od
spodu bloku d Przesu 'odziel odlegtos¢ na
tasmie miernicze;) (wysunus¢ podniesiona)
przez dtugos¢ bloku (skok) i pomnéz przez 100,
aby otrzymac warto$¢ nachylenia.
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Zwigkszenie wysokosci

Jezeli nachylenie zbocza przekracza
maksymalny wskaznik podjazdu, zjazdu lub
nachylenia bocznego, maszyna musi zosta¢
podniesiona lub przetransportowana w gore i
w dot pochytosci. Patrz: czes¢ ,Transport

i podnoszenie”.

9.8 Obstuga na ziemi za

pomoca aparatu
sterowniczego

1) Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ pomiedzy
operatorem, maszyng i nieruchomym
obiektem.

2) Podczas obstugi aparatu sterowniczego
nalezy zwraca¢ uwage na kierunek jazdy
maszyny.

9.9 Wysuwanie i chowanie
platformy

1) Podnies uchwyt blokady przediuzenia
platformy do pozycji poziome;.

2) Popchnij dzwignie blokady przedtuzenia
platformy, aby wysung¢ platforme do
zgdanej pozycji.

Nie stawaj na przediuzeniu platformy, gdy

prébujesz go wysungd.

3) Nacisnij dzwignie blokady przediuzenia
platformy, aby zablokowaé gorne i dolne

zeby w celu zablokowania przedtuzenia
platformy.

9.10 Sposob obstugi
ramienia zabezpieczajacego

1) Podnies platforme na wysokos¢ okoto
3,2 m od podtoza.

2) Podnies ramie zabezpieczajgce i przesun
je do srodka tulei watu nozycowego i obroc
je do pozyciji pionowe;.

61

3) Opusc platforme, az
zabezpieczajgce  bedzie w
kontakcie z tulejg watu.

ramie
petnym

9.11 Opuszczanie
pomocnhnicze

Jesli nie mozna normalnie opusci¢ platformy
pociagnij kabli

znajdujgcy sie z tylu maszyny na zewnatrz.

z powodu usterki, zespot

Rezultat: Platforma opusci sie.

9.12 Ochrona przed
upadkiem

Do obstugi tej maszyny nie jest wymagany
osobisty sprzet chronigcy przed upadkiem

z wysokosci (PFPE). Jesli w miejscu pracy
wymagane sg osobiste srodki ochrony przed
upadkiem lub wymaga ich uzytkownik, nalezy
przestrzegac¢ nastepujgcych zasad:

Wszystkie osobiste srodki ochrony przed
upadkiem muszg by¢ zgodne z odpowiednimi
przepisami prawa, muszg by¢ kontrolowane

i uzytkowane zgodnie z instrukcjami PFPE
producenta.

9.13 Instrukcja obstugi
akumulatora i fadowarki

Pamietaj o nastepujgcych kwestiach:

1) Nie nalezy uzywacC zewnetrznej tadowarki
ani akumulatora wspomagajacego.

2) Akumulator tadowa¢ w dobrze
wentylowanym miejscu.

nalezy

3) Nataduj akumulator przy uzyciu wiasciwego

napiecia wejsciowego AC wskazanego na
tadowarce.

Nataduj akumulator

1) Przed przystgpieniem do tadowania
upewnij sie, ze akumulator jest podtgczony.

2) Zdejmij pokrywe ze skrzyni akumulatorowe;j.

Pokrywa skrzyni akumulatorowej musi
pozostaé otwarta przez caly proces
tadowania.
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3) Zdejmij nakretke odpowietrznika
akumulatora i sprawdz poziom kwasu
w akumulatorze. W razie potrzeby nalezy
dodac¢ tylko tyle wody destylowanej, ile
potrzeba do przykrycia ptytki. Nie nalezy
dodawac nadmiernej ilosci wody
destylowanej przed fadowaniem.

4) Ponownie zat6z nakretke odpowietrznika
akumulatora.

5) Podtgcz tadowarke do uziemionego
obwodu prgdu zmiennego.

6) tadowarka zasygnalizuje, gdy akumulator
jest w petni natadowany.

7) Sprawdz poziom kwasu w akumulatorze na
koniec cyklu tadowania. Wilej wode
destylowang do dna rury wlewowej. Nie
nalezy dodawac¢ nadmiernej ilosci wody
destylowane;.

Instrukcje napetniania akumulatora i jego
tadowania

1) Zdejmij nakretke okrywe odpowietrznika
akumulatora i usun na state plastikowg
uszczelke z odpowietrznika akumulatora.

2) Wilej kwas akumulatorowy do momentu,
gdy poziom wskazan kazdej jednostki
znajdzie sie nad ptyta.

3) Nie napetniaj do maksymalnego poziomu
az do zakohczenia procesu tadowania
akumulatora. Nadmierne wypetnienie moze
spowodowac przelanie sie kwasu
akumulatorowego podczas tadowania.
Wodoroweglan sodu i woda mogg by¢
uzyte do neutralizacji przelanego kwasu
akumulatorowego.

4) Zakre¢ nakretke odpowietrznika
akumulatora.

5) Nataduj akumulator.

6) Sprawdz poziom kwasu w akumulatorze na
koniec cyklu tadowania. Wilej wode
destylowang do dna rury wlewowej. Nie
nalezy dodawa¢ nadmiernej ilosci wody
destylowane;.

9.14 Po kazdym uzyciu
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1)

Wybierz bezpieczne miejsce parkingowe,
ktére jest solidng, poziomg powierzchnig
bez przeszkdd i duzego natezenia ruchu.
Opus¢ platforme.

Przestaw przetgcznik  kluczykowy do
potozenia ,OFF” i wyjmij kluczyk, aby
zapobiec nieupowaznionemu uzyciu.

Nataduj akumulator.
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Rozdzial 10 Instrukcje dotyczace transportu
| podnoszenia
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10.1 Zgodnos¢

1)

W przypadku podnoszenia maszyny za
pomocg dzwigu lub wobzka widtowego,
nalezy @ zachowa¢ normalng ocene
i zaplanowac sterowanie ruchem maszyny.

Tylko  personel  wykwalifikowany do
zatadunku i roztadunku na wysokosciach
moze tadowac i roztadowywaé maszyne.

Pojazd transportowy musi by¢
zaparkowany na ptaskiej powierzchni.

Podczas =zatadunku pojazdu, pojazd
transportowy musi by¢ unieruchomiony,
aby zapobiec jego przemieszczaniu sie.

Upewnij sie, ze udzwig, powierzchnia
tadunkowa, tancuchy Ilub pasy pojazdu
wystarczajgce, aby unies¢ ciezar maszyny
Waga urzgdzenia podana jest
w ,Specyfikacji”.

Przed zwolnieniem hamulca maszyna musi
by¢ zaparkowana na rownej powierzchni
lub unieruchomiona.

Nie nalezy jezdzi¢ maszyng po zboczach,
ktére przekraczajg nachylenie znamionowe
maszyny w jezdzie pod gore lub w dot.
Patrz: ,Jazda po zboczu” w ,lInstrukcji
uzytkowania”.

Jedli nachylenie pojazdu transportowego
przekracza ~maksymalny dopuszczalny
poziom nachylenia, do zatadunku
i roztadunku pojazdu nalezy uzy¢ wciggarki
zgodnie z opisem w czesci ,Czynnosc
zwalniania hamulca”.

Zapobiegaj spadnieciu barierki podczas
zwalniania zapadki. Podczas jej sktadania
nalezy zawsze trzymac barierke.

10.2 Zabezpieczanie na

ciezarowkach lub

przyczepach podczas

transportu

1)

Kota maszyny muszg by¢é zawsze
zablokowane podczas przygotowania do

transportu.

2) Zabezpiecz maszyne do powierzchni
transportowej, uzywajgc punktéw
mocowania na podwoziu.

3) Uzyj co najmniej 4 fancuchéw lub pasoéw.
Upewnij sie, ze kazdy uzywany tancuch lub
pas ma wystarczajgcg wytrzymatos¢ na
obcigzenia.

4) Przekre¢  wylgcznik  kluczykowy  do
potozenia ,OFF” i wyjmij kluczyk przed
transportem.

A I JIFE 77 77 I
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10.3 Zapewnienie
bezpieczenstwa transportu

1) Kota maszyny muszg by¢é zawsze
zablokowane podczas przygotowania do
transportu.

2) Wsun i zabezpiecz przediuzenie platformy.

3) Przed transportem przekre¢ kluczyk do
potozenia ,OFF” i wyjmij go.

4) Dokfadnie sprawdz maszyne, aby zapobiec
przemieszczaniu sie luznych lub
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niezabezpieczonych czesci.

5) Zabezpiecz maszyne do powierzchni
transportowej, uzywajgc punktéw
mocowania na podwoziu.

6) Uzyj co najmniej czterech fancuchéw lub
pasow.

7) Upewnij sie, ze kazdy uzywany tancuch lub
pas ma wystarczajgcg wytrzymatos¢ na
obcigzenia.

8) Jesli barierka platformy zostata ziozona,
zabezpiecz jg pasem przed transportem.

Zgodnosé

1) Montazem zawiesi i podnoszeniem
maszyny moze zajmowacC sie wytgcznie
wykwalifikowany personel.

2) Upewnij sie, ze udzwig dzwigu,
powierzchnia tadunkowa, pas lub lina sg
wystarczajgce, aby uniesé ciezar maszyny.
Patrz: tabliczka z numerem seryjnym.

10.4 Wskazowki dotyczace
podnoszenia

1) Catkowicie opusé platforme. Upewnij sie,
ze przedtuzenie platformy, jednostka
sterujgca i podwozie sg  solidnie
zabezpieczone. Usuh wszystkie ruchome
czesci z maszyny.

2) Zawiesie nalezy przymocowywac
wytgcznie do  okreslonego punktu
podnoszenia maszyny.

3) Wyreguluj zawiesie, aby unikngé
uszkodzenia maszyny i utrzymaé ja
w poziomie.
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