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Przedmowa

Dziekujemy za wybranie samojezdnej podnoszonej platformy roboczej firmy LGMG . Maszyna zostata
zaprojektowana zgodnie z normg EN280:2013/A1:2015.Informacje podane w niniejszej instrukcji obstugi
sg przeznaczone do bezpiecznej i prawidtowej obstugi maszyny zgodnie z jej przeznaczeniem.

W celu uzyskania maksymalnej wydajnosci i maksymalnego wykorzystania maszyny nalezy dokfadnie
przeczyta¢ i zrozumie¢ wszystkie informacje zawarte w niniejszej instrukcji przed uruchomieniem,
obstuga lub konserwacjg maszyny.

W zwigzku z ciggtymi ulepszeniami produktéw, firma LGMG zastrzega sobie prawo do wprowadzania
zmian w specyfikacji bez uprzedniego powiadomienia. W celu uzyskania aktualnych informacji nalezy
skontaktowac sie z firmg LGMG.

Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie czynnosci konserwacyjne maszyny sg wykonywane zgodnie
z harmonogramem konserwaciji.

Niniejszg instrukcje obstugi nalezy zawsze przechowywaé¢ wraz z maszyng w celach informacyjnych. Po
przeniesieniu wtasnosci maszyny, niniejsza instrukcja powinna zosta¢ przekazana wraz z tg maszyna.
W przypadku zgubionej, uszkodzenia lub nieczytelnej instrukcji nalezy jg natychmiast wymienié.

Niniejsza instrukcja obstugi jest materiatem chronionym prawem autorskim. Powielanie lub kopiowanie
niniejszej instrukcji obstugi jest niedozwolone bez pisemnej zgody LGMG.

Informacje, dane techniczne i rysunki zawarte w niniejszej instrukcji obstugi sg najnowszymi,
dostepnymi w czasie wydania niniejszej instrukcji. W zwigzku z cigglymi ulepszeniami, firma LGMG
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w specyfikacji technicznej bez uprzedniego
powiadomienia. Jesli jakiekolwiek dane techniczne i informacje zawarte w instrukcji obstugi nie sg
zgodne z posiadanym urzgdzeniem, nalezy skontaktowac sie z dziatem serwisowym firmy LGMG.

/\ OSTRZEZENIE

Obstuga, naprawa i konserwacja maszyny moze by¢é wykonana wylacznie przez

odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany personel.

Nieprawidiowa obstuga, konserwacja i naprawa sg niebezpieczne i moga

spowodowac obrazenia ciata i Smieré.

Przed przystapieniem do jakiejkolwiek obstugi lub konserwacji operator powinien
dokladnie przeczytaé¢ niniejszg instrukcje. Przed przeczytaniem i zrozumieniem
niniejszej instrukcji nie nalezy uzywaé, przeprowadzaé jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych ani naprawia¢ maszyny.

Uzytkownik powinien zatadowa¢ platforme wytacznie zgodnie z jej nosnoscia. Nie
nalezy przecigza¢ platformy ani nie nalezy wprowadzaé zadnych modyfikacji bez
zgody LGMG.

Przepisy dotyczace obstugi i zapobiegania zawarte w niniejszej instrukcji majq

zastosowanie wyltacznie do okreslonego zastosowania maszyny.

I
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Srodki bezpieczenstwa

Operator maszyny powinien zna¢ obowigzujgce przepisy bezpieczenstwa obowigzujgce w danym kraju
i jego jednostkach administracyjnych i stosowac¢ sie do nich. Je$li nie sg one dostepne, nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa zawartymi w niniejszej instrukcji.

Aby zapobiec wypadkom, przed przystgpieniem do obstugi lub konserwacji nalezy przeczytac
i zrozumie¢ wszystkie ostrzezenia i instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukcji.

Srodki bezpieczenstwa zostaty okreslone w rozdziale 1 ,Bezpieczenstwo”.

Nie mozna przewidzie¢ wszystkich mozliwych zagrozenh, a instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
zawarte w niniejszej instrukcji mogg nie opisywac¢ wszystkich mozliwych srodkdéw bezpieczenhstwa.
Nalezy zawsze zapewni¢ bezpieczenstwo wszystkich pracownikow i zabezpieczy¢ maszyne przed
uszkodzeniem. Je$li nie mozna potwierdzi¢ bezpieczenstwa niektérych czynnosci, nalezy skontaktowac
sie z firmg LGMG.

Srodki zapobiegawcze dotyczgce obstugi konserwacji wymienione w niniejszej instrukcji maja
zastosowanie wylgcznie do okreslonych zastosowan tej maszyny. Firma LGMG nie ponosi
odpowiedzialnosci za prace maszyny poza zakresem niniejszej instrukcji. Uzytkownik i operator sg
odpowiedzialni za bezpieczenstwo takich operacji.

W Zadnym wypadku nie wolno wykonywac¢ zadnych czynno$ci zabronionych w niniejszej instrukciji.

Ponizsze stowa sygnalizujg poziom informacji dotyczgcych bezpieczenstwa w niniejszej instrukcja
obstugi.

A Niebezpieczenstwo:

Grozna sytuacja, ktorej zlekcewazenie spowoduje powazne obrazenia lub smieré. Ma
to réwniez zastosowanie w sytuacjach, ktéore moga spowodowaé powazne
uszkodzenie maszyny, jesli zostang zlekcewazone.

A Ostrzezenie:

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja, ktorej zlekcewazenie moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen lub smierci. Ma to réwniez zastosowanie w sytuacjach, ktoére
moga spowodowaé powazne uszkodzenie maszyny, jesli zostang zlekcewazone.

A Uwaga:

Sytuacja, ktorej zlekcewazenie moze doprowadzi¢ do drobnych lub srednich obrazen
ciata. Dotyczy to rowniez sytuacji, ktére moga spowodowac¢ uszkodzenie maszyny
lub skréci¢ jej okres eksploatacii.

v
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1.1Niebezpieczenstwo

Nieprzestrzeganie instrukcji i zasad
bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji moze by¢ przyczyng smierci lub
powaznych obrazen ciafa.

1.2 Zakaz obstugi
z wyjatkiem nastepujacych
przypadkéw

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej obstugi
pojazdu zawarte w niniejszej instrukciji i stosuje
sie do nich.

1) Unikaj niebezpiecznych sytuacji. Przed
przejsciem do nastepnego etapu nalezy
zapoznac sie z zasadami bezpieczenstwa
i je zrozumiec.

2) Nalezy zawsze przeprowadzac¢ kontrole
przed rozpoczeciem pracy.

3) Zawsze nalezy przeprowadzi¢ test
dziatania przed uzyciem.

4) Sprawdz miejsce pracy.

5) Uzywaj pojazdu wylgcznie zgodnie z jego
przeznaczeniem.

6) Nalezy przeczyta¢, zrozumie¢
i przestrzega¢ instrukcji producenta oraz

zasad bezpieczenstwa — podrecznikow
bezpiecznej obstugi i etykiet na pojazdach.

7) Nalezy przeczytac, zrozumiec¢
i przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa
uzytkownika oraz przepiséw

obowigzujgcych w miejscu pracy.

8) Nalezy przeczyta¢, zrozumie¢ i stosowac
sie  do wszystkich  obowigzujgcych
przepisow.

9) Uzytkownik zostat przeszkolony w zakresie
bezpiecznej obstugi pojazdu.

1.3 Klasyfikacja zagrozen

A Uwaga

Klasyfikacja zagrozen

Znaczenie symboli, systemu oznaczen

opartym na kolorach i znakéw
produktéow LGMG jest nastepujace:

Symbol ostrzezenia
o0 niebezpieczenstwie: stuzy do
ostrzegania o potencjalnych urazach.

Nalezy przestrzegaé wszystkich
instrukcji bezpieczenstwa podanych
ponizej tych oznaczen, aby uniknaé
sytuacji mogacych spowodowacé
obrazenia ciata i Smier¢.

Oznacza
sytuacje. Jesli
doprowadzi do
powaznych obrazen ciata.

Czerwony: niebezpieczne
zlekcewazone,

sSmierci lub

AWarning

Pomaranczowy: Oznacza
niebezpieczne sytuacje. Jesli
zlekcewazone, moze doprowadzié¢
do smierci lub powaznych obrazen
ciata.

Ac-aution

Z6lty: Oznacza niebezpieczne sytuacje.
Jesli zlekcewazone, moze
doprowadzi¢ do drobnych Iub
srednich obrazen ciata.

Niebieski:

Oznacza
sytuacje. Jesli zlekcewazone, moze
doprowadzi¢ do utraty lub uszkodzenia
mienia.

niebezpieczne
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1.4 Przeznaczenie

Korzystanie z maszyny jest ograniczone tylko
do podnoszenia personelu, narzedzi
i materiatéw do miejsca pracy na wysoko$ci.

A Ostrzezenie: Przewozenie

tadunkow jest zabronione.

1.5 Konserwacja oznaczen
bezpieczenstwa

1) Operatorzy powinni zawsze pamietac¢ o ich
bezpieczenstwie podczas wymiany
brakujgcych lub uszkodzonych oznaczen
bezpieczenstwa.

2) Nalepke bezpieczehstwa nalezy czyscic¢
tagodnym mydtem i wodg.

3) Nie nalezy uzywac¢ srodkéw czyszczgcych
na bazie rozpuszczalnika, poniewaz mogg
one uszkodzi¢ materiat etykiety
bezpieczenstwa.

1.6 Ryzyko porazenia pradem

1) Maszyna nie jest izolowana i nie jest
wyposazona W zabezpieczenie przed
porazeniem pradem elektrycznym
w przypadku kontaktu z przewodem
elektrycznym lub w jego poblizu.

.f

2) Maszyna powinna by¢ utrzymywana
w odpowiedniej odlegtosci od linii
energetycznej i sprzetu elektrycznego,
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz
ponizszg tabela.

OW-50kV 3,05m/10ft
50kV-200kV 4,60m/15ft
200kV-350kV 6,10m/20ft
350kV-500kV 7,62m/25ft

500kV-750kV 10,67m/35ft

750kV-1000kV 13,72m/45ft

Wymagana bezpieczna

Napigcie odleglosé

3) Nalezy rozwazy¢ skutki silnych wiatrow lub
podmuchoéw na ruch platformy oraz skutki
kotysania sie i zmiany naprezen
przewoddw.

4) Jesli maszyna zetknie sie z przewodami
pod napieciem, nie zblizaj sie do pojazdu.
Nikt nie moze dotyka¢ ani obstugiwaé
pojazdu na podtozu ani platformie przed
odtgczeniem zasilania.

5) Nie wolno uzywa¢ maszyny w przypadku
wytadowan atmosferycznych lub burzy.

6) Podczas spawania nie wolno uzywac
maszyny jako uziemienia.

1.7 Bezpieczenstwo
W miejscu pracy

1) Platforme mozna podnosi¢ wylgcznie na
twardym, ptaskim i rownym podtozu.

-

i

2) Predkosc¢ nie moze przekraczaé¢ 1,1km/h
przy podniesionej platformie.

3) Alarm przechytu nie moze by¢ traktowany
jako wskaznik poziomu. Gdy maszyna jest
powaznie pochylona, wigczy sie alarm
przechytu podwozia i platformy.

4) Jesli wigczy sie alarm przechytu opusé
platforme i przesun jg na solidne, ptaskie
podioze. Jesli alarm przechytu wigczy sie
przy podniesionej platformie, platforma
powinna by¢ bardzo ostroznie opuszczona.

5) Nie wolno uzywa¢ maszyny przy silnym
wiatrach lub podmuchach. Nie mozna
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zwiekszy¢ powierzchni platformy lub
tadunku. Zwiekszenie obszaru narazonego
na dziatanie wiatru spowoduje
zmniejszenie stabilnosci maszyny.

6) Jesli maszyna jest uzywana na zewnatrz,
nie nalezy podnosic¢ platformy, gdy
predkos¢ wiatru przekracza 12,5m/s. Jesli
predkosc¢ wiatru przekracza warto$é
graniczng po podniesieniu platformy,
nalezy natychmiast jg opusécic¢ i wstrzymacé
wszelkie prace.

vy ; 4
AN
T:‘;:—; &
o — e —

7) Przy podniesionej platformie maszyna nie
moze pracowaé na nierbwnym terenie,
niestabilnej powierzchni lub w innych
niebezpiecznych sytuacjach lub w poblizu
takich obszaréw.

8) W stanie zlozonym maszyna musi
poruszac sie bardzo ostroznie i zmniejszaé
predkos¢, gdy pracuje na nierdwnych
nawierzchniach, niestabilnej lub gtadkiej
nawierzchni z kamieniami lub w poblizu
otwordéw lub stromego zbocza.

9) Nie wolno uzywa¢ stanowiska sterowania
platformg do zwalniania platformy, gdy jest
ona przechylona, zablokowana Iub jej
normalne dziatanie jest zakitdécane przez
inne znajdujgce sie w poblizu przeszkody.
Przed zwolnieniem platformy ze stanowiska
sterowania naziemnego caty personel musi
opuscic¢ platforme.

10) Nie wolno uzywac platformy do pchania lub
holowania niczego poza platforma.

¥

11) Nie wolno uzywa¢ maszyny jako dzwigu.

-

12) Nie wolno umieszczaé, mocowac ani
zawiesza¢ tadunkow na zadnym elemencie
maszyny.

13) Nie wolno umieszcza¢ drabin  ani
rusztowan w platformie ani opiera¢ ich
0 czesci maszyny.

14) Nie wolno mocowaé¢ platform do
sgsiadujgcych budynkow.

15) Nie wolno zmienia¢ ani wylgczacé
wytgcznika krancowego.

16) Nie wolno mocowaé platform do
sgsiadujgcych podzespotow.

17) Nie umieszcza¢ tadunkéw poza poreczag
platformy.

18) Nie wolno wymieni¢ ani uszkodzi¢ zadnego
elementu, ktory moze mie¢ wplyw na
bezpieczenstwo i stabilno$¢ maszyny.

19) Nie wolno wymieniaé kluczowych czesci,
ktére majg wptyw na stabilnos¢ maszyny na
czesci o innym ciezarze lub specyfikacjach.

20) Nie wolno zmienia¢ ani modyfikowaé
napowietrznej platformy roboczej ani
instalowa¢ dodatkowego wyposazenia do
umieszczania narzedzi lub innych
materialtdbw na platformach, pedatach lub
barierkach, co spowoduje zwiekszenie
masy i powierzchni platformy Ilub jej
obcigzenia.

21) Nie wolno popycha¢ maszyn ani innych
przedmiotéw przy pomocy platformy.

22) Narzedzia i materialy, réwnomiernie
roztozone i mogace by¢é bezpiecznie
przemieszczane przez operatora na
platformie, mogg by¢ przewozone tylko na
platformie.

23) Nie wolno uzywa¢ maszyny na ruchomej
powierzchni lub pojezdzie.

24) Utrzymuj wszystkie opony w dobrym stanie
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i odpowiednio dokre¢ sruby mocujgce kot.

25) Temperatura otoczenia dla pracy maszyny

wynosi od -20°C do 40°C.

26) Dopuszczalne wahania napiecia zasilania

1
1)

maszyny wynoszg £10%.

.8 Ryzyko zmiazdzenia

Nie wolno umieszcza¢ ramion, rgk ani
palcow w zadnym miejscu, w ktérym moze
dojs¢ do ich zmiazdzenia przez nozyce.

Nie nalezy kfas¢ rgk w miejscu, w ktorym
moze dojs¢ do przygniecenia podczas
skfadania poreczy.

Podczas wymontowywania sworzni
zamocowanych na poreczy nalezy przez
caly czas trzymac¢ sie poreczy platformy.
Nie pozwol, aby porecz platformy odpadta.

Gdy operator kieruje maszyng z ziemi za
pomocg sterownika nalezy doktadnie
oceni¢ i doktadnie zaplanowaé¢ droge
przejazdu. Nalezy zachowaé bezpieczng
odlegtos¢ miedzy operatorem, maszyng
a wszelkimi przedmiotami, $cianami lub
budynkami.

1.9 Ryzyko podczas pracy na

zboczu

Nie nalezy porusza¢ sie maszyng po zboczu

(o}

znamionowg zbocza

nachyleniu  przekraczajgcym  wartos¢

i nachylenia bocznego

urzagdzenia. Wartos¢ znamionowa nachylenia
ma zastosowanie do ztozonej maszyny.

i prawa)

odel
Elemen

SR1023D

SR1323D

SR1623D

Maksymal
ny
dopuszcz
alny kat
pracy
(przéd
i tyt)

30

30

30

Maksymal
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dopuszcz
alny kat

20

20

20

i prawa)

pracy
(lewa
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ny

dopuszcz
alny kat
pracy
(przéd
i tyt)

30

30
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alny kat
pracy
(lewa

20

20

1.10 Ryzyko upadku

1)

Wszyscy pracownicy na platformie muszg
uzywac zatwierdzonych uprzezy
zabezpieczajgcych i mocowac¢ linke do
przewidzianych punktdw mocowania na
platformie. Kazdy punkt mocowania jest
ograniczony do jedne;j linki.

=
s

-
-

2) Nie wspinaj sie na porecz pIatformy ani nie
siadaj na niej. Zawsze nalezy sta¢ na
podiodze platformy.

3) Nie wolno wchodzi¢ na nozyce platformy,
gdy maszyna jest podniesiona.

4) Podtoga platformy powinna by¢ wolna od
zanieczyszczen.

5) Przed rozpoczeciem pracy zamknij drzwi
platformy.

6) Nie uruchamiaj maszyny, jesli porecz
ochronna nie jest prawidtowo
zamontowana.

7) Nie wchodz ani nie schodz z platformy, jesli

maszyna
ztozonej.

nie znajduje sie w pozyciji
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1.11 Ryzyko wypadku
1)

Podczas uruchamiania lub pracy maszyny
nalezy zwraca¢ uwage na wszelkie
przedmioty lub przeszkody znajdujgce sie
w polu widzenia oraz w martwych punktach
pola widzenia.

Podczas przemieszczania maszyny nalezy
zwraca¢ uwage na potozenie wysuwanej
platformy.

Sprawdz miejsce pracy, aby unikng¢
wysokich barier lub innych mozliwych
zagrozen.

Podczas trzymania poreczy ochronnej
platformy nalezy zwraca¢ uwage na
wszelkie zagrozenia zmiazdzeniem.

Operator musi  przestrzega¢é zasad
serwisowych  producenta  dotyczgcych
srodkéw  ochrony  osobistej, zasad
serwisowych dotyczacych stacji roboczej
oraz przepiséw.

Zwracaj uwage a strzatki kierunkowe jazdy
oraz strzatki kierunku skretu na sterowniku
platformy oraz na etykiete i tabliczke
znamionowg platformy.

Nie wolno obstugiwaé maszyny na linii
jakiegokolwiek suwnicy Ilub ruchomych
suwnic, chyba ze sterownik suwnic jest
zablokowany i/lub  zostanie  podjete
dziatanie zapobiegajgce wskokom.

Zabrania sie prowadzenia lub uzywania
maszyny w sposob niebezpieczny lub
nieostrozny.

Platforme mozna opusci¢ tylko wtedy, gdy
pod platformg nie ma  Zzadnych
pracownikéw ani barier.

10) Ogranicz predkos¢ jazdy w zaleznosci od

warunkow terenowych, ruchu drogowego,
nachylenia drogi, umiejscowienia personelu
lub innych mozliwych czynnikow.

11) Podczas obstugi

maszyny zaleca sie
noszenie przez operatora odpowiedniego
kasku ochronnego.

1.12 Ryzyko uszkodzenia

podzespotéw

1)

2)

3)

Do uruchamiania silnika nie wolno uzywac
akumulatora lub prostownika o napieciu
wiekszym niz 12V.

Nie wolno uzywac
uziemienia do spawania.

maszyny jako

Nie uzywaj maszyny w miejscu, w ktorym
moze wystepowac pole magnetyczne.

1.13 Ryzyko wybuchu

i pozaru

1)

Nie uzywaj maszyny w miejscach
niebezpiecznych, gdzie mogg znajdowaé
sie tatwopalne lub wybuchowe gazy Iub
czagsteczki.

Nie uruchamiaj silnika, jesli poczujesz lub
zauwazysz skroplony gaz ropopochodny
(LPG), benzyne, olej napedowy lub inne
substancje wybuchowe.

Nie uzupetniaj
pracujgcym silniku.

paliwa maszyny przy

Uzupetniaj paliwo maszyny Ilub taduj
akumulator tylko w otwartych i dobrze
wentylowanych miejscach, z dala od iskier,
otwartego ognia, palacych sie papierosow
itp.

1.14 Ryzyko uszkodzenia

maszyny

1)

2)

Nie uzywaj uszkodzonej lub niesprawnej
maszyny.

Przed kazdg zmiang nalezy wykonac¢ petng
kontrole  dziatania i funkcjonalnosci.
Natychmiast przyklej etykiete do
uszkodzonego lub wadliwego urzgdzenia
i wstrzymaj wszystkie czynnosci.

Wszystkie €zynnosci konserwacyjne
i obstugowe nalezy wykonywaé¢ zgodnie
z instrukcjami zawartymi w niniejszej
instrukcji obstugi.
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4) Wszystkie etykiety i nalepki muszg
znajdowac¢ sie w odpowiednich miejscach.
Wymien nieczytelne etykiety i nalepki.

5) Instrukcje obstugi nalezy przechowywaé
w skrzynce instrukcji platformy.

1.15 Ryzyko obrazen

1) Nie uruchamiaj maszyny, jesli wycieka
z niej olej hydrauliczny. Wyciek oleju
hydraulicznego pod cisnieniem moze
przebic lub poparzy¢ skore.

2) Aby unikng¢ toksycznosci tlenku wegla,
maszyne nalezy zawsze obstugiwacé
w dobrze wietrzonym miejscu.

3) Omyikowe dotkniecie  jakiegokolwiek
elementu pod ostong moze spowodowac
powazne obrazenia ciafa. Tylko
przeszkoleni technicy moga
przeprowadzaé konserwacje podzespotéw
znajdujgcych sie pod ostong. Operator
moze wykonywac czynno$ci
konserwacyjne wytgcznie przed kontrolg
przed rozpoczeciem eksploatacji. Podczas
pracy maszyny wszystkie komory musza
by¢ zamkniete i zablokowane.

1.16 Zasady bezpieczenstwa

dotyczace akumulatoréw
Ryzyko spalania

1) Akumulator zawiera kwas. Podczas
konserwacji akumulatora nalezy nosi¢
odziez ochronng i okulary ochronne.

2) Nalezy podjg¢ srodki zapobiegajgce
wylaniu sie kwasu z akumulatora lub jego
dotknieciu. Zneutralizuj rozlany kwas
z akumulatora sodg i woda.

Ryzyko wybuchu

1) Trzymaj akumulator z dala od iskier
i otwartych ptomieni. Akumulator moze
uwalnia¢ wybuchowy gaz.

2) Nie dotykaj =zacisku akumulatora ani
przewodéw Zzadnym narzedziem, ktére
moze spowodowac iskrzenie.

Ryzyko porazenia pradem/poparzenia

Unikaj kontaktu z zaciskami elektrycznymi.

1.17 Ryzyko przechylenia

1)

Podpore mozna opusci¢ tylko na twardym,
stabilnym podtozu. Nalezy unika¢ stromego
zbocza, dziur, niestabilnych lub gtadkich
pochytoéci oraz innych potencjalnych
zagrozen.

Nalezy pamieta¢, aby najpierw opusci¢
podpore po stronie ukfadu kierowniczego,
gdy nie jest uzywana funkcja
automatycznego poziomowania
i opuszczany jest pojedyncza podpora.

Platforme nalezy podnosic¢ tylko wtedy, gdy
maszyna jest wypoziomowana. Nie podnos
platformy, jesli nie jest mozliwe
wypoziomowanie maszyny wytagcznie za
pomocg podpory.

Podnies¢ platforme tylko wtedy, gdy
wszystkie cztery podpory sg catkowicie
opuszczone i stykajg sie z podtozem,
a maszyna jest wypoziomowana.

Nie reguluj podpér, gdy platforma jest
podniesiona. Nie poruszaj sie pojazdem,
gdy podpory sg opuszczone.
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Rozdziat 2 Nomenklatura maszyn
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Nr Nazwa Nr Nazwa

1 Uchwyt blogll;jtafgz/ rTE);zed’fuzenia 9 Koo skretne

2 Porecze platformy 10 Zbiornik na olej hydrauliczny

3 Przedtuzenie platformy 11 Zbiornik paliwa

4 Pojemnik na dokumenty 12 Koto nieskretne

5 Stanowisko sterowania platformg 13 Podktadka pod spornik (jesli jest)
6 Punkty zaczepienia linek 14 Wspornik podpory (jesli jest)

7 Drzwi wejsciowe platformy 15 Ramie nozycowe

8 Naziemna stacja sterujgca

11
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Rozdziat 3 Nalepki i etykiety ostrzegawcze
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Schemat naklejek SR1018D/SR1218D

15
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Lista naklejek SR1018D/SR1218D

Kod | Nazwa Kod | Nazwa
1 Logo firmy 20 | Oznaczenie trzymaj sie z dala od
maszyny
2 IPAF 21 Identyfikacja modelu
3 Oznaczenie ramienia | 22 | Identyfikacja zagrozenia
bezpieczenstwa wozka widtowego zwigzanego z cisnieniem
4 Oznaczenie zagrozenia | 23 | Instrukcje
przewrdceniem
5 Zamocowanie czesci| 24 | Oznaczenie obcigzenia
transportowych Znamionowego
6 Linia ostrzegawcza 25 | Maksymalna moc reczna
7 Punkt zaczepienia linki 26 | Niebezpieczenstwo - Instrukcje
obstugi i bezpieczenhstwa podpor
8 Logo firmy 27 | Znak zakazu
9 Oznaczenie zawieszki 28 | Znak ostrzegawczy redukcji
platformy
10 | Oznaczenie udzwigu kot 29 | Oznaczenie zagrozenia
przewroceniem
11 Oznaczenie zbiornika paliwa 30 | Oznaczenie awaryjnego
opuszczenia
12 | Tabliczka Zznamionowa catej| 31 | CE
maszyny
13 | Opis niebezpieczenstwa 32 | Opis ostrzezenia
14 | Uwaga podczas przegladu 33 | Oznaczenie zbiornika oleju
hydraulicznego
15 | Znak zagrozenia miazdzenia | 34 | Oznaczenia poziomu oleju
i przygniatania hydraulicznego
16 | Znak ostrzegawczy dotyczacy | 35 | Wskaznik strzatki kierunku
eksplozji i poparzenia
17 | Ryzyko porazenia pradem 36 | Wylgcz zasilanie
18 | Znak uwagi na uszkodzeniu skory 37 | Obcigzenie podpory
19 | Znak kierunkowskazu 38 | Identyfikacja wytgcznika zasilania

16
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Naklejki SR1018D/SR1218D
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37-2534002158 38-2534002026

Battery disconnect switch
06 ore he e
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SR1023D/SR1323D/SR1623D Lista naklejek

Kod Nazwa Kod Nazwa
1 Logo firmy 23 Instrukcja przegladu rocznego
2 Identyfikacja modelu 24 Znak zagrozenia miazdzenia
i przygniatania
3 Oznaczenie ramienia 25 Wskaznik strzatki kierunku
bezpieczenstwa wozka
widtowego
4 Oznaczenie trzymaj sie z dala od 26 Znak zakazu
maszyny
5 Znak kierunkowskazu 27 Punkt zaczepienia linki
6 Oznaczenie udzwigu kot 28 Znak ostrzegawczy redukciji
platformy
7 Ryzyko porazenia prgdem 29 Identyfikacja zbiornika oleju
hydraulicznego
8 Identyfikacja zagrozenia 30 IPAF
zwigzanego z ci$nieniem
9 Znak formy napedu 31 Oznaczenie zakazu iskier
10 Oznaczenie awaryjnego 32 Uwaga podczas przegladu
opuszczenia
11 Tabliczka znamionowa catej 33 Oznaczenie zbiornika paliwa
maszyny
12 Identyfikacja elementow 34 CE
zabezpieczajgcych podczas
transportu
13 Linia ostrzegawcza 35 Opis niebezpieczenstwa
14 Oznaczenie zawieszki 36 Znak uwagi na uszkodzeniu
skéry
15 Znak trzymaj sie z dala od 37 Oznaczenie obcigzenia
podpor Znamionowego
16 Znak maksymalnej sity recznej 38 Logo firmy
17 Oznaczenie zagrozenia 39 Logo firmy
przewrdceniem
18 Znak instrukcji 40 107dB

20
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19 Znak ostrzegawczy dotyczacy 41 Oznaczenie wytgczenia
eksplozji i poparzenia
20 Ostrzezenie 42 Oznaczenie obcigzenia podpoér
21 Niebezpieczenstwo - Instrukcje
obstugi i bezpieczenstwa podpér
22 Oznaczenie zagrozenia
przewrdceniem

21
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Rozdziat 4 Dane techniczne
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Dane techniczne

Parametry SR1018D (S10181NKCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 454 podnoszenia/opuszczania 39+4/46+4
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
140 4,75
platformy (kg) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw 4 Maksymalny dopuszczalny 30
(wewnatrz) kat pracy (przéd i tyt)
Maksymalna liczba pracownikéw 5 Maksymalny dopuszczalny 9o
(na zewnatrz) kat pracy (lewo i prawo)
Maksymalna wysoko$¢ robocza Teoretyczna zdolnos¢
(m) 11,7 pokonywania wzniesien 35%
(mm)
s Predkosc¢ jazdy maszyny
Maksymalna wysokos¢ platformy 9.7 (stan przy podniesieniu) 0.5
(m)
(km/h)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan .
przy opuszezeniu) (km/h) 5.51£0.5 Masa catej maszyny (kg) 3980
Glowne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny — Rozmiar przedtuzenia platformy
(z drabinka/bez drabinki) (m) 3.12/3,02 | (1 1,52
Szerokos¢ catej maszyny (m) 1,79 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2290
Wysokos¢ catej maszyny - 2,55 Gwint (mm) 1507
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy
. 1,89 ; . 0,23
porecz ztozona (m) podnoszeniu/opuszczeniu) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI’a’tformy 2.79x1,60 Specyﬂk’a’qa opony (srednica x 663%283
(dtugosc x szerokosé) (m) szerokos$c¢)(mm)
Uktad silnika - silnik Kubota
Element Parametry/zawarto$¢ Element Parametry/zawartos¢
Kubota : o
Model D1105-E4B-LGL-1S Liczba cylindrow 3
M . 18,2 Rzedowy, z ukladem
0C znamionowa T hodzeni d
(/kW) yp chtodzenia woda,
czterosuwow
y
Znamionowa 3000 Maksymalny moment
predkos¢ obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 71,5/2200
(obr./min) (obr./min)
Pojemno$é 1123 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EUS5
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Uktad hydrauliczny

Element Parametry/zawarto$¢
Cisnienie systemowe (MPa) 24 1
Przedni silnik krokowy 375ml/obr.
Tylni silnik krokowy 25ml/obr.
Objetos¢ paliwa
Element Parametry
Olej hydrauliczny (nr 46) 501) (wymiana oleju)
Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 511
Olej napedowy 53l
Reduktor 80w90 0,68l
Podpora (Opcja)
Element Parametr/zawartosc¢
Waga maszyny (kg) 4440
Dtugos¢ maszyny (m) 3,76
Rozmiar cylindra podpory ©63xp45-600-863,4
Kat poziomowania (przéd i tyt) 5,7°15,5°
Kat poziomowania (lewo i prawo) 12°

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju

hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze
zapoznanie sie z nastepujacg trescia:

® Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46 : minimalna temperatura powietrza>-9°C;

® Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura

powietrza<-9°C;

® Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura

powietrza<-33°C.

® 10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Temperatura uzytkowa Olej napedowy
temperatura 0 #0Olej napedowy
powietrza=4°C.
temperatura -10 #0lej napedowy

powietrza=-5°C.

temperatura -20 Olej napedowy
powietrza=-14°C.

temperatura -35 Olej napedowy
powietrza=-29°C.
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Dane techniczne

Parametry SR1218D (S12181NKCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 365 podnoszenia/opuszczania 61+4/55+4
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
140 4,75
platformy (kg) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw Maksymalny dopuszczalny o
3 1 3
(wewnatrz) kat pracy (przéd i tyt)
Maksymalna liczba pracownikéw 5 Maksymalny dopuszczalny 9o
(na zewnatrz) kat pracy (lewo i prawo)
Maksymalna wysoko$¢ robocza Teoretyczna zdolnos¢
(m) 13,9 pokonywania wzniesien 35%
(mm)
s Predkosc¢ jazdy maszyny
Maksymalna wysokos¢ platformy 11,9 (stan przy podniesieniu) 0.5
(m)
(km/h)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan .
przy opuszezeniu) (km/h) 5.51£0.5 Masa catej maszyny (kg) 5120
Glowne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny — Rozmiar przedtuzenia platformy
(z drabinka/bez drabinki) (m) 3.12/3,02 | (1 1,52
Szerokos¢ catej maszyny (m) 1,79 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2290
Wysokos¢ catej maszyny - 2,70 Gwint (mm) 1507
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy
. 2,04 ; . 0,23
porecz ztozona (m) podnoszeniu/opuszczeniu) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI’a’tformy 2.79x1,60 Specyﬂk’a’qa opony (srednica x 663%283
(dtugosc x szerokosé) (m) szerokos$c¢)(mm)
Uktad silnika - silnik Kubota
Element Parametry/zawarto$¢ Element Parametry/zawartos¢
Kubota : o
Model D1105-E4B-LGL-1S Liczba cylindrow 3
M . 18,2 Rzedowy, z ukladem
0C znamionowa T hodzeni d
(/KW) yp chtodzenia woda,
czterosuwow
y
Znamionowa 3000 Maksymalny moment
predkos¢ obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 71,5/2200
(obr./min) (obr./min)
Pojemno$é 1123 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EUS5

Uktad hydrauliczny
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Element Parametry/zawarto$¢
Cisnienie systemowe (MPa) 24 1
Przedni silnik krokowy 375ml/obr.
Tylni silnik krokowy 25ml/obr.
Objetos¢ paliwa
Element Parametry

Olej hydrauliczny (nr 46) 501 (wymiana oleju)

Olgj silnikowy (CH-4 15W-40) 511
Olej napedowy 53l
Reduktor 80w90 0,68l
Podpora (Opcja)
Element Parametr/zawartos¢
Waga maszyny (kg) 5080
Dlugos¢é maszyny (m) 3,76
Rozmiar cylindra podpory ©63xp45-600-863,4
Kat poziomowania (przod i tyt) 5,7°/5,5°
Kat poziomowania (lewo i prawo) 12°

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju

hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujacg trescia:

Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;

Olej hydrauliczny L-HV 46: -33°C<minimalna

powietrza<-9°C;

niskotemperaturowy temperatura

Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura
powietrza<-33°C.

10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Temperatura uzytkowa

Olej napedowy

temperatura 0 #Olej napedowy
powietrza=4°C.
temperatura -10 #Olej napedowy

powietrza=-5°C.

temperatura
powietrza=-14°C.

-20 Olej napedowy

temperatura
powietrza=-29°C.

-35 Olej napedowy
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Instrukcja obstugi podnoszonej platformy roboczej

Dane techniczne

Parametry SR1023D (S10231NDCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 1100 podnoszenia/opuszczania 45/45
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
230 5,33
platformy (kg) (koto zewnetrzne) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw 7 Maksymalny d’op.uszczalny 3°
kat pracy (przéd i tyt)
Maksymalna wysoko$¢ robocza 12 Maksymalny dopuszczalny 9o
(m) kat pracy (lewo i prawo)
2 Maksymalny kat
Maksymalna wysokos$¢ platformy 10 poziomowania podpory (od 70
(m)
przodu do tytu)
o Maksymalny kat
Predkosc jazdy maszyny (stan 6,1 poziomowania podpory (od 12°
przy opuszczeniu) (km/h) ; ;
lewej do prawej)
e Teoretyczna zdolno$é
Pre,dkosc!az.dy maszyny (stan 1,1 pokonywania wzniesien 40%
przy podniesieniu) (km/h) (mm)
Wysokos¢ robocza (m) 8,5
Gléwne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugo$¢ catej maszyny - Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé
. 4,9 by . 7,4
sktadanie platformy (m) podwadjnego przedtuzenia (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokosc catej maszyny - 274 Gwint (mm) 1093
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,06 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI'a’tformy 4.81x1,83 Specyﬂk’a’qa opony (srednica x 842x29
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 6980
Uklad silnika
Element Parametry/zawarto$¢ Element Parametry/zawartosc¢
Model DEUTZ D2.9L4 Liczba cylindrow 4

Moc znamionowa

Rzedowy, z uktadem

(kW) 36,4 Typ chtodzenia woda,
czterosuwowy
Znamionowa Maksymalny moment
predkosc 2600 obrotowy 147/1600
obrotowa (Nm)/predkosc¢
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(obr./min) (obr./min)
Pojemnosc¢ 2900 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU5

Uktad hydrauliczny

Element

Parametry/zawartos¢

Typ

Otwarty system podnoszenia
i zamkniety system poruszania sie

Pompa podnoszaca

Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.

Pompa chodzaca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140l (wymiana oleju)

Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju

hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujacg trescia:

Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;

Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;

Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura

powietrza<-33°C.

10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza

Olej napedowy

temperatura powietrza=4°C

0 #Olej napedowy

temperatura
powietrza=-5°C

-10 #0lej napedowy

temperatura
powietrza=-14°C

-20# Olej napedowy

temperatura
powietrza=-29°C

-35 #0lej napedowy
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Dane techniczne

Parametry SR1323D (S13231NDCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 910 podnoszenia/opuszczania 55/55
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
230 5,33
platformy (kg) (koto zewnetrzne) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw 7 Maksymalny d’op.uszczalny 3°
kat pracy (przéd i tyt)
Maksymalna wysoko$¢ robocza 15 Maksymalny dopuszczalny 9o
(m) kat pracy (lewo i prawo)
2 Maksymalny kat
Maksymalna wysokos$¢ platformy 13 poziomowania podpory (od 70
(m)
przodu do tytu)
. i - Maksymalny kat
Wymiary przedtuzenia przedniej 1,45 poziomowania podpory (od 12°
platformy (m) ; ;
lewej do prawej)
e Teoretyczna zdolno$é
Pre,dkosc!az.dy maszyny (stan 1,1 pokonywania wzniesien 40%
przy podniesieniu) (km/h) (mm)
Wysokos¢ robocza (m) 8,5
Gléwne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugo$¢ catej maszyny - Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé
. 4,9 by . 7,4
sktadanie platformy (m) podwadjnego przedtuzenia (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokosc catej maszyny - 2.96 Gwint (mm) 1093
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,28 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI'a’tformy 4.81x1,83 Specyﬂk’a’qa opony (srednica x 842x290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,27 Masa catej maszyny (kg) 7460
Uklad silnika
Element Parametry/zawartosc¢ Element Parametry/zawartosc¢
Model DEUTZ D2.9L4 Liczba cylindrow 4
M . 36,4 Rzedowy, z uktadem
oc znamionowa .
(kW) Typ chtodzenia woda,
czterosuwowy
Znamionowa 2600 Maksymalny moment
predkos¢ obrotowa obrotowy 147/1600
(obr./min) (Nm)/predkosé
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(obr./min)
Pojemnos¢é 2900 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU5
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawartos¢
Typ Otwarty system podnoszenia
i zamkniety system poruszania sie

Pompa podnoszgca Pompa zebata o wydajnosci

16ml/obr.
Pompa chodzaca Zamknieta pompa o zmiennej

wydajnosci 49ml/obr.
Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.
Objetos¢ paliwa
Element Parametry
Olej hydrauliczny 140l (wymiana oleju)
Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju
hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujacg trescia:

® Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;
® Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;
® Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura
powietrza<-33°C.
® 10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;
Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).
Temperatura powietrza Olej napedowy
temperatura powietrza=4°C 0 #Olej napedowy
temperatura -10 #0lej napedowy

powietrza=-5°C

temperatura -20# Olej napedowy
powietrza=-14°C

temperatura -35 #0Olej napedowy
powietrza=-29°C

Dane techniczne

Parametry SR1623D (S16231NDCH20) dla catej maszyny
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Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Obcigzenie znamionowe (kg) 680 Wysokos$¢ robocza (m) 8,5
Zalecany udzwig przediuzenia Predkos¢
230 podnoszenia/opuszczania 55/55
platformy (kg) (s)
Maksymalna liczba pracownikéw 4 Minimalny promien skretu 2,57
(koto wewnetrzne) (m)
Maksymalna wysoko$¢ robocza Minimalny promienh skretu
17,9 5,33
(m) (koto zewnetrzne) (m)
Maksymalna wysokos¢ platformy Maksymalny dopuszczalny o
15,9 A 3
(m) kat pracy (przéd i tyl)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan Maksymalny dopuszczalny o
. 6,1 ; 2
przy opuszczeniu) (km/h) kat pracy (lewo i prawo)
s Maksymalny kat
E:f;ig%%f:;gﬂr:)a (skz%r/\g)(stan 1,1 poziomowania podpory (od 7°
przodu do tytu)
s Maksymalny kat
Teoretyczng zdoIr)os.c , 40% poziomowania podpory (od 12°
pokonywania wzniesieh (mm) X ;
lewej do prawej)
Gléwne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokos¢ platformy -
. 4.9 przechowywanie catego pojazdu 2,08
sktadanie platformy (m) (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 3,18 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,5 20,21
porecz ztozona (m) (m)
Wymia’ry gtéwnej pI’a,tformy 4.81x1.83 Specyfik’a’cja opony (Srednica x 849290
(dtugosc x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,27 Masa catej maszyny (kg) 8200
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé
e . 7.4
podwdjnego przedtuzenia (m)
Uklad silnika
Element Parametry/zawartos¢ Element Parametry/zawartos$¢
Model DEUTZ D2.9L4 Liczba cylindréw 4
M . 36,4 Rzedowy, z ukladem
0C znamionowa )
Typ chtodzenia woda,
(/kW)
czterosuwowy
Znamionowa 2 600 Maksymalny moment
predkosc obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 14711700
(obr./min) (obr./min)
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Pojemnos¢ 2900 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU5
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢
Typ Otwarty system podnoszenia
i zamkniety system poruszania
sie
Pompa podnoszgca Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.
Pompa chodzgca Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.
Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.
Objetos¢ paliwa
Element Parametry
Olej hydrauliczny 140l (wymiana oleju)
Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju
hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze
zapoznanie sie z nastepujgca trescia:

Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;
Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;

® Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura
powietrza<-33°C.

® 10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;
Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza Olej napedowy
temperatura powietrza=4°C 0 #Olej napedowy

temperatura -10 #0lej napedowy
powietrza=-5°C

temperatura -20# Olej napedowy
powietrza=-14°C

temperatura -35 #0lej napedowy
powietrza=-29°C

Dane techniczne
Parametry SR1023D (S10230NKCH20) dla calej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry

Obcigzenie znamionowe (kg) 1100 Predko$¢ 45/45
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podnoszenia/opuszczania

(s)

Zalecany udzwig przedtuzenia

Minimalny promienh skretu

platformy (kg) 230 (koto wewnetrzne) (m) 2,57
Maksymalna liczba pracownikéw 7 z\ill(ggnzaelnwy;‘girozr:;e)n(;l;retu 5,33
Maksymalna wysokos¢ robocza 12 Maksymalny dopuszczalny 30
(m) kat pracy (przod i tyt)
Maksymalna wysokos$¢ platformy 10 Maksymalny dopuszczalny o
(m) kat pracy (lewo i prawo)
Wymiary przedtuzenia przedniej Maksymalny kat
platformy (m) 1,45 poziomowania podpory (od 7°
przodu do tytu)
. - : Maksymalny kat
V\Ilgltrgrar;y przediuzenia tyinej 1,14 poziomowania podpory (od 12°
P y lewej do prawej)
s Teoretyczna zdolno$¢
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 6,1 pokon;/wania wzniesien 40%
przy opuszczeniu) (km/h) ' (mm)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 11
przy podniesieniu) (km/h) '
Wysokos¢ robocza (m) 8,5
Gléwne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokosc platformy -
. 4.9 przechowywanie catego pojazdu 1,58
sktadanie platformy (m) (m)
Szerokosc¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 274 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m) '
Wysokos¢ catej maszyny - 206 Przeswit (stan przy opuszczeniu) 023
porecz ztozona (m) ' (m) ’
Wymiary gtéwnej platformy 398x1 83 Specyfikacja opony (Srednica x 835%290
ugosc x szerokosc) (m ’ ’ szerokosc¢
(dlugosé ko$¢) (m) ko)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 6805
Dtugosc¢ przediuzenia — dlugosc 6.58
podwdjnego przedtuzenia (m) ’
Giowne wymiary - platforma 7,2m (jesli jest)
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokosc platformy -
. 4,9 przechowywanie catego pojazdu 1,58
sktadanie platformy (m) (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 318 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m) ’
Wysokos¢ catej maszyny - 2,5 Przeswit (stan przy opuszczeniu) 0,23
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porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI’a’tformy 4.61x1,83 Specyﬂk’a’qa opony (srednica x 835%290
(dtugosc x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,07 Masa catej maszyny (kg) 6865
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé
e . 7,21
podwdjnego przedtuzenia (m)
Uklad silnika
Element Parametry/zawartos¢ Element Parametry/zawartos$¢
Model V2403-M-DI-EU33 Liczba cylindrow 4
Moc znamionowa Pionowy, z uktadem
(kW) 36 Typ chtodzenia woda,
czterosuwowy
Znamionowa Maksymalny moment
predkos¢ obrotowy
obrotowa 2600 (Nm)/predkosc 156,3/1600
(obr./min) (obr./min)
Pojemnos¢ 2434 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU3
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢
Otwarty system podnoszenia
Typ i zamkniety system poruszania
sie
Pompa podnoszaca Pompa ztitéant]?/;)b\:vydajnosm

Pompa chodzgca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczacy Silnik t’;ol;%vrvnyvgt\)/:ydajnosm

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140l (wymiana oleju)

Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju

hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujaca

trescia:

® Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;

® Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;
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Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura

powietrza<-33°C.
10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza Olej napedowy

temperatura 0 #Olej napedowy
powietrza=4°C.

temperatura -10 #0lej napedowy
powietrza=-5°C.

temperatura -20 #Olej napedowy
powietrza=-14°C.

temperatura -35 #0Olej napedowy
powietrza=-29°C.
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Dane techniczne

Parametry SR1323D (S13230NKCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 910 podnoszenia/opuszczania 55/55
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
230 2,57
platformy (kg) (koto wewnetrzne) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw 7 Minimalny promien skretu 5,33
(koto zewnetrzne) (m)
Maksymalna wysokosc¢ robocza Maksymalny dopuszczalny o
15 o 3
(m) kat pracy (przod i tyt)
Maksymalna wysokos$¢ platformy 13 Maksymalny dopuszczalny o
(m) kat pracy (lewo i prawo)
Wymiary przedtuzenia przedniej Maksymalny kat
latformy (m) 1,45 poziomowania podpory (od 7°
P y przodu do tytu)
. T . Maksymalny kat
Wymiary przediuzenia tyinej 1,14 poziomowania podpory (od 12°
platformy . ;
lewej do prawej)
o Teoretyczna zdolnosé
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 6,1 pokonywania wzniesien 40%
przy opuszczeniu) (km/h) (mm)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 11
przy podniesieniu) (km/h) ’
Wysokos$¢ robocza (m) 8,5
Giowne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokos¢ platformy -
. 4,9 przechowywanie catego pojazdu 1,83
sktadanie platformy (m) (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 2,96 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,28 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej plla,tformy 3.08x1,83 Specyflk’a'qa opony ($rednica x 835x290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 7275
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢
- o 6,58
podwdjnego przedtuzenia (m)
Gléwne wymiary - platforma 7,2m (jesli jest)
Element Parametry Element Parametry
Dtugosé catej maszyny - 4,9 Wysokos¢ platformy - 1,83
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sktadanie platformy (m) przechowywanie catego pojazdu
(m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 3,18 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,28 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI’a,tformy 4.61x1,83 Specyflk’a’qa opony ($rednica x 835x290
(dtugosc x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,07 Masa catej maszyny (kg) 7335
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé
e . 7,21
podwdjnego przedtuzenia (m)
Uklad silnika
Element Parametry/zawartos¢ Element Parametry/zawartos$¢
Model V2403-M-DI-EU33 Liczba cylindrow 4
M . 36 Pionowy, z uktadem
0C znamionowa ,
Typ chtodzenia woda,
(/kW)
czterosuwowy
Znamionowa 2 600 Maksymalny moment
predkosc obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 156,3/1600
(obr./min) (obr./min)
Pojemnos¢ 2434 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU3
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢
Typ Otwarty system podnoszenia

i zamkniety system poruszania
sie

Pompa podnoszaca

Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.

Pompa chodzgca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140l (wymiana oleju)

Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju
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hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze
zapoznanie sie z nastepujgca trescia:

® Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;

® Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;

® Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura

powietrza<-33°C.

® 10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza Olej napedowy
temperatura 0 #Olej napedowy
powietrza=4°C.
temperatura -10 #Olej napedowy

powietrza=-5°C.

temperatura -20 #0lej napedowy
powietrza=-14°C.

temperatura -35 #0lej napedowy
powietrza=-29°C.
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Dane techniczne

Parametry SR1623D (S16230NKCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 680 podnoszenia/opuszczania 55/55
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
230 2,57
platformy (kg) (koto wewnetrzne) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw 4 Minimalny promien skretu 5,33
(koto zewnetrzne) (m)
Maksymalna wysokosc¢ robocza Maksymalny dopuszczalny o
18 o 3
(m) kat pracy (przod i tyt)
Maksymalna wysokos$¢ platformy 16 Maksymalny dopuszczalny o
(m) kat pracy (lewo i prawo)
Wymiary przedtuzenia przedniej Maksymalny kat
latformy (m) 1,45 poziomowania podpory (od 7°
P y przodu do tytu)
. T . Maksymalny kat
Wymiary przediuzenia tyinej 1,14 poziomowania podpory (od 12°
platformy . ;
lewej do prawej)
o Teoretyczna zdolnosé
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 6,1 pokonywania wzniesien 40%
przy opuszczeniu) (km/h) (mm)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 11
przy podniesieniu) (km/h) ’
Wysokos$¢ robocza (m) 8,5
Giowne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokos¢ platformy -
. 4,9 przechowywanie catego pojazdu 2,08
sktadanie platformy (m) (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 3,18 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,5 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej plla,tformy 3.08x1,83 Specyflk’a'qa opony ($rednica x 835x290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 8 000
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢
- o 6,58
podwdjnego przedtuzenia (m)
Gléwne wymiary - platforma 7,2m (jesli jest)
Element Parametry Element Parametry
Dtugosé catej maszyny - 4,9 Wysokos¢ platformy - 2,08
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sktadanie platformy (m) przechowywanie catego pojazdu
(m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 3,18 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,5 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI’a,tformy 4.61x1,83 Specyflk’a’qa opony ($rednica x 835x290
(dtugosc x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,07 Masa catej maszyny (kg) 8 060
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé
e . 7,21
podwdjnego przedtuzenia (m)
Uklad silnika
Element Parametry/zawartos¢ Element Parametry/zawartos$¢
Model V2403-M-DI-EU33 Liczba cylindrow 4
M . 36 Pionowy, z uktadem
0C znamionowa ,
Typ chtodzenia woda,
(/kW)
czterosuwowy
Znamionowa 2 600 Maksymalny moment
predkosc obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 156,3/1600
(obr./min) (obr./min)
Pojemnos¢ 2434 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU3
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢
Typ Otwarty system podnoszenia

i zamkniety system poruszania
sie

Pompa podnoszaca

Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.

Pompa chodzgca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140l (wymiana oleju)

Olej silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju
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hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujgca trescia:
Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;
Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;

Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura
powietrza<-33°C.

® 10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;
Temperatura powietrza Olej napedowy
temperatura powietrza=4°C 0 #Olej napedowy
temperatura -10 #Olej napedowy

powietrza=-5°C

temperatura -20 #Olej napedowy
powietrza=-14°C

temperatura -35 #0lej napedowy
powietrza=-29°C
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Dane techniczne

Parametry SR1023D (S10230NDCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkosc¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 1100 podnoszenia/opuszczania 45/45
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia Minimalny promien skretu
230 5,33
platformy (kg) (koto zewnetrzne) (m)
Maksymalna liczba pracownikéw 7 Maksymalny d’op.uszczalny 3°
kat pracy (przéd i tyt)
Maksymalna wysoko$¢ robocza 12 Maksymalny dopuszczalny 9o
(m) kat pracy (lewo i prawo)
2 Maksymalny kat
Maksymalna wysokos$¢ platformy 10 poziomowania podpory (od 70
(m)
przodu do tytu)
. i - Maksymalny kat
Wymiary przedtuzenia przedniej 1,45 poziomowania podpory (od 12°
platformy (m) ; ;
lewej do prawej)
Wymiary przedtuzenia tylnej Teoretyczna zdoInos¢
1,14 pokonywania wzniesien 40%
platformy (mm)
Predkosc jazdy maszyny (stan 6,1 Wysokos¢ robocza (m) 10
przy opuszczeniu) (km/h)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 11
przy podniesieniu) (km/h) ’
Gléwne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugosc¢ catej maszyny - 49 Dtugosc przedtuzenia — dlugosc 6.58
sktadanie platformy (m) ’ podwdjnego przedtuzenia (m) ’
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ cate] maszyny - 274 Gwint (mm) 1093
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - 206 Przeswit (stan przy opuszczeniu) 023
porecz ztozona (m) ’ (m) ’
Wymiary gtéwnej platformy 3.98x1 83 Specyfikacja opony (Srednica x 835%290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) ’ ’ szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 6805
Gléwne wymiary - platforma 7,2m (jesli jest)
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - 49 Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ 6.58
sktadanie platformy (m) ’ podwadjnego przedtuzenia (m) '
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 318 Gwint (mm) 1993

roztozona porecz (m)
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Wysokos¢ catej maszyny - 25 Przeswit (stan przy opuszczeniu) 023
porecz ztozona (m) ’ (m) ’
Wymiary gtéwnej platformy 4.61x1.83 Specyfikacja opony (Srednica x 835x290
(dtugosc x szerokos¢) (m) ’ ’ szerokosc)
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,07 Masa catej maszyny (kg) 6865
Uktad silnika
Element Parametry/zawartos¢ Element Parametry/zawartos$¢
Model D2011L0O3i Liczba cylindrow 3
Moc znamionowa Rzedowy, z uktadem
(/KW) 36,3 Typ chtodzenia powietrzem,
czterosuwowy
Znamionowa Maksymalny moment

predkosc obrotowy

obrotowa 2800 (Nm)/predkosc 137/1700

(obr./min) (obr./min)

Pojemno$é 2 331 - .

skokowa (ml) Norma emisji spalin EU3
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢
Typ Otwarty system podnoszenia
i zamkniety system poruszania
sie
Pompa podnoszgca Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.

Pompa chodzaca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140! (wymiana oleju)

Olgj silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,684

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju
hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujgca trescia:

Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;

Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;

Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura

powietrza<-33°C.

10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;
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Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza

Olej napedowy

temperatura powietrza=4°C

0 #Olej napedowy

temperatura
powietrza=-5°C

-10 #0lej napedowy

temperatura
powietrza=-14°C

-20# Olej napedowy

temperatura
powietrza=-29°C

-35 #0Olej napedowy

Dane techniczne

Parametry SR1323D (S13230NDCH20) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci calej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Predkos¢
Obcigzenie znamionowe (kg) 910 podnoszenia/opuszczania 55/55
(s)
Zalecany udzwig przediuzenia 230 Minimalny promienh skretu 533
platformy (kg) (koto zewnetrzne) (m) '
Maksymalna liczba pracownikéw 7 a/laksymalny d’op.uszczalny 3°
at pracy (przéd i tyh)
Maksymalna wysokos$¢ robocza 15 Maksymalny dopuszczalny 0
(m) kat pracy (lewo i prawo)
s Maksymalny kat
Maksymalna wysokos$¢ platformy 13 pozio?lnowa?/\iaapo dpory (od 70
(m) przodu do tytu)
. - . Maksymalny kat
Wymiary przediuzenia przedniej 1,45 poziornowaxiaapodpory (od 12°
platformy (m) lewej do prawej)
Wymiary przedtuzenia tylnej Teoretyczna zdoInos¢
1,14 pokonywania wzniesien 40%
platformy (mm)
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 6,1 Wysokos$¢ robocza (m) 8,5
przy opuszczeniu) (km/h) ’ '
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 11
przy podniesieniu) (km/h) ’
Glowne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugo$¢ catej maszyny - 49 Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé 6.58
sktadanie platformy (m) ' podwdjnego przedtuzenia (m) ’
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 296 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m) ’
Wysokos¢ catej maszyny - 298 Przeswit (stan przy opuszczeniu) 023
porecz ztozona (m) ' (m) ’
Wymiary gtéwnej platformy 3.98x1.83 Specyfikacja opony (Srednica x 835x290

(dtugos¢ x szerokos¢) (m)

szerokosc)
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Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢ .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 7275
Gléwne wymiary - platforma 7,2m (jesli jest)
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Dtugos¢ przedtuzenia — dtugosé¢
: 4,9 by . 7,21
sktadanie platformy (m) podwadjnego przedtuzenia (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokosc catej maszyny - 3.18 Gwint (mm) 1093
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,5 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej pI'a\”tformy 4.61x1,83 Specyflk’a’qa opony (srednica x 835%290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,07 Masa catej maszyny (kg) 7335
Uktad silnika
Element Parametry/zawartos¢ Element Parametry/zawartos$¢
Model D2011L03i Liczba cylindrow 3
M . 36,3 Rzedowy, z ukladem
0C znamionowa : )
(/KW) Typ chtodzenia powietrzem,
czterosuwowy
Znamionowa 2 800 Maksymalny moment
predkos¢ obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 137/1700
(obr./min) (obr./min)
Pojemno$é 2 331 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU3
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢
Typ Otwarty system podnoszenia
i zamkniety system poruszania
sie
Pompa podnoszgca Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.

Pompa chodzgca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140l (wymiana oleju)

Olej silnikowy (CH-4 15W-40)

9,51

Olej napedowy

110l
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Reduktor (4) 80-90/w 0,681"*4

Uwaga: Uzupetniajgc olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju
hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznosci od srodowiska pracy i temperatury, a takze
zapoznanie sie z nastepujacg trescia:
Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;
Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;
Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura
powietrza<-33°C.

® 10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza Olej napedowy
temperatura powietrza=4°C 0 #Olej napedowy

temperatura -10 #Olej napedowy
powietrza=-5°C

temperatura -20 #0lej napedowy
powietrza=-14°C

temperatura -35 #0lej napedowy
powietrza=-29°C
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Dane techniczne

Parametry SR1623D (S16230NDCH21) dla catej maszyny

Parametry wydajnosci catej maszyny

Element Parametry Element Parametry
Obcigzenie znamionowe (kg) 680 Wysokos¢ robocza (m) 8,5
Zalecany udzwig przediuzenia Predkos¢
230 podnoszenia/opuszczania 55/55
platformy (kg) (s)
Maksymalna liczba pracownikéw 4 ?ﬁlor}rlc:nvilerxn%rt? ;nnl:)n (f:)r et 2,57
Maksymalna wysokos¢ robocza 18 Minimalny promien skretu 533
(m) (koto zewnetrzne) (m) ’
Maksymalna wysokos¢ platformy 16 Maksymalny dopuszczalny 30
(m) kat pracy (przéd i tyt)
Wymiary przedtuzenia przedniej 145 Maksymalny dopuszczalny 9o
platformy (m) ' kat pracy (lewo i prawo)
. - : Maksymalny kat
VYgtrgrar;y przedtuzenia tylnej 1,14 poziomowania podpory (od 7°
P y przodu do tytu)
s Maksymalny kat
Predkosc jazdy maszyny (stan 6,1 poziomowania podpory (od 12°
przy opuszczeniu) (km/h) lewej do prawe;)
s Teoretyczna zdolnosc¢
Predkos¢ jazdy maszyny (stan 1,1 pokonyywania wzniesien 40%
przy podniesieniu) (km/h) ' (mm)
Giowne wymiary
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokosc platformy -
. 4,9 przechowywanie catego pojazdu 2,08
sktadanie platformy (m) (m)
Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 318 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m) ’
Wysokos¢ catej maszyny - 25 Przeswit (stan przy opuszczeniu) 023
porecz ztozona (m) ’ (m) ’
Wymiary gtéwnej platformy 3.98x1 83 Specyfikacja opony (Srednica x 835%290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) ’ ’ szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 5,44 Masa catej maszyny (kg) 8 000
Dtugosc przediuzenia — dlugosc 6.58
podwdjnego przedtuzenia (m) ’
Giowne wymiary - platforma 7,2m (jesli jest)
Element Parametry Element Parametry
Dtugos¢ catej maszyny - Wysokosc platformy -
4,9 przechowywanie catego pojazdu 2,08

sktadanie platformy (m)

(m)
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Szerokos¢ catej maszyny (m) 2,3 Rozstaw osi (przod/tyt) (mm) 2 850
Wysokos¢ catej maszyny - 3,18 Gwint (mm) 1993
roztozona porecz (m)
Wysokos¢ catej maszyny - Przeswit (stan przy opuszczeniu)
. 2,5 0,23
porecz ztozona (m) (m)
Wymla’ry gtéwnej plla,tformy 4.61x1,83 Specyflk’a'qa opony ($rednica x 835x290
(dtugosc¢ x szerokos¢) (m) szerokosc)
Dtugo$¢ przedtuzenia — dtugosé .
pojedynczego przediuzenia (m) 6,07 Masa catej maszyny (kg) 8060
Dtugos¢ przedtuzenia — dtugos¢
- o 7,21
podwdjnego przedtuzenia (m)
Uklad silnika
Element Parametry/zawarto$¢ Element Parametry/zawartos¢
Model D2011L0O3i Liczba cylindrow 3
M . 36,3 Rzedowy, z uktadem
oc znamionowa T hodzeni ot
(/KW) yp chiodzenia powietrzem,
czterosuwowy
Znamionowa 2 800 Maksymalny moment
predkosc obrotowy
obrotowa (Nm)/predkosc 13711700
(obr./min) (obr./min)
Pojemno$é 2 331 - .
skokowa (ml) Norma emisji spalin EU3
Uktad hydrauliczny
Element Parametry/zawarto$¢

Otwarty system podnoszenia
i zamkniety system poruszania
sie

Pompa podnoszaca

Pompa zebata o wydajnosci
16ml/obr.

Pompa chodzaca

Zamknieta pompa o zmiennej
wydajnosci 49ml/obr.

Cisnienie systemowe (MPa) 28
Silnik kroczgcy Silnik ttokowy o wydajnosci
38ml/obr.

Objetos¢ paliwa

Element

Parametry

Olej hydrauliczny

140! (wymiana oleju)

Olgj silnikowy (CH-4 15W-40) 9,51
Olej napedowy 1101
Reduktor (4) 80-90/w 0,681*4

Uwaga: Uzupetniajac olej hydrauliczny i olej napedowy konieczne jest uzycie odpowiedniego oleju

hydraulicznego i oleju napedowego w zaleznos$ci od srodowiska pracy i temperatury, a takze

zapoznanie sie z nastepujgca trescia:
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Olej hydrauliczny przeciwzuzyciowy L-HM 46: minimalna temperatura powietrza>-9°C;
Olej hydrauliczny niskotemperaturowy L-HV 46: -33°C<minimalna temperatura powietrza<-9°C;
Olej hydrauliczny o bardzo niskotemperaturowy L-HS 46: -39°C<minimalna temperatura

powietrza<-33°C.
10# lotniczy olej hydrauliczny: minimalna temperatura powietrza <-39°C;

Typ oleju silnikowego(15W-40). Typ oleju silnikowego - zimny(5W-30).

Temperatura powietrza Olej napedowy
temperatura powietrza=4°C 0 #Olej napedowy

temperatura -10 #Olej napedowy
powietrza=-5°C

temperatura -20 #0lej napedowy
powietrza=-14°C

temperatura -35 #0lej napedowy
powietrza=-29°C

52



A\ LEMEG

Instrukcja obstugi podnoszonej platformy roboczej

53



A\ LEMEG

Instrukcja obstugi podnoszonej platformy roboczej

Rozdziat 5 Uktad sterowania
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5.1 Naziemny uklad sterowania

5.1.1 Naziemny uktad sterowania— SR1018D/SR1218D

4
3
@ @
»
2 6
Nr Nazwa Opis funkcji obstugi
1 Czasomierz Czasomierz wyswietla liczbe godzin pracy
maszyny.
Przycisk rozruchu silnika Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ silnik.
Wersja  benzynowa/LPG:  Przycisk | Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ LPG.
zasilania LPG ze wskaznikiem
4 Przycisk wyboru biegu jatowego silnika Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ ustawienie
ze wskaznikiem biegu jatowego silnika. Wskaznik jest wigczony,
€O 0znacza, ze wybrano $rednie i wysokie obroty
biegu jatowego. Wskaznik jest wytgczony, co
oznacza, ze wybrano $rednie i niskie obroty
biegu jatowego.
Wyswietlacz LCD
Przycisk swiecy zarowej Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ swiece
zarowa.
7 Przycisk podnoszenia platformy Nacisnij ten przycisk, aby podnies¢ platforme.
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8 Przycisk wtagczania z funkcjg Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
podnoszenia podnoszenia.
9 Przycisk wtgczania z dodatkowa funkcjg Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
gotowosci awaryjnego opuszczenia.
10 Dodatkowy przycisk opuszczania Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
w trybie gotowo$ci awaryjnego opuszczenia.
11 Przycisk opuszczania platformy Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
awaryjnego opuszczenia.
12 Wybor wytgcznika kluczykowego dla Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do potozenia
platformy/wylgczona/naziemny uktad ‘platforma’, a uktad sterowania na platformie
sterowania wigczy sie. Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do
pofozenia ‘wytacz’, a maszyna wytgczy sie.
Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do potozenia
‘ziemia’, a naziemny uktad sterowania wigczy sie.
13 Czerwony przycisk ,wylgczania Aby wylgczyé wszystkie funkcje, nalezy nacisngé¢

awaryjnego”

czerwony przycisk ,wytgczenia awaryjnego” do

wewnatrz w potozenie wytgcz. Aby uruchomic

maszyne, nalezy wyciagnaé czerwony przycisk
~wylgczenia awaryjnego” w potozenie wigcz.
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5.1.2 Naziemny ukiad sterowania (druga generacja)-SR1023D/SR1323D

ISR1623D

12 14 13 1

Ao w

Nr Nazwa Opis funkcji obstugi
1 Czasomierz Czasomierz wyswietla liczbe godzin pracy
maszyny.
Przycisk rozruchu silnika Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ silnik.
Wersja  benzynowa/LPG:  Przycisk Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ LPG.
zasilania LPG ze wskaznikiem
4 Przycisk wyboru biegu jatowego silnika Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ ustawienie
ze wskaznikiem biegu jatowego silnika. Wskaznik jest wigczony,
€O 0znacza, ze wybrano $rednie i wysokie obroty
biegu jatowego. Wskaznik jest wytaczony, co
oznacza, ze wybrano srednie i niskie obroty
biegu jatowego.
5 Wyswietlacz LCD
6 Przycisk swiecy zarowej Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ swiece
zarowa.
7 Przycisk podnoszenia platformy

Nacisnij ten przycisk, aby podnies¢ platforme.
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8 Przycisk wtagczania z funkcjg Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
podnoszenia podnoszenia.
9 Przycisk wtgczania z dodatkowa funkcjg Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
gotowosci awaryjnego opuszczenia.
10 Dodatkowy przycisk opuszczania Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
w trybie gotowo$ci awaryjnego opuszczenia.
11 Przycisk opuszczania platformy Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
awaryjnego opuszczenia.
12 Przycisk wytgcznika
13 Wybor wytgcznika kluczykowego dla Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do potozenia
platformy/wylgczona/naziemny uktad ‘platforma’, a uktad sterowania na platformie
sterowania wigczy sie. Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do
pofozenia ‘wytgcz’, a maszyna wytgczy sie.
Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do potozenia
‘ziemia’, a naziemny uktad sterowania wigczy sie.
14 Czerwony przycisk ,wytgczania Aby wytgczy¢ wszystkie funkcje, nalezy nacisngé
awaryjnego” czerwony przycisk ,wylgczenia awaryjnego” do

wewnatrz w potozenie wytgcz. Aby uruchomic
maszyne, nalezy wyciagnaé czerwony przycisk
~wWylgczenia awaryjnego” w potozenie witgcz.

5.1.3 GCU (pierwsza generacja)-SR1023D/SR1323D/SR1623D
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Opis funkcji obstugi

Czasomierz

Czasomierz wyswietla liczbe godzin pracy
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maszyny.
2 Przycisk rozruchu silnika Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ silnik.
3 Wersja  benzynowa/LPG:  Przycisk | Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ LPG.
zasilania LPG ze wskaznikiem
4 Przycisk wyboru biegu jatowego silnika Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ ustawienie
ze wskaznikiem biegu jatowego silnika. Wskaznik jest wigczony,
CO oznacza, ze wybrano $rednie i wysokie obroty
biegu jatowego. Wskaznik jest wylgczony, co
oznacza, ze wybrano $rednie i niskie obroty
biegu jatowego.
5 Wyswietlacz LCD
6 Przycisk swiecy zarowej Nacisnij ten przycisk, aby wtgczyé swiece
zarowa.
Przycisk podnoszenia platformy Nacisnij ten przycisk, aby podnies¢ platforme.
Przycisk wigczania z funkcjg Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
podnoszenia podnoszenia.
9 Przycisk wtgczania z dodatkowa funkcjg Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
gotowosci awaryjnego opuszczenia.
10 Dodatkowy przycisk opuszczania Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
w trybie gotowo$ci awaryjnego opuszczenia.
11 Przycisk opuszczania platformy Nacisnij ten przycisk, aby wtgczy¢ funkcje
awaryjnego opuszczenia.
12 Brzeczyk
13 Przycisk wytgcznika
14 Przycisk wytgcznika
15 Wybor wytgcznika kluczykowego dla Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do potozenia
platformy/wytgczona/naziemny uktad ‘platforma’, a uktad sterowania na platformie
sterowania wigczy sie. Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do
pofozenia ‘wytacz’, a maszyna wytaczy sie.
Przekre¢ wytgcznik kluczykowy do potozenia
‘ziemia’, a naziemny uktad sterowania wigczy sie.
16 Czerwony przycisk ,wyfgczania Aby wylgczyé wszystkie funkcje, nalezy nacisngé¢

awaryjnego”

czerwony przycisk ,wytgczenia awaryjnego” do

wewnatrz w potozenie wytgcz. Aby uruchomic

maszyne, nalezy wyciagnaé czerwony przycisk
~wWylgczenia awaryjnego” w potozenie wigcz.
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5.2 Uktad sterowania na platformie
5.2.1 Uklad sterowania na platformie
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Nr Nazwa Opis funkcji obstugi

1 Funkcjonalny przycisk wiaczania podpory ze | Nacis$nij ten przycisk, aby wtaczy¢ funkcje
wskaznikiem podnoszenia/opuszczania  pojedynczej

podpory.

2 Przycisk automatycznego poziomowania podpory Nacisnij ten przycisk, aby wtaczy¢ funkcje

automatycznego poziomowania.

3 Przycisk rozruchu silnika Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ silnik.
Przycisk wyboru biegu jatowego silnika ze | Nacisnij ten przycisk, aby wybraé
wskaznikiem ustawienie biegu jatowego silnika.

Wskaznik jest wigczony, co oznacza, ze
wybrano wysokie obroty biegu jatowego.
Wskaznik jest wylgczony, co oznacza, ze
wybrano srednie i niskie obroty biegu
jatowego.

5 Przycisk swiecy zarowej Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ Swiece

zarowa.

6 Wersja benzynowa/LPG: Przycisk zasilania LPG ze | Naci$nij ten przycisk, aby wybraé LPG.
wskaznikiem

7 Przycisk klaksonu Po nacisnieciu tego przycisku rozlegnie

sie sygnat dzwiekowy. Zwolnij ten
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przycisk, a sygnat dzwiekowy umilknie.

Rezerwa

Przycisk pochylenia maszyny ze wskaznikiem:
Podczas pochylenia nalezy uzywac¢ go przy niskiej
predkoscia.

Nacisnij ten przycisk, aby podczas
pochylenia wykonywaé¢ prace z niskg
predkoscia.

10

Zielona lampka zasilania/czerwona lampka btedu
zasilania

Po wyciggnieciu czerwonego przycisku
wytgcznika awaryjnego do potozenia
wilgczenia zapala sie zielona lampka
zasilania. Je$li czerwony wskaznik btedu
jest witgczony, nacisnij i wyciggnij
czerwony przycisk wytgcznika
awaryjnego, aby ustawi¢ system. Jesli
lampka nadal $wieci na czerwono,
oznacz maszyne i zaprzestah jej
uzywania.

11

Czerwony przycisk wytgcznika awaryjnego

Aby  wylgczy¢  wszystkie
i  wylgczy¢ silnik, nalezy nacisngé
czerwony przycisk wytgcznika
awaryjnego do wewnatrz w potozenie
wytgcz. Aby uruchomi¢ maszyne, nalezy
wyciggna¢ czerwony przycisk wytgcznika
awaryjnego do pozycji wtgcz.

funkcje

12

Przetgcznik wigczania

Nacisnij przetacznik wigczania,
uruchomic¢ funkcje napedu.

aby

13

Proporcjonalna dzwignia sterowania funkcjg napedu

Nacisnij przetgcznik wigczania i przesun
dzwignie sterujgca w kierunku
wskazanym przez niebieskg strzatke na
panelu sterowania, a maszyna ruszy
w kierunku wskazanym przez niebieskg
strzatke. Nacisnij przetgcznik wigczania
i przesun dzwignie sterujgcg w kierunku
wskazanym przez zoitg strzatke na
panelu sterowania, maszyna ruszy
w kierunku wskazanym przez 2z06itg
strzatke.

14

Przetgcznik kotyskowy obstugiwany kciukiem do
obstugi funkcji obracania

Nacisnij przetgcznik wigczania i nacisnij
lewg strone przetgcznika kotyskowego,
a maszyna skreci w lewo.

Nacisnij przetgcznik witgczania i nacisnij
prawg strone przetgcznika kotyskowego,
a maszyna skreci w prawo.

15

Podktadka pod nadgarstek

16

Przycisk  witgczania
wskaznikiem

funkcji  podnoszenia ze

Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
podnoszenia.

17

Przetgcznik proporcjonalny podnoszenia
i opuszczania podpory i platformy (przetgcznik Halla)

Gdy zaswieci sie kontrolka przycisku
automatycznego poziomowania, nacisnij
przetgcznik w kierunku wskazanym przez
z0ttg strzatke a wysunie sie podpora;
nacisnij przetgcznik w kierunku
wskazanym przez niebieskg strzatke,
a podpora sie schowa.

Gdy zaswieci sie kontrolka przycisku
wigczania pojedynczej podpory, nacisnij
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przetgcznik w kierunku wskazanym przez
z0ttg strzatke, a podpora wysunie sie;
nacisnij przetgcznik w kierunku
wskazanym przez niebieskg strzatke,
a podpora sie schowa.

Gdy wskaznik przycisku wtgczania funkgiji
podnoszenia jest wiaczony, nalezy
popchng¢ przetgcznik do  przodu,
a platforma zostanie uniesie sie; nacisnij
przetgcznik kotyskowy do tytu,
a platforma opusci sie.

5.2.2 Uktad sterowania na platformie (jesli jest)

7
6
g
4
3
1
.
1
Nr Nazwa Opis funkcji obstugi
1 Funkcjonalny przycisk wigczania podpory ze | Nacisnij i przytrzymaj ten przycisk, aby
wskaznikiem wigczy¢ funkcje wznoszenia/opuszczania
pojedynczej podpory.
2 Przycisk automatycznego poziomowania podpory Nacisnij i przytrzymaj ten przycisk, aby
wigczyé funkcje automatycznego
poziomowania.
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3

Wersja benzynowa/LPG: Przycisk zasilania LPG ze
wskaznikiem

Nacisnij ten przycisk, aby wybra¢ LPG.

Przycisk pochylania maszyny ze wskaznikiem:
Podczas pochylania nalezy uzywa¢ go z niskg
predkoscia.

Nacisniecie tego przycisku umozliwia
wykonywanie operacji z niskg predkoscig
podczas przechylania.

Przycisk klaksonu

Po nacisnieciu tego przycisku rozlegnie
sie sygnat dzwiekowy. Zwolnij ten
przycisk, a sygnat dzwiekowy umilknie.

Przycisk  wyboru silnika ze

wskaznikiem

biegu jatowego

Nacisnij ten przycisk, aby wybraé
ustawienie biegu jatowego silnika.
Wskaznik swieci sie, sygnalizujgc, ze
wybrano bieg jatowy. Wskaznik jest
wytgczony, co oznacza, ze wybrano
srednie i niskie obroty biegu jatowego.

Czerwony przycisk wytgcznika awaryjnego

Aby  wylgczy¢  wszystkie
i  wylgczy¢ silnik, nalezy nacisngé
czerwony przycisk wytgcznika
awaryjnego do wewngtrz w potozenie
wytgcz. Aby uruchomi¢ maszyne, nalezy
wyciggna¢ czerwony przycisk wytgcznika
awaryjnego do pozycji wigcz.

funkcje

Przetgcznik wigczania

Nacisnij przetacznik wigczania,
uruchomic funkcje.

aby

Przetgcznik kotyskowy kierowania

obstugiwany kciukiem

funkgciji

Nacisnij przetgcznik witgczania i nacisnij
lewg strone przetgcznika kotyskowego,
a maszyna skreci w lewo.

Nacisnij przetgcznik wigczania i nacisnij
prawg strone przefgcznika kotyskowego,
a maszyna skreci w prawo.

10

Proporcjonalny uchwyt
jazdy/podnoszenia/podpory

sterujgcy funkcja

Nacisnij przycisk funkcji jazdy, nacisnij
przetgcznik wigczania i przesuh dzwignie
sterujgcg w kierunku wskazywanym
przez niebieskg lub Zzéttg strzatke na
panelu sterowania, a maszyna ruszy
w kierunku wskazanym przez niebieskg
lub zéttg strzatke.

Nacisnij przycisk funkcji podnoszenia,
nacisnij przetgcznik witgczania i przesun
dzwignie sterujgcg do przodu, a maszyna
podniesie sie; przesun dzwignie sterujaca
do tylu, a maszyna opusci sie.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk funkcji
podpory, nacisnij przetgcznik wigczania
i przesun dzwignie sterujgcg w kierunku
wskazanym przez zoitg lub niebieskg
strzatke na panelu sterowania, a podpora
wysunie sie lub schowa.

11

Przycisk  witgczania
wskaznikiem

funkcji podnoszenia ze

Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
podnoszenia.

12

Przycisk wtagczania funkcji jazdy ze wskaznikiem

Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ funkcje
chodzenia.

13

Generator hydrauliczny (jesli jest)
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14 Przycisk swiecy zarowej Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ swiece
zarowa.
15 Przycisk rozruchu silnika Nacisnij ten przycisk, aby wigczy¢ silnik.
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5.3 Podstawowe dziatanie

Zasada podstawowego dziatania

1) Okablowanie i wigzki przewodow
elektrycznych maszyny sg kompletne
i tworzg kompletny obwdd. Czujniki dziatajg
normalnie, jest podigczone  gtdwne
zasilanie, a dziatanie wytgcznika
kluczykowego i wytgcznika awaryjnego jest
normalne.

2) Otworz wylgcznik  kluczykowy, wybierz
gorny uktad sterujgcy lub dolny uktad
sterujgcy i wyciagnij gorny i dolny uktad
sterujgcy po wytgczeniu  awaryjnym,
a pojazd nie wygeneruje alarmu i kodu
btedu.

3) W celu normalnej pracy maszyny nacisnij
i przytrzymaj przefgcznik  wigczania
i element sterujagcy dziataniem, a nastepnie
przesun dzwignie lub przetacznik, aby
sterowa¢ maszyna.

Obstuga naziemnego ukfadu sterowania
1) Uruchamianie lub wylgczanie silnika

A) Gdy wytagcznik kluczykowy znajduje sie
w nizszym trybie sterowania, wyciggnij
wytgcznik  awaryjny. Na dolnym
wyswietlaczu LCD pojawi  sie
komunikat o gotowosci systemu.

b) Nacisnij przycisk rozruchu silnika
i zwolnij go po okofo 3 sekundach od
uruchomienia silnika.

c) Nacisnij wytgcznik awaryjny lub
przekre¢ wytgcznik kluczykowy
z powrotem do potozenia neutralnego.
Silnik zgasnie.

2) Podnosnik platformy

Uruchom silnik w trybie sterowania opuszczania;

nacisnij przycisk, aby podniesé. Platforma
zostanie uniesiona lub opuszczona
w  zaleznosci od  kierunku  wcisniecia

przetgcznika.
3) Awaryjne opuszczanie

Jedli z powodu usterki nie mozna normalnie
opusci¢ platformy, nalezy wlgczy¢ funkcje
awaryjnego opuszczania. Nacisnij jednoczes$nie
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przycisk  wigczania  funkcji  pomocniczej
i przycisk opuszczania pomocniczego, aby
opusci¢ platforme.

Obstuga ukiadu sterowania na platformie
1)  Uruchamianie lub wytgczanie silnika

a) Przekre¢ wytgcznik kluczykowy na
goérny tryb sterowania, a na dolnym

wyswietlaczu LCD pojawi sie
komunikat o gotowosci systemu.
b) Nacisnij przycisk rozruchu silnika

i zwolnij go po okoto 3 sekundach od
uruchomienia silnika.

c) Aby wylgczy¢ silnik, nacisnij wytacznik
awaryjny - silnik natychmiast sie
wytgczy.

2) Jazda

A) Po zakonczeniu inicjalizacji systemu
i uruchomieniu silnika nalezy
sprawdzi¢, czy w poblizu nie znajdujg
sie jakiekolwiek osoby lub przeszkody.

Przed rozpoczeciem jazdy nacisnij
przycisk  klaksonu, aby ostrzec
personel, ze maszyna bedzie sie
poruszac.

b) Nacisnij przycisk  funkcji  jazdy
i przycisk witgczania na ukladzie

sterowania na platformie, a nastepnie
popchnij dzwignie jazdy do przodu lub
do tytlu, a pojazd pojedzie do przodu
lub do tytu.

c) Pojazd zatrzyma sie po zwolnieniu

przetgcznika  wigczania lub  po
ustawieniu dzwigni sterujgcej
w potozeniu neutralnym.

3) Kierowanie

Nacisnij przycisk funkcji jazdy. Nacisnij

przetgcznik witgczania na uktadzie sterowania
na platformie i przetagcznik  kotyskowy
obstugiwany kciukiem w lewo lub w prawo, aby
pojazd skrecit w lewo lub w prawo. Zwolnij
przetgcznik wigczania lub przetgcznik
sterowania, aby zakonczy¢ kierowanie.

4) Podnoszenie i opuszczanie

Przestaw wytgcznik kluczykowy w goérny tryb
sterowania, uruchom silnik, nacisnij funkgciji
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podnoszenia, nacisnij przycisk wigczania
i przesun dzwignie sterowania. Platforma
uniesie sie, gdy dzwignia sterowania przesunie
sie do przodu, a opusci sie, gdy dzwignia
sterowania przesunie sie do tytu.

5) Podpory

Przestaw wytgcznik kluczykowy w goérny tryb
sterowania, uruchom silnik, nacisnij
i przytrzymaj jeden z czterech przyciskéow
wigczania funkcji podpér, nacisnij przetgcznik
wilgczania i przesuh dzwignie sterowania.
Podpora wysunie sie i cofnie w zaleznosci od
kierunku wcisniecia przycisku. Po solidnym
ustawieniu podpory wskaznik na przycisku
zaswieci sie.

6) Automatyczne poziomowanie

Gdy maszyna  jest przechylona, do
wypoziomowania pojazdu konieczne jest uzycie
podpor. Uktad sterowania umozliwia
automatyczne wyréwnywanie za pomocag
podpér. Przestaw wytgcznik  kluczykowy
w goérny tryb sterowania, uruchom silnik,
nacisnij i przytrzymaj przycisk automatycznego
poziomowania, naciénij przetgcznik wiaczania
i przesun dzwignie sterowania w kierunku zottej
lub niebieskiej strzatki, podpora wysunie sie lub
cofnie. Po wypoziomowaniu zaswiecg sie cztery
kontrolki na przycisku podpér; nacisniecie
przetgcznika spowoduje wigczenie alarmu. W
tej chwili podpora nie moze zosta¢ wysunieta,
co oznacza, ze pojazd jest w trybie
poziomowania.
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Diagnostyka usterek systemu i kod btedu — SR18D/SR23D

Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza ;
: Druga generacja
generacja
Biad gtobwnego
01 Wewnetrzny | 0x01 Wewnetrzny 0x01 uktadu sterowania | Wymien naziemny ukfad
btgd ECU btad ECU naziemnego ukladu | sterowania
sterowania
Sprawdz okablowanie
i wymien oddzielnie gorny
02 Btad ECU | 0x02 Btad ECU 0x02 Blad komunikagj i dolny ukfad _’sterowanla,
platformy platformy aby ustalic, czy
okablowanie sg w dobrym
stanie
07 lockout_two | 0x07 lockout_two 0x07 lockout_two Odblokuj przez serwer
09 Stan | 0x09 Stan _ Przypomnienie o _stanie
. X . . 0x09 Stan wyszukiwania wyszukiwania, to nie jest
wyszukiwania wyszukiwania biad
12 Alarm | 0x0C Alarm Ustaw maszyne na réwnym
przechytu LL przechytu LL 0x0C Alarm przechytu LL podtozu
14 Bfad | 0xOE Btad czujnika . Sprawdz okablowanie
czujnika kata kata 00E Biad czujnika kata i czujnik kata.
15 Biad . . . .
- 0x0F Btad czujnika Btad czujnika | Sprawdz okablowanie
czujnika e 0x0F e . s
o cisnienia cisnienia i czujnik ci$nienia.
cisnienia
20 Bfad | 0x14 Bfad Btfad przetgcznika
przetgcznika przetgcznika Ox14 uruchamiania Sprawdz przetgcznik
podwozia podwozia podwozia podczas | i okablowanie
uruchamiania uruchamiania uruchamiania
Podczas
21 . Biad 0x15 Btad uruchamiania silnika . .
przetgcznika . . Sprawdz przetgcznik
. przetgcznika 0x15 wystgpit bfad | . .
podwozia . . . . i okablowanie
. podwozia ssania otwierania
ssania .
wytgcznika
22 Blad Bfad otwarte_go
. 0x16 Bfad obwodu przetgcznika , .
przetgcznika . . Sprawdz przetgcznik
. przetacznika 0%x16 podnoszenia . .
podwozia , , i okablowanie
. podwozia w goére podczas
w gore I
uruchamiania
23 Btad | 0x17 Btad Btad otwierania
przetgcznika przetgcznika 0x17 przetgcznika Sprawdz przetgcznik
podwozia podwozia podnoszenia i okablowanie

podnoszenia

podnoszenia

podczas
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza D .
; ruga generacja
generacja
uruchamiania
o4 Blad | 0x18 Blad Biad ' otwierania ’ .
. . przetacznika Sprawdz przetagcznik
przetgcznika przetgcznika 0x18 ) . .
. . opuszczania podczas | i okablowanie
opuszczania opuszczania o
uruchamiania
Bfad otwierania
25 Btad | 0x19 Btad przetgcznika skretu | Sprawdz przetgcznik
przetgcznika przetgcznika skretu | 0x19 w lewo platformy |i wymien gérny uktad
skretu w lewo w lewo podczas sterujgcy
uruchamiania
Bfad otwierania
26 Bfad | 0x1A Btad przetgcznika skretu | Sprawdz przetgcznik
przetgcznika przetgcznika skretu | 0x1A w prawo platformy |i wymien gérny uktad
skretu w prawo | w prawo podczas sterujgcy
uruchamiania
Biad otwartego
27 Btad obwodu przetgcznika | Sprawdz przetgcznik
. 0x1B Bfad . . - )
przetgcznika o 0x1B wigczania platformy | i wymien gérny uktad
. przetgcznika jazdy ;
jazdy podczas sterujacy
uruchamiania
28 . .DZOjStIk 0x1C Dzojstik Podczas. .
pofozenia . uruchamiania
neutralnego potozenia dzwignia  platformy | Sprawdz dzwignie i wymien
neutralnego uktadu | 0x1C . L . ) ;
uktadu nie znajduje sie | gorny uktad sterujacy
napedowego .
napedowego wtaczon w potozeniu
wytgczony ya y Srodkowym
29 . Biad | 01D . Biad Btad otwierania e e .
przetgcznika przetgcznika . .. | Sprawdz dzwignie i wymienh
. . 0x1D przycisku funkgcji | ;
podnoszenia podnoszenia . gorny uktad sterujacy
podnoszenia
platformy platformy
30 Dzojstik | Ox1E Dzojstik
podnoszenia podnoszenia w nie Zamykanie C e .
. . o . . . . . .| Sprawdz dzwignie i wymien
w nie znajduje | znajduje sie | Ox1E srodkowej dzwigni | )
. L . . goérny uktad sterujgcy
sie  pofozeniu | potozeniu podnoszenia
neutralnym neutralnym
31 Blad Podczas , .
. 0x1F Btfad uruchamiania silnika | Sprawdz przetgcznik
przetgcznika . . . . o :
ssania przetacznika ssania | 0x1F wystgpit btad | i wymien gérmy uktad
platformy otwierania sterujgcy
platformy .
wytacznika
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza D .
; ruga generacja
generacja
32 ' Btad | 0x20 ' Btad Biad . otwierania Sprawdz przetacznik
przetgcznika przetgcznika wytgcznika zaptonu | . o .
. . 0x20 i  wymien goérny ukfad
uruchamiania uruchamiania platformy  podczas ;
_— sterujgcy
platformy platformy uruchamiania
33 Blad Btfad otwarte_go ' .
. 0x21 Btad obwodu przetgcznika | Sprawdz przetgcznik
przetgcznika . . . | o ’
lewei przedniei przetacznika lewej | 0%21 lewej przedniej | i wymien gérny uktad
1 P ) przedniej podpory podpory podczas | sterujgcy
podpory I
uruchamiania
34 Btad Btad otwartego
przetgcznika 0x22 Btad obwodu przetgcznika | Sprawdz przetgcznik
prawej przetgcznika prawej | 0x22 prawe;j przedniej | i wymien goérny uktad
przedniej przedniej podpory podpory podczas | sterujacy
podpory uruchamiania
35 Bfad Blad otwartego Sprawdz przetgcznik
. 0x23 Btad obwodu przetgcznika | . o .
przetacznika rzetgcznika lewej | 0x23 lewej tylnej podpo | wymien gomy ukdad
lewej  tylngj | P72 J ) ViG] PodPOY | sterujacy
o0doo tylnej podpory podczas
podpory uruchamiania
36 Blad Btad otwartego
. 4 0x24 Btad obwodu przetgcznika | Sprawdz przetgcznik
przetgcznika . . . . . o ’
rawei tvinei przetgcznika prawej | 024 prawej tylnej podpory | i wymien goérny uktad
P ) yinel tylnej podpory podczas sterujgcy
podpory I
uruchamiania
37 Btad Btad otwartego
przetgcznika 0x25 _ Btad obwodu przetgcznika Sprawdz przetacznik
uktadu przetgcznika uktadu automatycznego . o .
0x25 . . i wymien goérny ukfad
automatyczneg | automatycznego poziomowania ;
i ) sterujgcy
o] poziomowania podczas
poziomowania uruchamiania
Przycisk chodzenia
38 Btad | 0x26 Btad na uktadzie . L .
. . , Sprawdz przycisk i w razie
przetgcznika przetgcznika sterowania na o
. . 0x26 . potrzeby  wymien  ukfad
chodzenia chodzenia platformie wigczony . .
sterowania na platformie
platformy platformy przy wigczonym
zasilaniu maszyny.
40 UTRATA | 0x28 UTRATA Brak komunikacji | Sprawdz przewod migdzy
KOMUNIKACJI | KOMUNIKACJI  Z | 0x28 pomiedzy naziemnym ukfadem
Z GPS GPS naziemnym uktadem | sterowania i GPS
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
; Druga generacja
generacja
sterowania i GPS
41
0x29 Blokada - poziom | Odbloku;j maszyne  za
IEOCKOUT—ON LOCKOUT_ONE 0x29 gtowny pomocg serwera
Usterka dolnego
wytgcznika
krancowego,
niezgodnos¢ . .
. Sprawdz dolny wylgcznik
42 DOWNLIMIT | > A DOWNLIMIT potozenia kraficowy, sprawdzié czujnik
Biad Blad DOWNLIMIT | OX2A | Wyawalacza dolnego |\ oy 0" onownie skalibru
DOWNLIMIT 4 wylacznika aa b P J
. wysokos¢
krancowego
i wysokosci
wykrywania czujnika
kata
Wykryto wysoki
stopieh niezgodno$ci
43 Bl ‘:’y"?"zn'ka Sprawdz wytacznik
, . a 0x2B Bfad ranf:om{ego m, krancowy 9m, sprawdz
ograniczenia . . 0x2B potozenia o )
9 ograniczenia 9m czujnik kata lub ponownie
m wyzwalacza o .
. skalibruj wysokos¢
wytgcznika
krancowego 9m,
i czujnika kata.
44 Biad | .o Blad , .
otwartego Btfad otwartego | Sprawdz potgczenie
otwartego dolnego .
dolnego wvlacznika 0x2C dolnego wylgcznika | otwartego dolnego
wytgcznika y? krancowego wytgcznika krancowego
, krancowego
krancowego
45 Dolny
wytgcznik 0x2D Dolny Dolny wytgcznik , .
. . . krafcow Sprawdz potgczenie
krancowy wytgcznik krancowy y .
. 0x2D . zamknietego dolnego
Btad Btad zamknietego Btad zamknietego wytacznika krafcowedo
zamknietego obwodu obwodu ya 9
obwodu
46 Blad | 0x2E Biad Bfad otwartego | Sprawdz potgczenie
otwartego otwartego . .
. . 0x2E wytgcznika otwartego wytgcznika
wytgcznika wytgcznika . .
, . krancowego 9m krancowego 9m
krancowego 9m | krancowego 9m
47 Btad | 0x2F Btad 0x2F Btad zamknietego | Sprawdz potgczenie
zamknietego zamknietego wytgcznika zamknietego wytgcznika
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
; Druga generacja
generacja
wytgcznika wytgcznika krancowego 9m krancowego 9m
krancowego 9m | krancowego 9m
2 Bladlgq, Blad . L
funkcjonowania . . Bfad cewki zaworu | Sprawdz obwdd i wymien
; funkcjonowania 0x34 , )
cewki : . rownolegtego zawor elektromagnetyczny
. cewki napedowej
napedowej
54 Btad cewki | 0x36 Btad cewki 0x36 Bfgd cewki zaworu | Sprawdz obwod i wymien
podnoszenia podnoszenia podnoszenia zawdr elektromagnetyczny
55 Btad cewki | 0x37 Btad cewki 0x37 Bfad cewki zaworu | Sprawdz obwdd i wymien
opuszczania opuszczania opadania zawoér elektromagnetyczny
56 Btad cewki | 0x38 Btad cewki 0x38 Bfad cewki skretu | Sprawdz obwdd i wymien
skretu w prawo | skretu w prawo W prawo zawor elektromagnetyczny
57 Bfad cewki | 0x39 Btfad cewki 0x39 Bfad cewki skretu | Sprawdz obwdd i wymien
skretu w lewo skretu w lewo w lewo zawor elektromagnetyczny
58 Bfad cewki | 0x3A Btad cewki Ox3A Blad cewki hamulca Spra’wdz obwdd i wymienh
hamulca hamulca zawor elektromagnetyczny
66 Niskie | 0x42 Niskie 0x42 Btfad niskiego | Sprawdz obwdd i wymien
ci$nienie oleju ci$nienie oleju ci$nienia oleju czujnik cisnienia
67 Wysoka | 43 Wysoka Blad 2wigzany , L »
temperatura Sprawdz obwod i wymien
temperatura ptynu | 0x43 z wysokg .
plynu chtodzacego temperaturg oleju czujnik temperatury
chtodzgcego acey P a 0]
68 Niskie | Ox44 Niskie Blad niskiego | oPrawdz ~ obwod
napiecie ECU napiecie ECU 0x44 napiecia | akumulator, i wymien
PI? P P akumulator
6? dkosé A | oas Niska Blad  podobrotow
Pre predkos¢ obrotowa | 0x45 .a. P Sprawdz obwadd i silnik
obrotowa L silnika
- silnika
silnika
7? dkoéZVySOka 0x46 Wysoka Blad  nadobrotow
pre predkosé obrotowa | 0x46 | o Sprawdz obwéd i silnik
obrotowa L silnika
- silnika
silnika
71 ' Prawy 0x47 Prawy przedni Bfad zamknietego
przedni , , obwodu prawego . .
. wytgcznik krancowy . Sprawdz wigzke przewodow
wytgcznik . 0x47 przedniego . .
. Bftad zamknietego . i wytgcznik przesuwu
krancowy wytgcznika
obwodu .
Btad krancowego
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
; Druga generacja
generacja
zamknietego
obwodu
72 " Prawy ox4s p i Blad otwartego .Sprawdz_wiazke, przewodow
prze n|. F?Wy p’rze ni obwodu prawego i wytgcznik przesuwu
wytgcznik wytgcznik krancowy .
. 0x48 przedniego
krancowy Bfad otwartego wvtacznika
Btad otwartego | obwodu y?
krancowego
obwodu
73 Prawy tylny Sprawdz wigzke przewoddéw
wytgcznik 0x49 Prawy tylny Bfad zamknietego | j wylgcznik przesuwu
krancowy wytgcznik krancowy 0x49 obwodu prawego
Btad Bftad zamknietego tylnego  wytgcznika
zamknietego obwodu krancowego
obwodu
3\/4,{ T:‘r\]’:g tylny 0x4A Prawy tylny Bfad otwartego .Sprawdi'wiazke; przewodéw
yia wytacznik krancowy obwodu prawego | | Wytacznik przesuwu
krancowy 0x4A .
Btad otwartego tylnego  wytgcznika
Btad otwartego .
obwodu krancowego
obwodu
75 Lewy Sprawdz wigzke przewoddw
przedm. Ox4A Lewy przedni Btad  zamknietego | i wylgcznik przesuwu
wytgcznik . , obwodu lewego
. wytgcznik krancowy .
krancowy . 0x4B przedniego
Btad zamknietego .
Btad wytgcznika
. obwodu .
zamknietego krancowego
obwodu
76 " Lewy o L i Blad otwartego .Sprawdz_wiazke, przewodow
prze n|. c.ewy p’rze ni obwodu lewego i wytgcznik przesuwu
wytgcznik wytgcznik krancowy .
. 0x4C przedniego
krancowy Btad otwartego wvtacznika
Btad otwartego | obwodu yg
krancowego
obwodu
77 Lewy tylny Sprawdz wigzke przewoddw
wytgcznik 0x4D Lewy tylny Bfad zamknigtego | j wytgcznik przesuwu
krancowy wytgcznik krancowy 0x4D obwodu lewego
Btad Btad zamknietego tylnego  wylgcznika
zamknietego obwodu krancowego
obwodu
78 Lewy tylny | OX4E Lewy tylny Btfad otwartego | Sprawdz wigzke przewoddw
wytgcznik wytgcznik krancowy obwodu lewego | j wytgcznik przesuwu
. 0x4E .
krancowy Btad otwartego tylnego  wytgcznika
Btad otwartego | obwodu krancowego
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza D .
; ruga generacja
generacja
obwodu
80 Blad cewki | 0x50 Blad cewki Blad cewki zaworu , L »
. - . - elektromagnetyczneg | Sprawdz obwdd i wymien
lewej przedniej | lewej przedniej | 0x50 . e .
odoo odoo o lewej przedniej | zawor elektromagnetyczny
podpory podpory podpory
81 Biad cewki| 151 Biad cewki Blad cewki zaworu | o 45 obwod i wymien
lewej tylnej lewej tylnej podpo 051 elektromagnetyczneg zawoér elektromagnetyczn
podpory 1 tyinej podpory o lewej tylnej podpory ghetyczhy
82 B’r_qd cewki 0x52 Blad cewki Btad zaworu ’ o o
prawej . - elektromagnetyczneg | Sprawdz obwdd i wymien
- prawej przedniej | 0x52 ; e .
przedniej 0 prawej przedniej | zawor elektromagnetyczny
podpory
podpory podpory
. . Btad zaworu
83 Btad cewki | 0x53 Btad cewki . o o
. . . . elektromagnetyczneg | Sprawdz obwdd i wymien
prawej tylnej | prawej tylnej | 0x53 . : .
odoo odoo o] prawe;j tylnej | zawor elektromagnetyczny
podpory podpory podpory
. Btad zaworu
a4squtzdniaceWkl 0x54 Biagd cewki Ox54 elektromagnetyczneg | Sprawdz obwdd i wymien
y wysuwania podpory 0 wysuwania zawor elektromagnetyczny
podpory
podpory
\?viuv?:nc:a cewki 0x55 Bigd cewki Ox55 Btad elektrozaworu Sprawdz obwod i wymien
wsuwania podpory wsuwania podpory zawor elektromagnetyczny
podpory
0x57 Btad filtra DPF
87 Btad filtra | poziom 3 Alarm - DPF poziom -
DPF poziom 3 Wymagana 0x57 3 Uruchom DPF silnika
regeneracja
88 Blad filtra 0x58 Btad filtra DPF _ Uruchom DPF silnika
. poziom 4 Alarm - DPF poziom
DPF poziom 4 0x58
Wymagana 4
regeneracja
89 Blad filtra 0x59 Btad filtra DPF _ Uruchom DPF silnika
. poziom 5 Alarm - DPF poziom
DPF poziom 5 0x59
Wymagana 5
regeneracja
90 Bfad cewki | 0x5A Btad cewki Btfad cewki | Sprawdz obwdd i wymien
: . . . 0x5A ) . )
2-biegowej 2-biegowej 2-biegowej zawor elektromagnetyczny
91 _I:%’fe_ld cewki 0><5_B’ .B’fqd cewki 0x5B Blad cewki bocznika Spra’wdz obwdd i wymien
obejscia obejscia zawor elektromagnetyczny
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza D .
; ruga generacja
generacja
92 Bfad cewki | 0x5C Btad cewki Bfad cewki . o .
) : . . . L Sprawdz obwdd i wymien
proporcjonalnej | proporcjonalnej 0x5C proporcjonalnej jazdy Sawér elektromaanetvezn
jazdy do przodu | jazdy do przodu do przodu gnetyezny
93 Bfad cewki | 0x5D Btad cewki Btfad cewki , o o
) . . . . . Sprawdz obwdd i wymien
proporcjonalnej | proporcjonalne;j 0x5D proporcjonalnej jazdy Sawor elektromaanetvezn
jazdy do tytu jazdy do tytu do tytu ghetyczny
94 Btad typu | OX5E Btad typu OX5E Blad modelu Wybierz ponownie wtasciwy
maszyny maszyny model
95 .NISkI poziom 0x5f Niski poziom OX5E Niski poziom paliwa .Sprawdz" pqzmm paliwa
paliwa paliwa i uzupetnij paliwo
96 Btad cewki | Ox60 Bfgd cewki 060 Blad cewki Spra’wdz przewod, wymien
wolnego kota wolnego kota zawoér elektromagnetyczny
97 Bfad cewki | Ox61 Btad cewki 061 Btad cewki Sprawdz przewdd, wymien
ACCUM ACCUM zawor elektromagnetyczny
98 Bfad cewki | Ox62 Btagd cewki 0x62 Bfad cewki Sprawdz przewdd, wymien
HBY HBY zawor elektromagnetyczny
99 . .B,fad 0x63. - Biad Bfad przecigzenia | Sprawdz obwdd i przecigz
przecigzenia przecigzenia 0x63 latform latform
platformy platformy P y P ¢
0X64 Biad filtra
0X64 B’{%d filtra | DPF  poziom 6 0X64 Alarm - DPF poziom Uruchom DPE silnika
DPF poziom 6 Wymagana 6
regeneracja
Sprawdz instrukcje
101 Btad silnika | 0x65 Blad silnika | 0x65 | Blad silnika konserwacji siinika,
przeprowadz usuwanie
usterek zgodnie z SPN
Ei?:ienia gjvl:értlgz Sprawdz zlgcze, czujnik
102 BPSCDNP | 0x66 BPSCDNP 0x66 P .| i instrukcje  konserwacji
w uktadzie silnika
dolotowym silnika '
103 APP2SRC | 0x67 APP2SRC | oxg7 | 2@ pedaiu | Sprawdz zigcze silnika lub
przepustnicy silnika czujnik
Blad cisnienia oleiu Sprawdz zigcze, czujnik
104 OPSCD 0x68 OPSCD 0x68 .a. M instrukcje  konserwacji
silnikowego .
silnika.
105BPSCD | 0x69 BPSCD oxgg |Bfad  czujnika | Sprawdz zigcze silnika lub
ciénienia  powietrza | czujnik
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
; Druga generacja
generacja
dolotowego silnika
Biad czujnika | Sprawdz ztgcze silnika lub
106 temperatury czujnik
IATSCDSRC | XBAIATSCDSRC | 0x6A 1 g
dolotowego silnika
107 CTSCD 0x6B CTSCD 0x6B Bfad czujnika Sprgvydz ztgcze silnika lub
temperatury wody czujnik
108 0x6C Uszkodzenie Sprawdz ztgcze silnika lub
RAILCDOFSTS RAILCDOFSTST 0x6C czumlkg IC|sn|e'n|a czujnik
T w szynie paliwowej
109 Btfad napiecia | Sprawdz ztgcze silnika lub
BATTCDSRC | O¥6D BATTCDSRC 1 06D |\ muiatora czujnik
110 OTSCD Ox6E OTSCD OXBE Btad cz_umlka Sprgvydz ztgcze silnika lub
temperatury oleju czujnik
Inicjalizacja Sprawdz ztgcze silnika lub
111 INJINI 0x6F INJINI 0x6F INJdriverIC czujnik
Bfgd numeru wersiji
Uszkodzenie sygnatu | Sprawdz ztgcze silnika lub
112 MSSCD 0x70 MSSCD 0x70 przetgcznika czujnik
wielostanowego
Uszkodzenie Sprawdz ztgcze silnika lub
113 TECUSRC | 0x71 TECUSRC 0x71 czujnika temperatury | czujnik
ECU
114 Awaria wtryskiwacza | Sprawdz zlgcze silnika lub
INVLVCYL1 0x72INVLVEYLT 1 0x72 1 czujnik
Ox73 . , . .
115 NVLVCYL2 | 0x73 NVLVCYL2 Uszko'dzenle Sprgvydz ztgcze silnika lub
wtryskiwacza 2 czujnik
116 0x74 Uszkodzenie Sprawdz ztagcze silnika lub
INJVLVCYL3 074 INJVLVCYL3 wtryskiwacza 3 czujnik
117 0x75 | Awaria wtryskiwacza | Sprawdz ztacze silnika lub
INVLVCYL4 075 INVLVCYL4 4 czujnik
118 0x76 | Uszkodzenie Sprawdz ztgcze silnika lub
MEUNCD 0x76 MEUNCD wskaznika paliwa czujnik
119 Niewydolnos¢ Sprawdz ztgcze silnika lub
ENGSPD 0x77 ENGSPD 0x77 :i)llgir;z’fu predkosci | czujnik
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
; Druga generacja
generacja
Niewydolnos¢ Sprawdz ztgcze silnika lub
120 FANCDSP | 0x78 FANCDSP | 0x7g | Predkosc czujnik
wentylatora
chtodzacego
121 0x79 Uszkod’ze.nle Sprgvydz ztgcze silnika lub
0x79 przekaznika czujnik

STRTCDLSSC | STRTCDLSSC )
rozrusznika

122 - .« | Sprawdz zlgcze silnika lub
0x7A Nadmierna predkos¢ | SPraV q

EEGPRTOVRS ENGPRTOVRSPD | U2 | silnika czujnik

123 0x7B Sprawdz zilgcze silnika lub

HWEMONEEP | HWEMONEEPRO | 0x7B Btad odczytu eeprom | czujnik
RO M M

0x7C Niewydolnos¢ Sprawdz ztgcze silnika lub
124 AIRHT 0x7C AIRHT normalnle. otwartego | czujnik
ogrzewania
wlotowego

0x7D | Brak sygnatu watka | Sprawdz ztgcze silnika lub

125 ENGMCAS | 0x7D ENGMCAS .
rozrzgdu czujnik

0x7E 5 ini
126 ENGMCRS | 0x7E ENGMCRS Brak sygnatu watu | Sprawdz zilgcze silnika lub

korbowego czujnik
127 0x7F COMT50ST o sgr%rlﬁ*ikatu dect 0 Ssz:Jan\?:(dz zacze sinlka b
COMTSOST Btad odbioru
0=80 Przetacznik Sprawdz ztgcze silnika lub
128 0x80 bezczynnosci czujnik

udpienia nie dziata
prawidtowo, gdy ecu
jest wigczony

GEARDETERR | GEARDETERR

129 0x81 Przycisk  Start/Stop | Sprawdz ztgcze silnika lub
ECBTCOPLAU | ecpreppLays | 0X81 | 2aplokowany czujnik

S pod pojazdem

130 0x82 Bfad ilosci danych | Sprawdz zigcze silnika lub

0x82 trf1 otrzymanych | czujnik

FRMMNGTRF1 | FRMMNGTRF1 orzez CAN

0x83 |t15  Czas, gdy | Sprawdz ztagcze silnika lub
predkos¢  obrotowa | czujnik
silnika wynosi 0 bez

131 0x83
COMGPSDRV | COMGPSDRYV
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
: Druga generacja
generacja
wytgczenia zasilania
przekracza okreslong
wartosc
0x84 | |lo¢ paliwa na | Sprawdz ztgcze silnika lub
132 RAILME 0x84 RAILME wslfaznlku poziomu | czujnik
paliwa przekracza
prég
133 0x85 0x85 Bfad komunikacji | Sprawdz ztgcze silnika lub
NETMNGCANA | NETMNGCANA CAN czujnik
134FRMMNGE | 0x86 oxes E:)qcci d’{rl,lagr;):iCI (c)i:tr:i)(/)cr:h Szpri‘vi\:(dz ztgcze silnika lub
BCI FRMMNGEBCI u|esd
CAN
135 0x87 . Sprawdz ztgcze silnika lub
FRMMNGEBC2 | FRMMNGEBC2 0x87 | Biad diugosci danych | - i
Biad objetosci | Sprawdz zlgcze silnika lub
136 0x88 danych EngTemm2 | czujnik
MNGENGTEM MNGENGTEMP2 0%88 otrzymanych  przez
P2
CAN
137 0x89 Bfad objetosci | Sprawdz zlgcze silnika lub
FRMMNGERCI 0x89 danych erc1dr ramki | czujnik
DR FRMMNGERCIDR odbioru CAN
138 0x8A Ox8A Btad diugosci danych | Sprawdz zlagcze silnika lub
FRMMNGETC1 | FRMMNGETCA1 komunikatu etc1 czujnik
an | o il oy | Sprawis e sinke b
FRMMNGETC2 | FRMMNGETC2 CAN :
140 Dane komunikatu | Sprawdz zlagcze silnika lub
FRMMNGRXC 0x8C 0x8C RxCCVS czujnik
FRMMNGRXCCVS .
CVS btad dtugosci
141 0x8D Btad dtugosci | Sprawdz zlgcze silnika lub
FRMMNGTCO 0x8D komunikatu tco1 | czujnik
1 FRMMNGTCO1 ramki odbioru CAN
142 Ox8E Bfad objetosci | Sprawdz ztgcze silnika lub
FRMMNGTSC1 0x8E danych tsc1lae ramki | czujnik
AE FRMMNGTSC1AE odbioru CAN
143 . . . .| Sprawdz zlgcze silnika lub
FRMMNGTSCI | 2*8F oxgF | Bfad objetoscl | - inik
AR FRMMNGTSCIAR danych tsc1ar ramki
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
. Druga generacja
generacja
odbioru CAN
144 0x90 Biad objetosci | Sprawdz zlgcze silnika lub
FRMMNGTSCI 0x90 danych ttsc1de ramki | czujnik
DE FRMMNGTSCIDE odbioru CAN
145 0x91 Btad objetosci | Sprawdz zlgcze silnika lub
RMMNGTSCID 0x91 danych tsc1dr ramki | czujnik
R RMMNGTSCIDR odbiory CAN
146 .+« | Sprawdz zlacze silnika lub
0x92 Biad objetosci p. _ a
EEMMNGTSC1 FRMMNGTSCIPE | 992 | danych Cantscipe | S2uinik
147 0%93 Btad objetosci | Sprawdz zlgcze silnika lub
d h jnik
FRMMNGTSC1 FRMMNGTSCITE 0x93 anyc czujni
TE cantotsci1te
148 toce | Sprawdz ztgcze silnika lub
0x94 Biad objetosci p. _ 4
_FFEMMNGTsm FRMMNGTSCITR | ©%* | danych cantotscttr | czuinik
149 .+ 2+ | Sprawdz zlacze silnika lub
0%95 Btad objetosci | SPrav a
CEMMNGTSC' FRMMNGTSCIVE | 9*%° | danych cantotsctve | S2uinik
150 - - 1 <z | Sprawdz ztgcze silnika lub
FRMMNGTSCI 0x96 0x96 Nieprawidtowa ilo$¢ czuinik
VR FRMMNGTSCIVR danych cantotsc1vr
Nieprawidtowa Sprawdz ztgcze silnika lub
151 0x97 objetos¢ danych | czujnik
ERMMNGHRV FRMMNGHRVD | %7 | HRVD ramki odbioru
Can
152 0x98 Btad danych | Sprawdz zigcze silnika lub
FRMMNGDAS | FRMMNGDASHDS | 0x98 DashDspl ramki | czujnik
HDSP P odbioru Can
153 0x99 0%99 Bfad danych EGF1 | Sprawdz zigcze silnika lub
FRMMNGEGF1 | FRMMNGEGF1 ramki odbioru Can czujnik
154 Sprawdz zigcze silnika lub
0x9A Blad danych CM1 | =PraV a
ESMMNGCM'D FRMMNGCMIDLC | % | ramki odbioru Can czujnik
155 Sprawdz zigcze silnika lub
0x9B Btad danych DEC1 | ©Prav a
':RMMNGDEC FRMMNGDECT | %8 | ramki odbioru Can | c2uinik
156 0x9C 0x9C Bftad danych etc7 | Sprawdz zlagcze silnika lub
FRMMNGETC7 | FRMMNGETC7 ramki odbioru Can czujnik
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Wyswietlacz (naziemny ukfad Wyswi | Opis Rozwigzanie
sterowania) etlacz
(uktad
sterow
ania na
platfor
mie)
Pierwsza .
; Druga generacja
generacja
157 0x9D 16D Z/Iagnlz::ralre;eiigzgzn;::: Szpri]vi\:(dz ztgcze silnika lub
FRMMNGAPP | FRMMNGAPP ygnat prz o
przepustnicy
Magistrala otrzymuje | Sprawdz zitgcze silnika lub
158 0x9E zdalny sygnat | czujnik
;E:XIMNGREM FRMMNGREMAPP 0x9E przekroczenia
przepustnicy
Komunikat DEC1 | Sprawdz ztagcze silnika lub
159 COMGPS | 0x9F COMGPS 0x9F sygnat T50 czujnik
Btad odbioru
160 Awaria | 0xAO0 Awaria OxAQ Awaria generatora Sprawdz  generator lub
generatora generatora zfgcza generatora
161 - - eia | Sprawdz ztgcze silnika lub
0xA1 Wysokie napiecie | ©Prav a
iATTVLTGER BATTVLTGERR 0xAT | akumulatora czujnik
162ENGOVER | 0xA2 L Sprawdz ztacze silnika lub
HEAT ENGOVERHEAT | O*A2 | Przegrzaniesiinika | - .y
163 0xA3 Zbyt wysoka | Sprawdz ztgcze, czujnik
WATERTEMPH | WATERTEMPHIG 0xA3 temperatura ptynu | i  instrukcje  konserwaciji
IGH H chtodzgcego silnika.
164 OxA4 Zbyt niska | Sprawdz zlgcze, czujnik
WATERTEMPL WATERTEMPLOW 0xA4 temperatura ptynu |. llnstrukqe konserwac;ji
ow chtodzgcego silnika.
165 O0xA5 OxA5 Wysokie napiecie ispr?r\:;?;kc‘zjfaczlzns:\;?cl;ﬁ
BATVOL_HIGH | BATVOL_HIGH akumulatora ik e )
166 O0xAB Silnik pracuje | Sprawdz zigcze, czujnik
ENGOVERRU ENGOVERRUN 0xA6 z B nadmierng |. llnstrukqe, konserwacji
N predkoscig obrotowg | silnika.
167 . . .| Sprawdz zlgcze, czujnik
OxA7 Niskie napiecie | . " . . .
SENVOLT_LO SENVOLT _LOW 0xA7 czujnika |. llnstrukqe konserwac;ji
W silnika.
168 OxA8 Sprawdz ztgcze, czujnik
ACTUATORFA ACTUATORFAULT 0xA8 Usterka sitownika |. llnstrukqe, konserwacji
ULT silnika.
169 - Sprawdz zlgcze, czujnik
0xA9 Btad czujnika | . . . .
3'E$EDSENFA SPEEDSENFAULT | A% | predkosci obrotowej 'S“ni'l:as”“kqe konserwacji
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Rozdziat 6 Kontrola przed uruchomieniem
maszyny
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6.1 Zakaz obstugi

z wyjatkiem nastepujacych

przypadkow

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej obstugi
maszyny w niniejszej instrukcji i stosuje sie do
nich.

Unikaj niebezpiecznych sytuaciji.

Nalezy zawsze przeprowadza¢ kontrole
przed rozpoczeciem pracy.

Sprawdz miejsce pracy.

Zawsze nalezy przeprowadzi¢ @ test

dziatania przed uzyciem.
Uzywaj maszyny wytgcznie zgodnie z jej
przeznaczeniem.

6.2 Podstawowe zasady

1)

Operator jest odpowiedzialny za kontrole
przed rozpoczeciem pracy i rutynowa
konserwacja.

Kontrola przed rozpoczeciem pracy to
intuicyjny proces kontroli przeprowadzany
przez operatora przed kazdg zmiang.
Celem kontroli jest sprawdzenie, czy nie
wystepuje oczywisty problem z maszyna,
zanim operator przeprowadzi test dziatania.

Kontrola przed rozpoczeciem pracy stuzy
réowniez do okreslenia, czy wymagane s3g
rutynowe procedury konserwacyjne.
Operator moze wykonywaé czynnosci
konserwacyjne tylko w sposob opisany
w niniejszej instrukgciji.

Nalezy zapoznac sie z listg na nastepnej
stronie i sprawdzié¢, czy nie wystepujg
zmiany, uszkodzenia, luzne lub brakujgce
czesci dla kazdego elementu i jego
umiejscowienia.

Nie wolno uzywaé¢ uszkodzonych Ilub
zmodyfikowanych maszyn. W przypadku

wykrycia uszkodzen Iub jakichkolwiek
nieautoryzowanych zmian, maszyna
powinna zostac oznakowana

i nieobstugiwana.

Tylko wykwalifikowani mechanicy moga
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naprawiac¢
z wymaganiami
zakonczeniu  naprawy
wykona¢ kontrole przed ponownym
uruchomieniem maszyny przed
wykonaniem testu dziatania.

maszyny zgodnie
producenta. Po
operator musi

Regularne naprawy i kontrole powinny by¢
przeprowadzane przez wykwalifikowanych
technikbw naprawczych zgodnie ze
specyfikacjami producenta i wymaganiami
wymienionymi w instrukcji obstugi.

6.3 Kontrola przed

uruchomieniem

1)

Upewnij sie, ze instrukcja jest kompletna,
czytelne i przechowywana w skrzynce na
dokumenty na platformie.

Upewnij sie, ze wszystkie naklejki sg czyste,
czytelne i prawidtowo umieszczone. Patrz:
rozdziat o naklejkach.

Sprawdz, czy nie ma wyciekow oleju
silnikowego i czy poziom oleju jest
wiasciwy. Patrz: rozdziat ,Naprawa”.

Sprawdz, czy nie ma wyciekow oleju
hydraulicznego i czy poziom oleju jest
prawidtowy. W razie potrzeby uzupetnij.
Patrz: rozdziat ,Naprawa”.

Sprawdz, czy nie ma wyciekéw ptynu
chtodzgcego i czy poziom ptynu
chtodzgcego jest prawidlowy. W razie
potrzeby dolej ptynu chtodzgcego. Patrz:
rozdziat ,Naprawa”.

Sprawdz, czy nie ma  wyciekow
akumulatora i czy poziom elektrolitu jest
prawidtowy. W razie potrzeby dolej wody
destylowanej. Patrz: rozdziat ,Naprawa”.

Sprawdz nastepujgce elementy lub obszary
pod katem uszkodzenh, nieprawidtowego
montazu lub brakujgcych czesci oraz
nieautoryzowanych zmian:

Podzespoty elektryczne, wigzki przewoddéw

i kable

Przewody hydrauliczne, zigcza, bloki

zaworow i sitowniki hydrauliczne

Zbiorniki paliwa i oleju hydraulicznego
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Wkiadki cierne
Opony i kota
Silnik i powigzane elementy

Wylgczniki krancowe, alarmy i sygnaty

dzwiekowe

Nakretki, sruby i inne elementy mocujgce
Elementy przedtuzenia platformy

Drzwi wejsciowe platformy

Wskazniki i alarmy

Ramie zabezpieczajgce

Sworznie i elementy mocujgce

Dzwignia sterowania platformag

Pokrywa podpory i podktadka podpory
Sprawdz catg maszyne pod katem:

Pekniecia spawow lub elementow

konstrukcji

Wgniecenie lub uszkodzenie maszyny

Upewnij sie, ze wszystkie elementy
konstrukcji i inne kluczowe elementy s3g
kompletne, a wszystkie odpowiednie
elementy mocujgce i sworznie znajdujg sie
we wiasciwym potozeniu i sg dokrecone.

Upewnij sie, ze porecz  zostata
zamontowana, a S$ruby poreczy zostaly
prawidtowo wtozone i dokrecone.

A Uwaga: Jesli konieczne jest

podniesienie platformy w celu kontroli
maszyny, upewnij sie, ze ramie¢
zabezpieczajace znajduje sie we
wiasciwym potozeniu. Patrz: rozdziat
»Instrukcja uzytkowania”.
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Rozdziat 7 Kontrola miejsca pracy
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7.1 Zakaz obstugi

z wyjatkiem nastepujacych

przypadkow

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej obstugi
pojazdu maszyny w niniejszej instrukcji i stosuje
sie do nich.

1)
2)

5)

Unikaj niebezpiecznych sytuaciji.
Nalezy zawsze przeprowadza¢ kontrole
przed rozpoczeciem pracy.

Sprawdz miejsce pracy. Przed przejsciem
do nastepnego kroku nalezy zapoznac sie
z kontrolg przed rozpoczeciem pracy.

Zawsze nalezy przeprowadzi¢ test
dziatania przed uzyciem.

Uzywaj pojazdu wytgcznie zgodnie z jego
przeznaczeniem.

7.2 Podstawowe zasady

1)

Inspekcja miejsca pracy pomoze
operatorowi okresli¢, czy miejsce pracy jest
bezpieczne dla obstugi pojazdu. Przed
przemieszczeniem pojazdu do miejsca
pracy operator powinien przeprowadzic¢
kontrole przed rozpoczeciem pracy.

Operator jest odpowiedzialny za
zrozumienie i zapamietanie zagrozen
W miejscu pracy oraz za bycie swiadomym
tych zagrozen i ich unikanie podczas
przemieszczania, instalowania i obstugi
pojazdu.

7.3 Inspekcja miejsca pracy

Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ i unikaé
nastepujgcych niebezpiecznych sytuacii

Strome nachylenie lub otwory
Wystepy, przeszkody lub gruz
Nieréwna powierzchnia

Niestabilna lub gtadka powierzchnia

Przeszkody na wysokosci i przewody
wysokiego napiecia

Niebezpieczna lokalizacja

Wsparcie powierzchniowe, ktére nie jest
wystarczajgce, aby utrzymaé w pemhi
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obcigzony pojazdu
8) Wiatr i warunki pogodowe
9) Nieupowazniony personel

10) Inne mozliwe niebezpieczne warunki
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8.1 Zakaz obstugi
z wyjatkiem nastepujgcych
przypadkow

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej obstugi
pojazdu zawarte w niniejszej instrukcji i stosuje
sie do nich.

1) Unikaj niebezpiecznych sytuaciji.

2) Nalezy zawsze przeprowadzac¢ kontrole
przed rozpoczeciem pracy.

3) Sprawdz miejsce pracy.
4) Zawsze nalezy przeprowadzi¢ test

dziatania przed uzyciem.

5) Przed przejsciem do nastepnego kroku
nalezy zapoznac sie z testem dziatania
i inspekcja.

6) Uzywaj pojazdu wylgcznie zgodnie z jego
przeznaczeniem.

8.2 Podstawowe zasady

1) Testy dziatania stuzg do wykrywania
usterek przed uzyciem pojazdu.

2) Operator musi wykonaé¢ opisane czynnosci,
aby sprawdzi¢ wszystkie funkcje pojazdu.

3) Nie wuzywaj niesprawnego pojazdu. W
przypadku  wykrycia usterki nalezy
oznaczy¢ i zatrzymacé pojazd.

4) Serwisowanie pojazdu moze by¢ wykonane
wytgcznie przez wykwalifikowanych
technikéw serwisu, zgodnie z instrukcjami
producenta.

5) Po zakonczeniu konserwacji operator musi
przeprowadzic¢ kontrole przed
rozpoczeciem eksploatacji i ponownie test
dziatania przed rozpoczeciem eksploataciji
pojazdu.

8.3 Test dziatania

1) Wybierz miejsce testowe, ktore jest solidne,
poziome i wolne od przeszkdd.

8.4 Test naziemnego ukiadu
sterowania

1) Pociagnij czerwony przycisk wytgczania

awaryjnego na platformie i naziemnym
uktadzie sterowania do pozycji ,Wiacz”.

2) Przestaw wytgcznik kluczykowy
w potozenia naziemnego stanowiska
sterowania.

Rezultat: Ekran LCD zaswieci sie i wyswietli
komunikat o gotowosci systemu.

Uwaga: Wyswietlacz LCD musi by¢ wstepnie
nagrzany przed wyswietlaniem w niskich
temperaturach.

3) Uruchom silnik.
Test awaryjnego wytaczenia

1) Wecisnij czerwony przycisk wylgczania
awaryjnego naziemnego ukfadu sterowania
do pozycji ,\Wytacz”.

Rezultat: Silnik zostanie wylgczony bez
uruchamiania zadnej funkcji.

2) Pociagnij czerwony przycisk wytgczania
awaryjnego do pozycji ,Wiacz” i ponownie
uruchom silnik.

Test funkcji podnoszenia/opuszczania

Alarm dzwiekowy maszyny i standardowy
sygnat klaksonu pochodzg z tego samego
alarmu. Klakson wydaje dzwiek cigglty. Alarm
opuszczania wigcza sie 60 razy na minute.
Alarm rozlega sie 180 razy na minute, gdy
maszyna jest przechylona.

1) Nie naciskaj przycisku rozpoczynania
opuszczania ani podnoszenia. Nacisnij
i przytrzymaj przycisk  podnoszenia
platformy.

Rezultat: Platforma nie podniesie sie.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczania
funkcji podnoszenia. Nacisnij i przytrzymaj
przycisk podnoszenia platformy.

Rezultat: Platforma podniesie sie.

3) Nacisnij i przytrzymaj przycisk witgczania
funkcji podnoszenia. Nacisnij i przytrzymaj
przycisk opuszczania platformy.

Rezultat: Platforma opusci sie. Gdy platforma
opuszcza sie, wigcza sie sygnat dzwiekowy
opuszczania.

Test dziatania awaryjnego opuszczania
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1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczania
funkcji podnoszenia podczas podnoszenia
platformy na okoto 0,6m.

2) Wocisnij czerwony przycisk wytgczania
awaryjnego naziemnego ukfadu sterowania
do pozycji ,Wylgcz” i wytgcz silnik.

3) Pociagnij czerwony przycisk wylgczania
awaryjnego do pozyciji ,Wigcz”.

4) Nacisnij i przytrzymaj przycisk awaryjnego
opuszczania. Nacisnij i  przytrzymaj
przycisk opuszczania platformy.

Rezultat: Platforma opusci sie.

5) Przekre¢ wytgcznik  kluczykowy do
potozenia uktadu sterowania na platformie
i ponownie uruchom silnik.

8.5 Test uktadu sterowania
na platformie

Test wylaczenia awaryjnego

1) Wocisnij czerwony przycisk wytgczania
awaryjnego na platformie do pozycji ,Off".

Rezultat: Silnik i wszystkie funkcje zostajg
wytgczone.
2) Pociagnij czerwony przycisk wytgczania

awaryjnego do pozycji ,On”.
Rezultat: Wskaznik pokaze kolor zielony.
Test klaksonu
1) Nacisnij przycisk klaksonu.
2) Rezultat: Rozlegnie sie sygnat klaksonu.

Test  funkgcji
i wiaczania funkcji

podnoszenia/opuszczania

1)  Uruchom silnik.

2) Nacisnij przetgcznik wtgczania i popchnij do
przodu dzwignie sterowania
podnoszeniem/opuszczaniem.

Rezultat: Platforma nie podniesie sie.

3) Nacisnij  przycisk
podnoszenia.

wigczania  funkcji

4) Nacisnij przetgcznik wtgczania i popchnij do
przodu dzwignie sterowania
podnoszeniem/opuszczaniem.

Rezultat: Platforma podniesie sie.
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5) Nacisnij  przycisk
podnoszenia.

wigczania  funkcji

6) Nacisnij przetgcznik wtgczania i popchnij do
tytu dzwignie sterowania
podnoszeniem/opuszczaniem.

Rezultat: Platforma opusci sie. Gdy platforma
opuszcza sie, wigcza sie sygnat dzwiekowy
opuszczania.

Test kierowania

A Uwaga: Podczas przeprowadzania

testow funkcji kierowania i jazdy
nalezy stang¢ na srodku platformy
i stangé¢ przodem do strony ukiadu
kierowniczego maszyny.

1) Nacisnij przycisk funkcji jazdy.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wigczania na
dzwigni sterowania.

3) Nacisnij kciukowy przetgcznik kotyskowy
w gornej czesci dzwigni sterowania
w kierunku wskazanym przez niebieski
trojkat na panelu sterowania.

Rezultat: Kota skretne powinny skrecaé
w kierunku wskazanym przez niebieski trojkat
na panelu sterowania.

4) Nacisnij kciukowy przetgcznik kotyskowy
w kierunku wskazanym przez zotty trojkat
na panelu sterowania.

Rezultat: Kota skretne powinny skrecaé
w kierunku wskazanym przez zotty trojkat na
panelu sterowania.

Test funkcji napedu i hamulca
1) Nacisnij przycisk funkcji jazdy.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczania na
dzwigni sterowania.

3) Powoli przesun dzwignie sterujgca, az
maszyna zacznie poruszac¢ sie w kierunku
wskazanym przez niebieskg strzatke na
panelu sterowania i ustaw dzwignie
w potozeniu srodkowym.

Rezultat: Maszyna powinna poruszaé sie
w kierunku wskazywanym przez niebieskg
strzatke na panelu sterowania, a nastepnie
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nagle zatrzymac sie.

4) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.

5) Powoli przesun dzwignie sterujgca, az
maszyna zacznie poruszac¢ sie w kierunku
wskazanym przez zéttg strzatke na panelu

sterowania i ustaw dzwignie w potozeniu
Srodkowym.

Rezultat: Maszyna powinna poruszaé sie
w kierunku wskazywanym przez z0itg strzatke
na panelu sterowania, a nastepnie nagle
zatrzymac sie.

A Uwaga: Na kazdym zboczu, na

ktory maszyna moze si¢ wspiac,
hamulce muszg by¢ w stanie utrzymacé
maszyne w miejscu.

Test zredukowanej predkosci jazdy

1) Podnies platforme.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtaczania na
dzwigni sterowania.

3) Powoli przesun dzwignie sterujgcg do
pozycji petnej jazdy.

Rezultat: Gdy platforma

maksymalna predko$é
przekraczac 1,1km/h.

jest podniesiona,
jazdy nie moze

Gdy platforma jest podniesiona, maksymalna
predkos¢ jazdy modelu SR1018D/SR1218D nie
moze przekraczac¢ 0,5km/h.

Jesli maksymalna predkos¢ jazdy przekracza
1,1km/h, gdy platforma jest podniesiona, nalezy
natychmiast oznaczyé maszyne i przestaé jej
uzywac.

8.6 Test dziatania czujnika
przechytu

A Uwaga: Test jest przeprowadzany

z poziomu podioza za pomocga zdalnej
stacji sterowania platforma. Nie stawaj
wewnatrz platformy

1) Catkowicie opus¢ platforme.

2) Skreci¢ dwa kota z jednej strony na
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przeszkode lub kraweznik o wysokosci
0,18m/0,59ft.

3) Podnies¢ platforme na wysokos¢ okoto
3,6m od podtoza.

Rezultat: Platforma zostaje zatrzymana, a alarm
przechytu wigcza sie 180 razy na minute.
Wskaznik przycisku wigczania funkgciji
podnoszenia bedzie swiecit sie na czerwono.

4) Przesun dzwignie sterowania napedem
w kierunku wskazywanym przez niebieskg
strzatke i przesun jg w kierunku
wskazanym przez zoitg strzatke.

Rezultat: Funkcja napedu nie bedzie dziata¢
w zadnym kierunku.

5) Opus¢ platforme i
z przeszkody.

zjedZ maszyng

8.7 Test gérnego wytacznika
krancowego i test podpor
(jesli sa)

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtgczania

funkcji podnoszenia. Podnies platforme.

Rezultat: Platforma
SR1023D/SR1323D/SR1623D podniesie sie
na 8,5m, a nastepnie zatrzymana. Platforma
nie podniesie sie wyzej niz 8,5m, chyba ze
wysunieto podpore.

2) Opus¢ platforme.

3) Nacisnij i przytrzymaj
automatycznego poziomowania.

przycisk

4) Przesun dzwignie sterujgcg do tytu.

Rezultat: Podpora powinna wysungc sie w celu
wypoziomowania maszyny. Gdy maszyna
zostanie wypoziomowana, rozlegnie sie sygnat
dzwiekowy.

5) Podnies platforme.

Rezultat: Platforma
najwyzszego punktu.

podniesie sie do

6) Opusc platforme.
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9.1 Zakaz obstugi
z wyjatkiem nastepujgcych
przypadkow

Uzytkownik rozumie zasady bezpiecznej obstugi
pojazdu zawarte w niniejszej instrukcji i stosuje
sie do nich.

1) Unikaj niebezpiecznych sytuaciji.

2) Nalezy zawsze przeprowadzac¢ kontrole
przed rozpoczeciem pracy.

3) Sprawdz miejsce pracy.

4) Zawsze nalezy przeprowadzi¢ test

dziatania przed uzyciem.

5) Uzywaj pojazdu wylgcznie zgodnie z jego
przeznaczeniem.

9.2 Podstawowe zasady

1) Maszyna jest podnosnikiem hydraulicznym
do jazdy w trudnym terenie wyposazonym
w platforme na mechanizmie nozycowym.
Drgania generowane przez maszyne nie
stanowig zagrozenia dla operatora na
platformie  roboczej. Maszyna moze
przenosi¢ personel i przenosne narzedzia
na okreslong wysokos$¢ od podtoza lub do
obszaru roboczego maszyny lub sprzetu.

2) W rozdziale instrukcji uzytkowania znajdujg
sie szczegbtowe instrukcje dotyczace
wszystkich aspektéw obstugi pojazdu.

Operator jest odpowiedzialny za
przestrzeganie wszystkich zasad
bezpieczenstwa i instrukcji zawartych
w niniejszej instrukciji.

3) Maszyna jest przeznaczona do

podnoszenia pracownikdw i narzedzi do
napowietrznych miejsc pracy, pojazd
przestaje by¢ bezpieczny w przypadku
korzystania z niego w innych celach.

A Uwaga: Zabrania sie przewozenia
tadunkoéw przez te maszyne.

4) Pojazd moze by¢ eksploatowany wytgcznie

przez przeszkolony i upowazniony personel.

Jesli podczas tej samej zmiany robocze;j
wiecej niz jeden operator uzywa tego
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samego pojazdu w réznym czasie, muszg
to by¢ wykwalifikowani operatorzy i muszg
przestrzegac wszystkich zasad
bezpieczenstwa i instrukcji zawartych
w instrukcji obstugi i konserwacji. Oznacza
to, ze kazdy nowy operator powinien przed
uruchomieniem maszyny przeprowadzié¢
kontrole przed rozpoczeciem pracy, testy
dziatania i inspekcje miejsca pracy.

9.3 Awaryjne zatrzymanie

1) W naziemnym ukfadzie sterowania Ilub
w ukfadzie sterowania na platformie
nacisnij czerwony przycisk wylgcznika
bezpieczenstwa w potozenie ,Wytacz”, aby
wytgczy¢ wszystkie funkcje i wytgczy¢
silnik.

2) Jesli po nacisnieciu czerwonego przycisku
wytgczenia awaryjnego dziatajg
jakiekolwiek funkcje, nalezy je naprawic.

9.4 Uruchomienie silnika

1) W naziemnym ukladzie sterowania
przestaw  wytgcznik  kluczykowy do
wymaganego potozenia.

2) Upewnij sie, ze czerwone przyciski
zatrzymania awaryjnego w naziemnym
uktadzie sterowania i na platformie sg
wysuniete do potozenia ,Wiacz”.

3) Nacisnij przycisk rozruchu silnika.

A Uwaga: Przed uruchomieniem

silnika w temperaturze 10°C i nizszej
nalezy nacisna¢ i przytrzymaé swiece

zarowg przez 5 do 10 sekund.
Nieprzerwane uzywanie sSwiecy
zarowej jest ograniczone do 20
sekund.

A\ uwaga: SR1023D/SR1323D/

Silnik SR1623D (Deutz D2.9L4--EU
V )moze by¢ automatycznie wstepnie

podgrzany w niskich temperaturach.
Wstepne ogrzewanie silnika jest
mozliwe tylko wtedy, gdy wigczony jest
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caly pojazd.

Jezeli czas pierwszego uruchomienia nie
przekracza 5 - 10 sekund (nieprzerwany czas
pracy rozrusznika nie powinien przekracza¢ 15
sekund), i jesli silnik nie zostanie uruchomiony
i musi zostaC podjeta préba ponownego
uruchomienia, przerwa powinna by¢ dtuzsza niz
1 minuta. Jesli nie mozna go uruchomi¢ trzy
razy, nalezy zidentyfikowac¢ przyczyne i usungc
usterke. Przed ponowng prébg uruchomienia
odczekaj 60 sekund.

Przy temperaturze -6°C i nizszej pozostaw silnik
na biegu jatowym przez 5 minut, aby wykonaé

petne  smarowanie silnika i  zapobiec
uszkodzeniu uktadu hydraulicznego.
Przy bardzo niskich temperaturach -18°C

i nizszych, maszyna musi byé wyposazona
w opcje niskotemperaturowego zestawu
rozruchowego. Jesli silnik jest uruchamiany przy
temperaturze nizszej niz -18°C, moze by¢
konieczne uzycie akumulatora
wspomagajacego.

9.5 Praca z ziemi

1) Przestaw wylgcznik kluczykowy
w potozenia naziemnego stanowiska
sterowania.

2) Czerwone przyciski zatrzymania
awaryjnego na naziemnym uktadzie
sterowania i na platformie sg wysuniete do
potozenia ,Wtacz”.

3) Uruchom silnik.
Regulacja potozenia platformy

1) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wigczania
funkcji podnoszenia.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk podnoszenia
lub opuszczania.

3) Funkcje napedu i skrecania nie mogg by¢
obstugiwane z naziemnego ukfadu
sterowania.

Wybér biegu jatlowego silnika

Nacisnij przycisk wyboru biegu jatowego, aby
wybra¢ bieg jatowy (obr./min.). Istniejg dwa
ustawienia biegu jatowego silnika.

Kontrolka jest wylgczona: niska predkos¢
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obrotowa biegu jatowego.
Kontrolka sie swieci: wysoka predkosé
obrotowa biegu jatowego.

9.6 Praca z platformy

1) Przestaw wylgcznik  kluczykowy do
potozenia uktadu sterowania na platformie.

2) Czerwone przyciski zatrzymania
awaryjnego na naziemnym uktadzie
sterowania i na platformie sg wysuniete do
potozenia ,Wtgcz”.

3) Uruchom silnik.
Regulacja potozenia platformy

1) Nacisnij  przycisk
podnoszenia.

wigczania  funkcji

2) Nacisnij przetgcznik wigczania i popchnij
dzwignie sterowania
podnoszeniem/opuszczaniem w zgdanym
kierunku. Platforma zostanie podniesiona,
gdy dzwignia sterujgca zostanie
przesunieta do przodu lub opuszczona, gdy
dzwignia sterujgca zostanie przesunieta do
tytu.

Kierowanie
1) Nacisnij przycisk funkc;ji jazdy.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtagczania na
dzwigni sterowania.
3) Obrécic kota skretne za pomocag

przetgcznika kotyskowego znajdujgcego sie
na gorze dzwigni sterujgcej.

Naped
1) Nacisnij przycisk funkc;ji jazdy.

2) Nacisnij i przytrzymaj przycisk wtagczania na
dzwigni sterowania.

3) Przyspieszenie: Powoli przesun dzwignie
sterujgca z potozenia srodkowego.

4) Zwalnianie: Powoli przesuh dzwignie
sterujgca w potozenie srodkowe.

5) Zatrzymanie: Ustaw dzwignie sterujgcg
w potozeniu Srodkowym lub zwolnij
przetacznik wigczania funkgji.

6) Uzyj strzatki kierunkowej na uktadzie
sterowania na platformie, by sprawdzi¢
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kierunek, w ktérym maszyna ma by¢
przemieszczona.

7) Predkos$c¢ jazdy maszyny jest ograniczona,

gdy platforma jest podniesiona.
Przetagcznik napedu

Symbole maszyny na pochytosci: Nalezy go

uzywac w zakresie niskich predkosci, gdy jest

przechylona.
Wskaznik swieci na czerwono

Jesli wskaznik swieci na czerwono, nacisnij
i wyciggnij czerwony przycisk zatrzymania
awaryjnego, aby zresetowac system.

Jesli lampka nadal swieci na czerwono, oznakuj

maszyne i przerwij jej obstuge.
9.7 Jazda po zboczu

Okresl wartos¢ znamionowg i stopien
nachylenia oraz nachylenie boczne maszyny.
Warto$¢ znamionowa nachylenia dotyczy
maszyny skladane.

SR1018DD/SR1218D :

i 35% (19.3°)
Maksym

alna wartos¢
Znamionowa
nachylenia w pozycji
ztozone;j.

E 35% (19.3°)
Maksym

alna wartosc¢
Znamionowa
nachylenia
bocznego w stanie
ztozenia.

SR1023D/SR1323D/SR1623D:

ﬁ 40% (22°)
Maksym

alna wartos¢
Znamionowa
nachylenia w pozycji
ztozone;j.

E 40% (22°)
Maksym

alna wartosé
znamionowa
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nachylenia
bocznego w stanie
zfozenia.

A Uwaga: Wartos¢ znamionowa

nachylenia jest ograniczona przez
warunki podtoza i przyczepnosé.

1) Okreslenie nachylenia: Zmierz nachylenie
za pomocg cyfrowego pochytomierza lub
wykonaj ponizsze czynnosci.

2) Potrzebne narzedzia: Linijka, prosty blok
o dtugosci co najmniej 1m, tasma
miernicza.

3) Umiesc blok na zboczu.Umies¢ linijke na
gornej krawedzi bloku na koncu pochytosci

i podnies koniec bloku, az znajdzie sie na
poziomie.

Utrzymuj blok w poziomie i zmierz
odlegtos¢ pionowg od spodu bloku do
podtoza.

Podziel odlegto$é na tasmie mierniczej
(wysokos$¢ podniesiona) przez dtugosé
bloku (skok) i pomnoz przez 100.

Przykiad:Drewniany blok = 11.8ft (359cm)
skok = 11.8ft (359cm)
wysokos¢ podniesiona = 0.98ft (30cm)

0.98/11.8 (30/359)==8.3% wartosci
znamionowej

Raise heightRaise height

Raise height

4) Jezeli nachylenie zbocza przekracza
maksymalny wskaznik podjazdu, zjazdu lub
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nachylenia bocznego, pojazd musi zosta¢
podniesiony lub przetransportowany w gére
i w dot pochytosci. Dalsze instrukcje
dotyczace transportowania maszyny
znajdujg sie w rozdziale Transport

i podnoszenie.

9.8 Wydtuzenie platformy
i skrécenie

1) Podnies dzwignie blokady przedituzenia
platformy do gornego potozenia
granicznego (okoto 80°) uchwytu.

2) Popchnij dzwignie blokady przedituzenia
platformy, aby wysuna¢ platforme do
zgdanego potozenia.

3) Nie stawanie na przedtuzeniu platformy
podczas jego wysuwania.

4) Nacisnij dzwignie blokady przedtuzenia
platformy, aby gorna i dolna plytka

kratownicy zazebity sie ze sobg, aby
zablokowa¢ przedtuzenie platformy.

9.9 Awaryjne opuszczanie

1) Jesli nie mozna normalnie opuscic¢
platformy z powodu usterki, wigcz funkcje

awaryjnego opuszczania. Nacisnij
jednoczesnie przycisk wigczania funkgciji
pomocniczej i przycisk opuszczania

pomocniczego, aby opusci¢ platforme.

9.10 Korzystanie z uktadu
sterowania na platformie do
pracy na ziemi

1) Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ miedzy
operatorem, maszyng i przedmiotami
stacjonarnymi.

2) Podczas korzystania z ukfadu sterowania
nalezy zwraca¢ uwage na kierunek jazdy
maszyny do przodu.

9.11 Obstuga podpory

1) Ustaw maszyne w uzgodnionym obszarze
roboczym.

Uwaga: Silnik musi pracowagé, aby
umozliwi¢ obstuge podpor.
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2)

3)

6)

Nacisnij i przytrzymaj przycisk
automatycznego poziomowania.

Nacisnij przetgcznik wigczania i popchnij
dzwignie sterowania
podnoszeniem/opuszczaniem w kierunku
z0ttej strzatki. Podpory zostang wysuniete
w celu wypoziomowania maszyny. Gdy
maszyna zostanie wypoziomowana,
rozlegnie sie sygnat ostrzegawczy.

Jesli wysunie sie tylko jedna podpora,
wskaznik przycisku wiaczania funkcji
podnoszenia bedzie koloru czerwonego.
Wszystkie funkcje napedu i podnoszenia sg
zabronione.

Gdy wszystkie podpory pewnie stykajg sie
z podtozem, wskazniki  przyciskéw
wigczania funkcji podnoszenia i przycisk
podpodr bedg swieci¢ na zielono.

Funkcja napedu jest =zabroniona, gdy
podpora jest wysunieta.

Sterowanie pojedyncza podpora

1)

2)

Nacisnij i przytrzymaj jeden lub wiecej
przyciskéw podpor.

Nacisnij przetgcznik wigczania i nacisnij

dzwignie sterowania
podnoszenia/opuszczania podpory, aby
wypoziomowaé maszyne zgodnie

z wybranym kierunkiem.

9.12 Uzycie ramienia
bezpieczenstwa

1)

2)

Podnies platforme na wysokos¢ okoto
3,2m/10,5ft nad podtoze.

Podnie$ ramie zabezpieczajgce i przesun
je na srodek tulei osi nozycowej, obrécié je
do gory tak, az znajdzie sie w pozyciji
pionowej.

Obniz wysokos¢ platformy, az ramie

zabezpieczajgce catkowicie dotknie tulei
0si.
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9.13 Pomocnicze

opuszczanie (jesli jest)

Jesli nie mozna normalnie opusci¢ platformy
z powodu usterki, pociggnij zespodt kabli
znajdujgcy sie z tytu maszyny na zewnatrz.
Rezultat: Platforma opusci sie.

9.14 Ochrona przed
upadkiem

1) Osobiste srodki ochrony przed upadkiem
nie sg wymagane podczas pracy maszyny.
Jesli w miejscu pracy wymagane sg
osobiste srodki ochrony przed upadkiem
lub wymaga ich uzytkownik, nalezy
przestrzegac nastepujgcych przepisow:

2) Wszystkie osobiste srodki ochrony przed
upadkiem muszg by¢ zgodne
z odpowiednimi przepisami prawa i muszg
podlegac¢ kontroli i uzytkowaniu zgodnie
z instrukcjami producenta.

9.15 Po kazdym uzyciu

1) Wybierz bezpieczng pozycje parkowania,
ktéra musi by¢é twardym, poziomym
podtozem bez przeszkdd i unikaj miejsc
o duzym natezeniu ruchu.

2) Opus¢ platforme.

3) Przestaw wytgcznik  kluczykowy do
potozenia ,Wytacz” i wyjmij kluczyk, aby
zapobiec nieupowaznionemu uzyciu.

4) Zablokuj wszystkie kota.
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Rozdziat 10 Instrukcje dotyczace transportu
| podnoszenia
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10.1 Zgodnos¢

1)

W przypadku podnoszenia maszyny za
pomocg dzwigu lub wozka widlowego
nalezy zachowa¢ normalng ocene
i zaplanowac sterowanie ruchem maszyny.

Tylko personel  wykwalifikowany do
zatadunku i roztadunku na wysokosciach
moze tadowac i roztadowywaé maszyne.

Pojazd transportowy musi byc¢
zaparkowany na ptaskiej powierzchni.

Podczas zatadunku pojazdu, pojazd
transportowy musi by¢ unieruchomiony,
aby zapobiec jego przemieszczaniu sie.

Upewnij sie, ze udzwig, powierzchnia
tadunkowa, tfancuchy Ilub pasy pojazdu
transportowego sg wystarczajgce, aby
sprosta¢ ciezarowi pojazdu. Informacje
0 masie pojazdu znajdujg sie na tabliczce
Znamionowe;j.

Przed zwolnieniem hamulcéw maszyna
musi znajdowac sie na rownym podtozu lub
by¢ zabezpieczona na swoim miejscu.

6) Nie poruszaj sie pojazdem po zboczu
0 nachyleniu przekraczajgcym wartosc
znamionowg  podjazdu, zjazdu lub
nachylenia. Patrz ,Jazda po zboczu”
w rozdziale “Instrukcja uzytkowania”.

Jesli nachylenie pojazdu transportowego
przekracza maksymalny dopuszczalny
poziom nachylenia, do zatadunku
i roztadunku pojazdu nalezy uzy¢ wciggarki
zgodnie z opisem.

Nie dopus¢ do wypadniecia wtyczki
z poreczy podczas jej zdejmowania.
Podczas sktadania poreczy nalezy mocno
ja trzymac.

10.2 Zabezpieczanie na
ciezarowkach lub
przyczepach podczas
transportu

1)

2)

Podczas przygotowywania do transportu
nalezy zawsze zablokowac kota. platformy.

Zabezpiecz maszyne na powierzchni

transportowej, uzywajac punktow
mocujgcych w podwoziu.

3) Uzyj co najmniej 4 tancuchoéw lub pasow.
Upewnij sie, ze kazdy tancuch lub pas ma
wystarczajgca wytrzymatos¢ na obcigzenia.

4) Przestaw wylgcznik  kluczykowy do
potozenia ,Wytgcz” i wyjmij kluczyk przed
transportem.

10.3 Zapewnienie
bezpieczenstwa transportu

1) Przygotowujgc do transportu nalezy
zawsze zablokowac kota platformy.

2) Wsun i zabezpiecz przediuzenie platformy.

3) Przed transportem przestaw wylgcznik
kluczykowy do potozenia ,Wytgcz” i wyjmij
kluczyk.

4) Dokladnie sprawdz, czy w maszynie nie ma

luznych lub niezabezpieczonych
elementow.

5) Zabezpiecz maszyne na powierzchni
transportowej, uzywajac punktow
mocujgcych w podwoziu.

6) Uzyj co najmniej 4 tancuchéw lub paséw.

7) Upewnij sie, ze kazdy uzywany tancuch lub
pas ma wystarczajgcg wytrzymatos¢ na
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obcigzenia.

8) Jesli porecz zostata ztozona, nalezy ja
zabezpieczy¢ pasem przed transportem.

Zgodnosé

1) Montazem zawiesi i podnoszeniem
platformy moze zajmowacC sie wylgcznie
wykwalifikowany personel.

2) 2) Upewnij sie, ze udzwig dzwigu,

powierzchnia tadunkowa, pas lub lina sg
wystarczajgce, aby uniesc¢ ciezar pojazdu.
Informacje na temat masy pojazdu znajdujg
sie na naklejce i na tabliczce znamionowe;.

10.4 Wskazowki dotyczace
podnoszenia

1)

Catkowicie opusc¢ platforme. Upewni¢ sie,
ze przedtuzenie platformy, jednostka
sterujgca i taca podwozia sg solidnie
zabezpieczone. Usun wszystkie luzne
elementy z platformy.

Zawiesie nalezy przymocowywac
wytgcznie do  okreslonego punktu
podnoszenia platformy.

Wyreguluj zawiesie, aby unikng¢
uszkodzenia platformy i utrzymuj ja
W pozycji poziomej
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